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DIEHL RECHENSYSTEME - 85 NURNBERG - POSTFACH



VORWORT

In der vorliegenden Technischen Unterweisung sind alle
mechanischen bzw. elektronischen Schaltvorgidnge fir

Diehl combitron =S=, Diehl decitron und Diehl sigmatron
erkliart, die als Ergidnzung zum Grundmodell Diehl combitron
hinzugekommen sind oder davon abweichen.

Diese Anleitung ist also als eine Fortsetzung der Techni-
schen Unterweisung und der Serviceanleitung fiir

Diehl combitron zu betrachten.

Funktionen, Schaltteile und Baugruppen, die nachfolgend
nicht erliutert werden, sind bereits in den beiden oben
erwdhnten Broschiiren erklart.

Die Markierungen der Programmbiéander finden Sie in der

"Ubersicht - Programmbinder" im Anhang.
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A. DIEHL combitron =S=
mechanischer und elektronischer

Bereich






I. TASTATTUR

Die Tastatur von Diehl combitron =S= beinhaltet neben

den bereits von Diehl combitron bekannten Ziffern- bzw.

FTunktionstasten folgende Bedienungselemente:

a. CHANGE-SIGN-Taste

Vorzeichenrichtiges Rechnen

Eingabe einer negativen Zahl

Nach der Zifferneingabe wird durch die
Change-Sign-Taste die positive Zahl in die
entsprechende negative Zahl umgewandelt.
Durch Betidtigung der Change-Sign-Taste wird
auch das Vorzeichen der zuletzt gedruckten

Zahl umgekehrt.

b. JUMP-Taste

Unbedinglier Sprungbefehl (J) im programmierten
Rechnen.

Mit Hilfe des Sprungbefehls J (0-9) kann der
Riicksprung an den Anfang des entsprechenden Pro-
grammspeichers (0-9) programmiert werden.

Der Abruf der Programmspeicher (0—9) zur auto-

matischen Programmausfiithrung wird ebenfalls iiber

die J-Taste und die entsprechende Zifferntaste

(0-9) vorgenommen.



c. CONDITIONAL-JUMP-Taste

Bedingter sSprungbefehl
Beim bedingten Sprungbefehl CJ (0—9) erfolgt
der Sprung an den Anfang der Programmspei-
cher P (0-9) nur, falls der Irhalt der Zentral-

einheit 20 ist.

d. Konstantentasten

Zehn Konstante konnen unabhéngig voneinander
gespeichert und beliebig oft fiir jede Rechen-

funktion abgerufen werden.

d.1 Konstante eingeben

¥4 Eine eingetastete Zahl wird mit der Taste M
und einer der Zifferntasten 0-9 in den ge-
wiinschten Konstantenspeicher eingegeben.
Jeder zuletzt gedruckte Wert kann auf
gleiche Weise in einen Konstantenspeicher

iibernommen werden.

d.2 Konstante abrufen

raY Driicken der Taste A und der entsprechenden
Zifferntaste 0-9 bewirkt den Abruf der ge-
wiinschten Konstante fiir die folgende Rechen-

operation.

e, P-Taste

Die zur Verfiigung s.ehenden 10 Programmspeicher
mit jeweils einer Kapazitdat von 12 Befehlen wer-

den durch die P-Taste mit der entsprechenden



Zifferntaste (0-9) angewidhlt und stehen zum
Lernen bereit.
Diese Kapazitdt kann wahlweise als Programm-

oder Konstantenspeicher eingesetzt werden.

f. A-Taste

TIst die Befehlseingabe in einem Programmspeicher

beendet, so wird der Lernvorgang mit der A-Taste
A abgeschlossen.

Ferner wird der Rechenvorgang bei Stop des auto-

matischen Programmablaufes nach Eingabe der ent-

sprechenden Variablen mit der A-Taste fortgesetzt.
Jeder dieser Funktionstasten wurde, wie dies bei
den anderen Tasten schon bekannt ist, ein Mikro-~

schalter CB 81 zugeordnet.

g, Tastensperimagnet CB 510

Diehl combitron =S= ist mit einer Tastensperre ausgestattet,
die simtliche Ziffern- und Funktionstasten mit Ausnahme der

Drucktaste bis zum Erléschen der roten Kontrollampe sperrt.

Wirkungsweise des Tastensperrmagneten CB 510(5. Abb. Seite 4)

Wird der Tastensperrmagnet CB 510 bestromt, so driickt
sein StoBel gegen den Sperrhebel CB 512, so daf3l widhrend
der internen Programmierung (Einlesevorgang) bzw. wih-
rend der Eingabe- und Rechenzeit sein Sperrarm CB 113

in den Kugelkanal der Kugelsperre CB 46 gelegt wird.
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Die Kurseln Y 120 werden daaurch im hugelkanal unter

die Sperrarme CB 1173 der Ziffern- und Funktionstasten
verlegt, wodurch samtliche Tasten ;esperrt sind. Wird

die Bestromung des Tastensperrmagneten CB 510 unter-
brocher, so kehrt der Sperrhebel (B 512 unter Wirkung
seiner Zugfeder X 292 in Grundstellung zurick und ent-
riegelt die Kugelsperre CB 46, so daB die Ziffern-

und Funktionstasten wieder niedergwdfﬁckt werden kdnnen.
FEine Ausnahme bildet die Druck-Taste, deren Sperrarm CB 1173
entfernt ist.

Uber diese Taste kann bei Programmausfiihrung das zyklische
Programn unterbrochen werden.

Elekt i onikservice riir Tastensperrmagnet finden Sie auf den

Seiten 26~313.



IT. DRUCKER

a. Ziffernstelle fir Programmanzeige

Dem Drucker fiir Diehl combitron =S= wurde rechts vor den
beiden Symbolstellen eine 7ziffernstelle zugeordnet, deren
Aufgabe es ist, bei Eingabe bzw. bei Abruf von Konstanten
oder bei der Programmierung bzw. bei Programmabruf den ge-
wiinschten Speicher auf dem Kontrollstreifen anzuzeigen.
Dieser Ziffernstelle wurde ein Bit-Magnet zugeordnet, der
vom Computer ebenfalls nach dem Code 8-4-2-1 gespeist wird.
Die Umwandlung der binsirverschliisselten Werte in Dezimal-
werte, entspricht den Erlduterungen in der Technischen

Unterweisung fiir Diehl combitron, Kapitel III/IV/V.

b. Symboldruck und seine Bedeutung

Die ersten drei Stellen des Druckers und somit auch der
Decodiereinheit sind fiir die Symbolzeichen und fur die
Programmanzeige vorgesehen.

Die Aufschliisselung der Symbole erfolgt nach dem gleichen

Binir-Code wie bei den Zahlenwerten.

Aufschliisselung siehe néchste Seite.



Symbolspurbelegung:

Die Bestromung der Bit-Magnete CA 180 wird in 3 Zeilen

3 Stellen,

ne ten durch

¢. Bedeutung der neuen Symbole auf dem Rechenstreifen

gefihrt.

Nach Betdtigung der Konstantentaste und der

3. Symbolspur | 2. Symbolspur | ]l. Symbolspur Lodierung|Dezimal-
Programmanzeige wert
F 9 L oL o 0 (10)
- - 0 Q 99 I 1
# A 1 0O 01 0 2
X = 2 0 0 L 3
v S 3 0OL OO b4
P S 4 OLOL 5
= + 5 0L L O 6
J 6 OLLL T
¢ s 7 LOoOOO 8
* G 8 L OO0OL 9

einer Zeile zu 4 Stellen und des Startmag-

Zifferntaste wird ein gewiinschter Wert in den

vorbestimmten Konstantenspeicher iibernommen.

Unter Beibehaltung des entsprechenden Konstanten-

speicherinhaltes wird der Wert in die Zentral-

einheit abgerufen und kann fiir jede Rechenfunk-

tion verwendet werden.

Nach Betdtigung der P=Taste und der entsprechen-

den Zifferntaste wird der gewlinschte Programm-

speicher zum Lernen bereitgestellt.




- Vorzeichenumkehr des Inhaltes der Zentral-

: g einheit sowie nach Eingabe einer positiven

* - Zahl 2 bzw. Eingabe der entsprechenden nega-
; % tiven Zahl.

[ =" Vorzeichengerechte Ein- und Ausgabe beim
=y programmierten Rechnen.

Sprung an den Anfang des gewiinschten Programm-
JO.”Q speichers und Start der Programmausfiihrung

(unbedingter Sprung).

Sprung an den Anfang des gewiinschten Programm-
CO.”Q speichers, falls der Inhalt der Zentraleinheit
ist und Start bzw. Fortsetzung der Programmaus-

fiihrung (bedingter Sprung).

Der Ubertrag in die fiir die 3 Symbolstellen vorgesehenen
Einstellrdder CA 187 ist in der Technischen Unterweisung
fiir Diehl combitron im Kapitel III ausfiihrlich erlautert

und entspricht den Ziffernstellen.

Bei Diehl combitron =S= entfdllt dieses Symbol

- -

fiir die Anzeige von Zwischenergebnissen bei

Kettenoperationen,

=0



Elektronischer Bereich

IIT. Service Diehl combitron =S=

Im Bereich der Elektronik wurden gegeniiber Diehl combitron

folgende Anderungen vorgenommen:

a. Druckeransteuerung

Blockschaltbild fiir Diehl combitron =S=, Seite 16.

a.l Magnetmatrix

Der Startmagnet wurde um eine Stelle vorverlegt, an seine
Stelle kam eine zusidtzliche Symbolspur fiir die Programm-
anzeige.

Der Decodierdrucker enthdlt also 20 Magnete.

Die Zuordnung der Magnete bei Diehl combi-

tron =S= zu den 4 Zeilen und den Flip-Flops

a, b, ¢, d und e ist aus nachfolgender Auf-

stellung ersichtlich,

™ o -

42

o = H )]

B o 3 c
& ju} a0

1] n w |

~ ~ -l =

o] o] o -+

a o) Q =~

E E =] ©

> e =

Ul w Ul /3]

M 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10111 12 13 14 15 N6 17 18 19 20

Zs 16 15 14 13 12|11 10 9 8 7|6 5 4 3 2|1
FF a b ¢ d ela b ¢ d e|la b ¢ d e|la b c d =
1.Zeile(2Th1) 2.7eile(2Th2) | 3.Zeile(ZTh3) | 4.Zeile(ZThk)

M=Magnet-Nr. Zs=Ziffernstelle FF=Flip-Flop

Die Ansteuerung des Startmagneten erfolgt iiber Spalte 5.



Unabhingig vom Informationsinhalt des Schieberegisters
(F1ip-Flop a, b, ¢, d und e) wird der Startmagnet immer
dann bestromt, wenn Zeile 4 durchgeschaltet und Flip-Flop =

in Arbeitsstellung ist (= = L). Der Startmagnet wird in

der Weise angesteuert, daB, wenn iiber Zeile 4 (ZTh 4)

+ 25 V durchgeschaltet werden, iiber den Widerstand 1,5 K
(Seite 10) die Basis des Transistors BSX 45 positiv wird
und somit fiir den Startmagneten O Volt durchschaltet.
Bei evtl. Storungen in der Startmagnetansteuerung braucht
also nicht mehr der Inhalt des Schieberegisters
kontrolliert zu werden.

Fiir die Ansteuerung des Startmagneten sind also nur
noch Flip-Flopi—', Zeile 4 und der Spaltenverstdrker 5
zustdandig. Die Tunktionsfidhigkeit des Startmagneten kann
iiberpriift werden, indem die Flip-Flopsi{= , & und B kurz-
zeitig mit einer O Volt-Leitung in die Stellungen= = L,

o = L und B = L gekippt werden.
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a

.3 Flip-Flop_ e

10

Durch die Vereinfachung der Programmierung fehlt am Ende
der einzelnen Zeilen der e2-Impuls. (Siehe Seite 17 i 18
Somit wird am Ende der einzelnen Zeilen das Shiftregister
nicht mehr in Grundstellung gestellt. Nach Beendigung der
. Phase wird nochmals e2 und e3 angeliefert und in das
Shiftregister werden Nullen eingeschoben.

Das Kontrollicht wird von FF= und von FF e angesteuert
(siehe Seite 16 ) und leuchtet nur wenni— oder e im

0-Zustand sind.

Da bei Diehl combitron -S= in den Pausen zwischen den
einzelnen Druckphasen das Flip-Flop e im L-Zustand sein
kann, wiirde das Kontrollicht flackern. Dies wird verhin-

dert, indem mit e3 das Flip-Flop e zuriickgesetzt wird.

Hierzu ist im Riicksetzeingang des Flip-Flops e ein zu-
sdtzlicher Eingang erforderlich. Bisher wurde mit e3 Flip-
Flop = in Grundstellung gekippt und mit e2-Impuls das
Flip-Flop e in die Stellung e=0 gekippt. Nun wird mit

e3 Flip-Flop (—, und Flip-Flop e in die Stellungen

- 0 und e = 0 geschaltet. Die zusiatzliche Hiirde 18 K
und 68 K und der Kondensator 560 pF befinden sich links
neben dem "Weiterschaltenzdhler 4" und die zugehorige
Diode ist rechts des Shiftgenerators fiur Stellenanzeige
angeordnet.

Siehe Seite 18

+20V +1ov +20V
Flip-Flop e
0,82K 06k
56K g OV +1V e
d —{ "+ 8.7k

1K
A2y 15k d ov
mﬂ*‘4k“‘“+ﬂ ¢ ~l ov
235, ) v (L perry >+— 1]'5}—"09 Stig1

T
8 1o L +zuv\_

p3e—

110 560 10v ov
Tl R 4 catev /
Tov 20V 68K
( > b—-e3
) 560p
\ 18K
Nur Diehl combitron S i
o /

Y ——

-11=



a.4 Shiftgenerator fiir Stellenanzeige

Um zu erreichen, daBl der Steuerleitung 2-Impuls (stig.2)

ein einheitliches und kein zerhacktes Signal darstellt,
wurden eine Diode und ein Kondensator in den pl Eingang

des Shiftgenerators geschaltet.

Das pl1-Signal ist wdhrend 110 ps jeweils 55 mal 1 ps=s im
L-Zustand und 1 ps im O-Zustand. Durch den Kondensator wird
die positive Spannung gespeichert, um widhrend des O-Zustandes
des pl-Signals den Transistor durchgeschaltet zu halten.
Dadurch wird ein sicheres und nur einmaliges Durchschal-

ten des Transistors gewdhrleistet.

+ov
Stecker b7k
vy Stlg.2
vom Pkt.3+10 9 % S’l ?_.
Computer prsw , Pkt BSY62 >.<: = f)ﬁa.‘g-g
| > ;1 Den 5510]1- ® N o t\g £
BSb vV eeeoe
SsﬂpI 39K 20 +0 P1
Bei jeder Zifferneingabe wird
ov -20V p 1 nur einmal geliefert
Bildung der Stlg. 2-Impulse (maximal 16 x).
110us
g_m -
Pkt1/p1 ' ’
Mol bad loaees camamces | Trig. p 1
—— 20 S
1}!5 WMCG.+5V 1 VP
PKEZ | o
|
PKt.2 | |
Pkt.3 Stlg.2 2
Statisch +10v__| ' Trig. p 1

| ~ 20 ps
1 VP
*-—-110#8 P —
Der Helligkeitsknoptf des Oszillografen mull aufgedreht werden.

12~



a.5 Weiterschalten-Zdhler

(=9

-+
a2
<
=

w
~

vom Computer

Durch das Fehlen der e2-Impulse am Ende der Zeilen,
muBte die Schaltung "Weiterschalten - Zdhler"

gedndert werden. Das UND-Gatter am "Weiterschalten-
Zdadhler" hat nur noch 2 Eingdnge d und Stlg.2. Durch
diese Anderung wird eine Ansteuerung des Zdhlers

wihrend des Druckvorganges verhindert. Zwischen den
Zeilen waren bisher kurzzeitig die Bedingungen = = L,
€2 = L und Stlg.2 = L erfiillt aber der d-Ausgang des
Flip-Flops d war durch das Nullen des Shiftregisters
(e2) immer auf O Volt.

Wahrend des Druckvorganges kann abhédngig, von der Infor-
mation bei Diehl combitron =S=, das FF d schalten. Um zu
verhindern, dafB iiber den Kondensator 3,3 nF ankommende
negative Impulse (Abfallflanke von Flip-Flop d) das Flip-
Flop & schalten, wurde der d-Eingang am "Weiterschalten-
Zdhler" iiber 220 K angelegt. Dadurch wird, wenn FF d
schaltet, erreicht, daBl der Kondensator sich sehr
langsam entladen kann und somit der differenzierte nega-
tive Impuls sehr schwach ist und ein Umschalten des Flip-
Flops O nicht stattfindet. Nur wenn d und Stlg.2 auf

0 Volt geschaltet werden, entsteht ein krdftiger negati-
ver Impuls, der das Flip-Flop X zum Kippen bringt.

2 Achtung!
In den Suchplédnen Nr. 1 und
220K M Ny, 2 ist Wzid aus Platzgriin-
—e . = :
330F den mit W& bezeichnet.
S0 sy Den6520
sl
DEN 6520
ik ad s ov oV +20
0 e o—9 @ 0—2 o o
x
o Eel 8 cxax
gnsw C l + | O——® © 0 ® o ® 0 0O
Wi wa Wa e3 wa
B6b Weiterschalten FF&
1K und FF A3

Simtliche Dioden DEN 6520

S



b, Codiermatrix Piehl combitron =S=

Durch die Codierungsadnderung muflten die Dioden in der

Matrix neu geschaltet werden. (Seite 15).

Bei allen Codierungen der Kommavoreinstellung in Diehl com-
bitron =S= haben K 2 und K 3 immer L. Deswegen wird die frii-
her an der Druckeransteuerungsplatte mit K 2 markierte
Leitung (KV) nun zur Codiermatrix gefiihrt und iiber die
Dioden D 68 und D 69 werden K2 und K3 angesteuert,

Bei Eingabe der Kommavoreinstellung entfdllt die Riick-
meldung vom Computer, also wird das Kontrollicht nicht

mehr aufblitzen.

Eingabecode - DIEHL combitron =5=

Funktionshefehle K1 K2 K3 K4 K5 K6 min. Eingabezeit

Doppel-Tasten [ms]
P 0 L 0 0 L L 65
J 0 L. 0 L © 0 L
= 6 L 0 L 0 L "
cJ 0 L 0 L L o0 i
» 0 L 0 L L L M

Kommavorein-

stellung
n 0 L L p 0 0 35
& 0 L L 0 0 L "
4 0 L L 0 L 0 i
b 0 L L 0 L L "
2 0 L L L 0 © "

Ziffern 0 L 0 0 0 0 O 35
1 L. B 0 0 0 L o
2 L 0 0o 0 L D "
3 L 0 0 0 L L i
4 L 0 0 L 0 0 L
9 L 0 0 L 0 L "
(] L 0 0O L L O "
7 L. 0 0 L L L “
8 L 0 L 0 n 0 i
9 L 0 L 0 0 L L

Funktions-

tasten

Funktions-

befehle ke @ Yo T Ik G 35
5 L 0 L L L L u
A L L. 0 © 0o o "
s L L 0 0 0 L "

Change Sign L L 0o 0 L 0 i
& L .. 0 0 L L "
-] L L o0 L 0 ] S
i L L 0o L 0 L o
# L dv 8 = L L "
0 L L L 0 0 o0 "
+ L L Lo 0 0 I !
- L. L L o L 0 it
: L L L. 00 L, L "
= L E i 6 0 !
S I L oo L "
x L L L L L 0 J
= L L L L L L i
v

L

"
+
(]

2
=1 =]
=

bzw. potentialfrei

=1 h_



ki k2 k3 k& k5 k6

X = KV

-]

P J X CJx

2 3 4 5 6 7 8 9

!

0

Codiermatrix Diehl combitron =S=
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B. Externe Eingabe
von Daten in

DIEHL Rechensysteme



IV. EXTERNE DATENETINGATBTE

a, I'inleitung

Diehl combitron Rechensysteme bieten die Voraussetzungen
fliir die automatische Eingabe wvon MefBwerten aller Art und
deren Weiterverarbeitung. Diese MeBwerte miissen in sinn-
voller Weise verkniipft werden, wobei die flexible Programmie-
rung von Diehl combitron sehr vorteilhaft ist.

Die Analogwerte Druck, Gewicht, Temperatur, Spannung,
Strahfung u.4d. werden mit Hilfe von MeBsonden, z.B.
Dehnungsmefistreifen oder Thermometern von den zu unter-
suchenden Objekten abgegriffen und hauptsdchlich in eine
analoge Spannungsidnderung ilibergeleitet.Die Spannung kann
nun verhdltnisméBig einfach in Digitalwerte (Ziffernan-

zeige) umgewandelt werden.

Erkldrung zum Analog- und Digitalwert

Bei ‘piel: Gewichtsbestimmung

i,

___{gfirtzh N
|

Analogwert: Das Gewicht wurde in eine analoge, d.h. in eine

Zihler (Digitalwert
Skala (Analogwert)

entsprechende Lidnge der Skala, vom Nullpunkt aus betrachtet,
iibergeleitet.
Der Digitalwert wird durch den Zihler demonstriert, wobei

die Zahl direkt das Gewicht bestimmt.

Mit digitaler Darstellung kann eine GrisBe durch Erweiterung
der Ziffernzahl mit gewiinschter Genauigkeit definiert werden,
widhrend die Genauigkeit in analoger Darstellung durch unver-

meidliche Toleranzen und zeitliche Inkonstanz der Bauelemente



‘begrenzt ist. Schon das Ablesen der Skalen bringt Un-
genauigkeiten.

Die digitale Anzeige eines Gewichtes kann also in der
Weise erfolgen, daB der Zeiger der Waage den Mittelabgriff
eines Potentiometers (verdnderbarer Widerstand) bildet und
entsprechend dem Zeigerausschlag eine analoge Spannung zum
Analog-Digitalwandler z.B. Digitalvoltmeter liefert.

Tm Digitalvoltmeter wird die Spannungsamplitude in gleich
kleine Abschnitte geteilt und gezihlt. Die gezdhlten Ab-
schnitte werden iiber 7iffernanzeigersohren angezeigt. Im
Prinzip erfolgt die Zahlung in Dekadenzdhlern (z.B. mit
Flip-Flops), die bei jedem 10. Tmpuls einen einzigen Im-
puls als {lbertrag zur nidchst hoheren Dekade liefern.

Die Arbeitsweise der Dekadenzihler ist #dhnlich unserem
Shiftregister FF a, b, ¢, d und e.

Nach Beendigung der Z&hlung (des Meﬁvorganges) steht die
Zahl in bindrer Form in den Dekadenzihlern meist im

Code 1-2-4-8. Nun ist es moglich, die Ausgédnge der Flip-
Flops nach auBen zu leiten oder entsprechende Kontakte zu
betdtigen, die im Code 1-2-4-8 geschaltet sind. Am exter-
nen Ausgang (Oﬁtput) sind also fiir jede Dekade (Ziffer)

4 Leitungen herausgefiihrt, wobeil die einzelnen Leitungen
die Wertigkeit;n 1, 2, 4 und 8 markieren und jeweils einem
Kontakt zugeordnet sind. Beispielsweise wird die Ziffer 5
durch SchlieBen der Kontakte 1" und "4" angezeigt. Beil
L-stelliger Zahl sind 16 Leitungen nach auBen gefiihrt.
Zusitzlich ist mnoch die Meldeleitung fiir MeBvorgangsende
herausgefiihrt. Die Information liegt also in paralleler
Form vor.

Durch die Vielzahl der am Markt vorhandenen MeBgerdte, die
technisch sehr unterschiedlich ausgelegt sind, muBl eine An-
passung des anzuschlieBenden Gerdtes an Diehl combitron

erfolgen.

=0 &
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b-

Fingabebedingungen fiir automatische Informationsein-

gabe in Diehl combitron Rechensysteme

b.1

b.U4

Serieneingabe

Eine Parallelserien-Umwandlung mufB erfolgen, da die
Zit'fern seriell eingegeben werden. Die Eingabe be-
beginnt mit der Ziffer die die groBte Wertigkeit be-

sitzt.
Bindre Eingabe im Tastaturcode (Eingabecode)

Die Information wird vornehmlich im BCD-Code 1-2-4-8
(BCD - bindr codierter Dezimalwert)angeliefert. Unser
Code besteht aus 6 TInformationsspuren K1 bis K6, wobei
aber beim Zifferncode nur auf K1 ein L-Zustand zuge-
fiigt 2zu werder braucht, da die Spuren K6 bis K3 dem
BCD-Code gleichen. Der Eingabecode fiir Ziffa:rn in

Diehl combitron und- Diehl combitron =S= ist gleich.
Amplitudenanpassung - Eingabe des Codes L = + 20 V

Die Information wird iiber potentialfreie Kontakte bzw,.

von Ausgidngen der Verstdrker angeliefert, wobei die
Ampliti#ide (Spannungshdhe) nicht den + 20 V entspricht. 5
Es wird iiber Negatorschaltung und nachfolgender Kollek-

torschaltung eine Anpassung erreicht.
Abschlufibefehl
Nach serieller Fingabe einer Zahl (beispielsweise 4 Ziffern

muB3 ein Verarbeitungsbefehl (Funktionsbefehl z.B. A) in

Diehl combitron edingegzben werden.



b5

MelBzyklus

Die Eingabe- und Rechenzeit von Diehl combitron mufl
kiirzer als der kiirzeste MeBzyklus (Dauer der Messung)

sein.
7Zifferniibernahmezeit & 100 ms

Beispiel: Fiir 4 Ziffern werden ca. 400 ms bendtigt.
Wird die Information vom externen MeBgerdt nur fir
eine kiirzere Zeit zur Verfiigung gestellt, so miissen
die Ziffern im Pufferspeicher (z.B. in 16 Flip-Flops)

festgehalten werden.
Ausldsebefehl fiir externe Dateneingabe

Der Befehl wird vom externen Meflgerdt oder, wenn
Diehl dilector vorhanden, vom Lochstreifen geliefert.

(Diehl dilector - Abruf + Stoppbefehl).
Eingabezeit fiir Ziffern-mindestens 35 ms

Der Eingabecode fiir eine Ziffer mufl minimal 35 ms laug

gleichzeitig an K1 bis K6 anliegen.
Informationseingabe

Wiahrend des Rechen- und Druckvorganges akzeptiert
Diehl combitron keine externen Informationen. D.h.
Informationseingabe erfolgt nur, wenn Kontrollicht
nicht leuchtet. Die Meldung, wann neue Daten einge-
geben werden kdnnen, wird durch den Schaltzustand des
Flip-Flops D markiert, wobei wdhrend der Rechen- und
Eingabezeit D = L ist. Flip-Flop D ist in die Aus-

stattung "Externe Dateneingabe'" eingeschlossen.

Anmerkung: Bitte im Anhang "Technisches Datenblatt -
Externe Dateneingabe" und "Fragebogen" be-

achten.

P
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c. Ausfiihrungsarten der externen Dateneingabe

Eine Koppelung von externen Meflgerdten mit Diehl combitron
erfolgt immer iiber die Tuchel-Buchse (12-poliger Rund-
stecker). Nach auBlen werden stets K1 bis K6, die Meldung
Informationseingabe (FF D), O Volt und + 20 V gefiihrt.

Die externe Dateneingabe kann mit oder ohne Diehl dilector
realisiert werden, Bei Diehl dilector ist der AnschluB
"Externe Dateneingabe" serienmidfliig vorhanden. Das Flip-
Flop D befindet sich auf der Elektronikplatte des Diehl-
dilectors.

Die "Externe Dateneingabe" fiir Diehl combitron und fiir
Diehl combitron =S= ist vollig gleich.

§ Ausfiihrungen von externer Dateneingabe sind vorhanden.
Auf Einzelheiten hierzu wird in der Folge nédher einge-

gangen,



Anhand des Belegschemas des Adapters (Tuchel—Buchse)

*“ werden die Unterschiede markiert.

Externe Dateneingab »

Tuchel- Platine vor der Tastatur ‘ _
Buchse (ohne Diehl dilector) Diehl dilector
Ausf. 1 Ausf. 13
A + 20 V + 20 V + 20 V
B oV oV oV
C K1 K1 K1
D K2 K2 K2
E X3 K3 K3
r K4 K4 Kl
G K5 K5 K5
H K6 K6 K6
J D D nicht belegt
K D nicht belegt D
I, nicht belegt | nicht belegt Aunruthefehl Il
ext. Speicher
M nicht belegt nicht belegt lLeserweiterlauf
(Streifenlauf)
siehe Seite siehe Seite siehe Diehl di=-
2T 32 lector Schaltplan

Anmerkung: Ab Dezember 1968 wird Ausfiihrung Nr. 1 nicht
mehr eingebaut.
Wenn Diehl dilector eingesetzt wird, ist die
Externe Dateneingabe in Platine-Ausfiihrung Nr.]1

bzw. Nr.3 nicht vorhanden.



V. FUNKTTIONGSWETISE UND SERVICE
DER PLATINE VOR DER TASTATUR

a., Platine, Ausfiithrung 1 / Abbildung der Schaltung nidchste Seite

Die Transistoren T2 und T3 mit den zugehdrigen Wider-
stdnden markieren das Flip-Flop D. Der Kollektorver-
stdrker T1 dient nur zur Verstdrkung der Setzsignale.
Das Riicksetzen des Flip-Flops D erfolgt mit dem p3-
Signal. Die Transistoren T4 und T5 bilden den O Volt-
Schalter fiir den Tastatur-Sperrmagneten (TSM), der ur-
sdchlich mit der externen Dateneingabe in keinem Zu-
sammenhang steht.

Beim Einschalten des Rechensystems wird ein m6-Impuls
gebildet, Uber Diode D 7 wird Transistor T1 (Kol-
lektorverstidrker) + 20 V durchschalten, welche iiber

R 5 an die Basis des Transistors T2 positive Spannung
aufprdgen. Transistor T2 schaltet durch und T3 wird ge-
sperrt, der D-Ausgang fithrt O Volt. Zum MeBgerdt wird
gemeldet, dafl keine Variableneingabe erfolgen darf,.

Wenn das Kontrollicht leuchtet, hat p3 O Volt. Erst

wenn das Programm eingelesen ist, bzw., wenn die Rechen-
zeit von Diehl combitron beendet ist, werden p3-Signale
angeliefert, welche durch den Kondensator ¢ 1 differen-
ziert werden., Ist die Hiirde (zwischen R4 und R3) klein,
weil K1 und K2 und m6 nicht L fithren, wird der negative
Teil des differenzierten p3-Impulses iiber die Diode D 4
an die Basis des Transistors T2 gelangen und ihn sperren.
Flip-Flop D kifpt also in Grundstellung (D = ca. 10 Volt)
und neue Informationen konnen eingegeben werden.

Jeder Eingabecode beinhaltet K1 und K2, also wird bei
jeder Eingabe einer Ziffer bzw. einer Funkiion das Flip=-
Flop D in Arbeitsstellung gelangen (D = 0 Volt).

Die Riickstellung erfolgt erst dann iiber p3, wenn die
Rechenzeit beendet ist.

Weil die Kollektorwiderstédnde RC1 und RC2 sehr nieder=-
ohmig sind, ca. 330 Ohm (3x 1 K), kann der D-bzw. D-
Ausgang bis 20 mA extern belastet werden.

Der TSM wird gleichzeitig mit dem Anstieg des K1- oder
K2=Tmpulses bestromt und entsperrt erst nach Beendigung

der Rechenzeit die Tastatur.

B i



Zur externen
Ausfiihrung
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b. Platine Ausfiihrung 2 / Abbildung der Schaltung niichste Seite

Die Elektronik auf der Platine, Ausfiihrung 2 (vor der Tasta-
tur angeordnet), dient nur zur Ansteuerung des Tastensperr-
magneten und ist nicht fiir "Externe Dateneingabe" vorge-

sehen. Im Bedarfsfalle wird Platine, Ausfiithrung 3 verwendet.

Der TSM wird erst beim Loslassen der Taste beskromt,

Wird K1 oder K2 angeliefert, dann schaltet T1 O Volt
durch. Der Kondensator C 1 dient zur Verzdgerung. Nur
wenn Impulse eine Mindestbreite haben, wird T1 O Volt
durchschalten und den Transistor T2 sperren, Erst wenn
die Taste losgelassen wird, sperrt Transistor T1 und
Transistor T2 schaltet 0O Volt durch. Die Abfallflanke

(+5 V—»0 Volt) erzeugt einen negativen Impuls an C 2,der
iiber die Diode D 4 den Transistor T3 sperrt, und somit
den Transistor T4 leitend macht.

Wird der Kollektor von T3 positiv (+ 10 V), dann schaltet
Transistor T6,angesteuert vom Kollektorverstidrker T5,

0 Volt durch.

Die Transistoren T3 und T4 markieren das Flip-Flop D 1.
Die Riickstellung des Flip-Flops wird mit p3 durchgefiihrt,
wobei R 16 und R 17 die Hiirde bilden.

Um die Tastatur wdhrend des Programmeinlesens zu sperren,
wird mit mé iiber die Diode D 3 das Flip-Flop D 1 in Ar-
beitsstellung gekippt.

b.1 Besonderheiten der Schaltung:
R 2 - wird als Aufladewiderstand fiir C 1 verwendet.
R 6. - bewirkt, daB R 4 ein Gegenpotential besitzt, da
K1 und K2 in Grundstellung potentialfrei sind.

R 9 und R 10 - bilden einen Spannungsteiler um die ne-
gative Spannung an der Basis von Transistor
T3 (beim Schalten iiber C2) zu begrenzen.

R 11 = wird zur Ableitung des positiven Potentials auf

0 Voit verwendet.
R 21 und C 3 = dienen zur Entlastung der + 10 V.
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c. Platine, Ausfiihrung 3 / Abbildungen auf den folgenden Seiten

Diehl combitron =S= ist mit der Tastatursperre ausge-

riistet. Die Steuerung des TSM ist auf der Platine wvor

der

Nur

Tastatur untergebracht.

im Bedarfsfalle werden die Bauteile fiir die "Externe

Dateneingabe" und die Steuerung "Wiedereinschaltmagnet"

in die Platine eingesetzt.

Ciail

Tastensperrmagnet

Die Funktionsweise der Elektronik fiir den Tasten-
sperrmagneten entspricht der der Ausfiihrung 2,

wobei folgende Abweichungen vorhanden sind (siehe

Seite 29):

Der Widerstand R 10 entfdllt, die Kippdiode D 11

kommt hinzu, dadurch werden am Kollektor im Arbeitsfall
4+ 10 V anliegen. Der Widerstandswert von R 9 wird von
10 K auf 6,8 K ermdBigt und liegt an + 20 V,

An der Kathode von D 4 wird mit R 11 und R 27 eine
positive Hiirde aufgebaut, um den Transistor T3 wvor zu

grpBen Spannungsspitzen zu schiitzen.

Wiedereinschalten - interner Leser

In einigen Anwendungsfédllen ist es erforderlich, daf
nach Netzspannungseinbriichen Diehl combitron funktions-
fdhig bleibt.. Die Steuerung des Wiedereinschaltmagneten,
der iiber das Einschaltgestidnge den internen Leser neu

einschaltet, erfolgt iiber mb.

Funktionsweise:

ITmmer wenn mb-Impuls gebildet wird, also beim Einschalten
von Diehl combitron,bzw.,wenn mnach einem Netzspannungs-
einbruch die Netzspannung wiederkehrt, erfolgt die Be-
stromung des Wiedereinschaltmagneten (WM). Im statischen
Zustand ist mb6 = ca.—16 V und es fliet ein Strom iiber

R 22 und D 9.
An der Basis von T7 sind ca. - 0,5 V vorhanden, ent-

sprechend dem Spannungsabfall an der Diode D 9 (ca. 0,5 V).

Der Transistor T 7 ist also gesperrt (npn).



Die # 25 V sind ca. + 0,5 V positiver als + 25 V und somit
ist auch der Transistor T8 gesperrt. (pnp - Basis positi-
ver als der Emitter).

Wird mé6 positiv (+ 20 V), dann schaltet Transistor T7

0 Volt durch und als Folge des Spannungsabfalls an R 24
ist an der Basds von Transistor T8 eine negativere Spannung
als + 25 V, also schaltet der Transistor T8 + 25 V durch
und der WM-Magnet kann den internen Leser einschalten.

Die Arbeitsweise ist dhnlich dem Transistorzeilenver-

stdrker der Druckeransteuerungsplatte.

c.3sExterne Dateneingabe

Wahrend Eingabe- und Rechenzeit von Diehl combitron ist

D =ca., + 10V,

In Grundstellung ist D = 0 Volt, da am Kollektor von
Transistor T9 ca. 4+ 10 V anliegen und die Basis von
Transistor T10 somit positiver als der Emitter ist.

Wird K1 oder K2 angeliefert, dann wird Punkt 1 +10 Volt
haben uﬁd Transdstor T9 schaltet O Volt durch, wobei D1
immer noch ca. + 10 V fiihrt.

Als Folge wird Transistor T10 gesperrt und D = + 10 V
haben. Wenn von K1 oder K2 + 20 V abgeschaltet werden, so
wird Punkt 1 wieder auf O Volt zuriickgefiihrt und Transistor
TG gesperrt. Flip-Flop D 1 wird gekippt und nun werden am
Kollektor iiber die Diode D 12 O Volt angeliefert, also
bleibt weiterhin Transitor T 10 gesperrt.

Erst wenn mit p3 Flip-Flop D 1 in Grundstellung gekippt
wird und somit DT = + 10 V ist, dann wird Transistor T10

leitend und am D-Ausgang liegen wieder O Volt an.

Die Ansteuerung fiir T10 erfolgt fiir die Eingabezeit iiber T9 (0 V).
Die Ansteuerung fiir T10 erfolgt fiir die Rechenzeit iiber D1 (0 V).

Der Kondensator C 5 dient zum Ausgleich des Basisstromes beil
grofBen Lastidnderungen am D-Ausgang. Um die Ausgangsspannung
bei verschiedenen externen Lastwiderstdnden konstant zu halten,

wurde die positive Spannung gegen.+ 10 V geklippt.

-31=
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C. DIEHL dilector






Cl

T

DIEHL-~-ddilector

Allgemeines zum Diehl dilector

Der Lochstreifenleser Diehl dilector als externes
Informationseingabegeridt fiir Diehl combitron =S5S=

oder Diehl combitron, erschlieBt neue Einsatzgebiete.
Als Informationstriéger dient ein 8-Kanal-Lochstreifen.
Die Ablochung der Information erfolgt, abhédngig von
der Kopplung, im Eingabecode von Diehl combitron =5=

bzw. von Diehl combitron.

Die Adressenwahl und die Stoppbefehle werden zusidtz-
lich abgelocht., Der Adressencode ist im Anhang
"Technisches Datenblatt - Externe Dateneingabe II",
Seite 4.

Diehl dilector wird fiir Diehl combitron =S= gefertigt.
Der AnschluB an Diehl combitron ist ebenso méglich,
indem in der Funktion "Druckunterbindung" ([#]) auf
der Elektronik-Platte eine Lotbriicke entfernt wird.

(Ausfiihrungsrichtlinien siehe Seite 59).

Fiir Diehl combitron =S= und Diehl combitron steht

nachfolgend nur die Bezeichnung "Diehl combitron”.

Markierung der Spuren im 8-Kanal-=Lcchstreifen.

Eingabecode - DIEHI. combitron =S=

°
Adresse 5 y

s

Stop—" |8
..

»* /
*S :0
UeSeWs e
oe
o0

L

Spur Nr.

Transportspur



-

a .

a,l

a.3

Bedienung des Diehl dilectors

Grundstellung der Bedienungselemente

Vor Einlegen des Lochstreifens ist darauf zu achten,

dafl alle Tasten ausgerastet sind.

Adressenwahl

Ist der Lochstreifen eingelegt, so wdhlt man iiber den

Adressenwahlschalter die entsprechende Adresse.

Start

Durch Driicken der Starttaste lauft der Lochstreifen
bis zum Code der angewdhlten Adresse.

Liegen mehrere Codes der gleichen (angewahlten) Adresse
unmittelbar hintereinander, so lauft der Lochstreifen
beim Betdtigen der Starttaste um jeweils einen Code

weiter,

Operationstaste [OP

Wird die in Grundstellung stehende Operationstaste
OP-Taste) betdtigt, so werden die auf den Lochstrei-
fen gestanzten Informationen (Operation, z.B. +, -, x,
usw.) vom Diehl dilector abgetastet und in Diehl com-

bitron zur Verarbeitung gebracht.

Druckunterbindung / [#]

Wenn alle Informationen, die vom Lochstreifen in

Diehl combitron eingelesen werden, ausgedruckt werden
sollen, bleibt die Druckunterbindungstaste ausgerastet.
Sollen die Informationen aber nur eingelesen und nicht
gedruckt werden, wird die Druckunterbindungstaste be-
tdtigt, wobei nur beim programmierten # -Befehl wih-
rend der Ausfiihrungszeit die Druckunterbindung un-

wirksam ist.



a.b

Durch nochmaligen Druck auf die Taste kann diese

wieder in Grundstellung gebracht werden.

Eingabetaste / B

Tst auf dem Lochsteifen Leerschritt gestanzt (nur
Transportloch), so stoppt Diehl dilector das weitere
Einlesen von Zahlen gnd Befehlen. An dieser Stelle

ist Diehl dilector ohne jede Einwirkung auf Diehl com-
bitron. Das Betdtigen der E-Taste bewirkt den Weiter-

transport des Lochstreifens um einen Schritt (eine Zeile).

Sprungtaste VAR

Mit der Sprungtaste (J) k6nnen Befehlsfolgen iiber-
sprungen werden. Wird die Sprungtaste betatigt, lauft

der Lochstreifen bis zum nichsten Sprung-Stopbefehl.

0P [#] J ' E

1

%

28

g o Start

g B - J
S |
=

betltigt op  [#1 J E / Start

(i emgemséet)\ 4U7 \




b, Aufbau des Diehl Dilectors und Service-Einteilung

Kontaktbiirsten Leser-Kappe

1. Bilirstenreihe -
Codeeingabe K1-K6

2. Blirstenreihe -
Adressenwahl

‘////Verriegelungshehel

pk=Kontakt

o —Anzeige-Lampe
Sprung-Taste J
Eingabe-Taste E

St. Kontakt

VM-Magnet

Verteilerplatte
(hinter dem Leser)

Adressenwahlschalter
Start-Taste

Steckerleisten

Operationstaste OP Blektronik-Platts

) Druckunterbindung

Der Service gliedert sich din:

1. Elektronischer Teil, Die gesamte Elektronik ist auf
einer steckbaren Platte zusammengefafBit.
Die Wirkungsweise der Elektronik wird ab Seite 39 bis
Seite 61 behandelt. Der Service erfolgt mit Hilfe des

Testschemas Diehl dilector, Seite 62 bis Seite 76.

2. Mechanischer Teil/Leser 108 A, der als steckbare Ein-
heit, nach Losen einer Halteschraube aus dem Tragbiigel
genommen werden kann.

Der Service des Lesers wird in zwei Sonderheften:

Lochstreifenleser 108 A - Beschreibung
Lochstreifenleser 108 A - Betriebsanleitung

erldautert

-38-



VII. ELEKTRONISCHER TEITL

a. Erklidrung der neu verwendeten Schaltsymbole

Als bekannt wird vorausgesetzt:

UND-Funktion (UND-Gatter) Funktionstabelle
Symbol: A B Q
& o o | o
5 Q A+B=Q 0 L |O
L L L

ODER=-Funktion (ODER-Gatter) Funktionstabelle
Symbol: A B Q
0 0O 0]
A+ B = Q 0 L I %
% 9‘23___0(; L 0 |L

B O

L L L

Hinzu kommt:

NICHT-Funktion (Negatorschaltung, Emitterverstdrker)

Symbol:

.Ao%:>——0 Q A = Q (Sprich: Q nicht)
Der Ausgang einer Negatorschal- Funktionstabelle
tung befindet sich im L-Zustand,
wenn sich der Eingang im O0-Zu- A | Q
stand befindet und umgekehrt. 0 L
Beispiel: . L 0

Q
A

-39~



Kollektorverstiarker

Ao—l)——cQ k=

Der Kollektorverstirker dient nur als Lastschalter,

Symbol:

2also nur zu Verstidrkungszwecken und hat keine logi~-
sche Funktion. Beim L-Zustand an der Basis liegt auch
L am Ausgang. Werden beispielsweise an die Basis + 20 V

gelegt (Steuereingang), dann sind am Emitter (Ausgang)
ebenso + 20 V, vermindert um den geringen Spannungs-

abfall UBE 0,5 V des Transistors.

+

UND-NICHT-Funktion (NAND-Gatter)

Symbol:
A A+ B=Q
Q
Bz:D>_°
Der Ausgang Q ist nur dann im Funktionstabelle
O-Zustand, wenn alle Eingidnge A B Q
im L-Zustand sind. .
0O O L
Beispiel:
+ + e L L
L 0 L
A L Lo
Q
B

=10



ODER-NICHT-Funktion (NOR-Gatter)

Symbol:
A
o——z: -
Q A+ B = Q
By
Der Ausgang Q ist nur dann im Funktionstabelle
L-Zustand, wenn alle Eingdnge A B Q
im O-Zustand sind. o o L
Beispiel: o L 0
+
L O 0
A L Lo
Q
B
Multivibrator
Symbol:
Multivibrator
T = 1 ms

Der Multivibrator dient zur Erzeugung einer Rechteck-

spannung. Er hat keinen stabilen Schaltzustand. Ohne Beein-

flussung von auBen kippt der Multivibrator selbsttdtig in
einem bestimmten Rhythmus zwischen den beiden mdglichen
Schaltstellungen. Die Periodendauer T kann durch Anderung
der Kapazitdt der Kondensatoren und der Basiswiderstédnde
gedndert werden (siehe Schaltplan Diehl dilector-Multivi-
brator A ).

Bei VergroBerung der Kapazitdten oder der Widerstédnde
wird die Periodendauer T gridfler.

Es ist immer nur ein Transistor durchgeschaltet.
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Mono-Flip~Flop

Beschreibung des Mono-Flip-Flops I nach Schaltplan
Diehl dilector.

Symbol:

Mono=-
Flip-Flop

Unter einem Mono-Flip~-Flop versteht man eine Kipp=-
schaltung, welche durch einen kurzen Impuls aus ihrem
urspriinglichen Schaltzustand in eine labile Lage ge-
bracht wird und nach Ablauf einer gewissen Zeit selbst-
tdtig in ihre Ausgangslage zurilickkippt. Es ist stets

nur ein Transistor durchgeschaltet.

In Grundstellung ist T3 vom Mono-Flip-Flop I gesperrt,

da Basis negativer als der Emitter ist. T4 ist durchge-
schaltet, wobei an die Basis iiber R 15 und R 14 positive
Spannung angeliefert wird.

Wird nun an den Eingang des Mono-Flip-Flops I, vom Steuer-
gatter iiber die Diode D 6 ein kurzer positiver Impuls ge-
geben, so flieBt kurzzeitig ein Strom iiber die Basis-
Emitterstrecke des Transistors T3. Der dadurch hervorge-
rufene Kollektorstrom verursacht einen Spannungsabfall

an R 13. Diese kurzzeitige Potentialidnderung wird durch
den Kondensator C 4 differenziert (negativer Impuls) und
gelangt an die Basis von T4, wobei die Basis gegeniiber dem
Emitter negativ wird und der Kollektorstrom sinkt. Da=-
durch wird der Spannungsabfall an R 12 kleiner und liber
den Widerstand R 11 gelangt nun positives Potential an

die Basis des Transistors T3, somit bleibt der Transistor
durchgeschaltet.

Der Kondensator C 4 liegt nun an entgegengesetzter Polari-
tdt und wird iiber die Widerstdnde R 15 und R 14 gegen po-
sitives Potential aufgeladen. Kurz nach dem Null-=Durchgang
(von negativ auf positiv), wenn also an der Basis des T4
geringe positive Spannung liegt, kippt das Mono-Flip-Flop

in den stabilen Zustand zuriick.
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Anhand des Blockschaltbildes erfolgt die Beschreibung der
einzelnen Funktionsabldufe. Grundsdtzlich konnen die Auf-
gaben des Diehl dilectors in 2zwei Gruppen eingeteilt werden,
ndmlich "Adressensuche" und "Informationseingabe in Diehl com-

bitron',

c. Adressensuche-Wirkungsweise

Die Entscheidung, welche Aufgaben Diehl dilector ldsen
soll, ist abhédngig von der Schaltstellung des Flip-Flops U.
In Grundstellung ist der U-Ausgang des Flip-Flops U im
L-Zustand. Nach Betdtigung der Starttaste kippt Flip-

Flop U um. Dadurch wird die Adressensuche eingeleitet und
der Lochstreifen iiber die 2, Biirstenreihe abgetastet, wo-
bei an der 1, Biirstenreihe keine Information ausgewertet
wird. Der Lochstreifen wird nun mit der maximalen Leser-
geschwindigkeit von 30 Zeichen/sec. vorwirts transportiert,
wobei stets ein Vergleich der Lochkombination im Lochstrei-
fen mit der vorgewdhlten Adresse der Decodiermatrix er-—
folgt (2. Biirstenreihe)., Bei Koinzidenz (Gleichheit), al-
so Adresse gefunden, wird an den Ausgang der Decodierma-
trix ein Impuls geliefert, welcher den Multivibrator I an
den Riicksetzeingang des Flip-Flops U anschaltet. Flip-

Flop U wird umgeschaltet., Die Informationseingabe vom Loch-
streifen in Diehl combitron kann erfolgen, sofern K1 oder
K2 im Lochstreifen gestanzt sind und Flip-Flop D (Besetzt-
Flip-Flop) in Grundstellung ist.

Der Sprungbefehl, der im Lochstreifen durch Ablochung des
Sprungstoppbefehls markiert wurde, wird in der oben beschrie-
benen Weise ausgefiihrt, wobei der Leserlauf nicht durch die
Starttaste eingeleitet wird, sondern durch die Sprung-

taste (J). Schaltungstechnisch besteht die Abwandlung da-
rin, daBl mit Kippen des Flip-Flops U auch das Flip-Flop S
kippt, welches automatisch die Kombination des Sprungbe-

fehls in der Decodiermatrix wirksam werden 1H8t.



Bei Ablochung von Spur 7 wird, ebenso wie bei Spur 1 (K1)
oder Spur 2 (K2), der Lochstreifen bei Informationseinga-

be weitertransportiert.

Nachfolgend die Funktionsbeschreibung der beteiligten

Baugruppen:

d, Multivibrator A

Der Multivibrator A schwingt mit 30 Perioden/sec.

Bei O = 12 V wird das UND-Gatter (Dioden D 13 und D 14),
im Takte der Umschaltungen von Multivibrator A durchge-
schaltet. Mit der Anstiegsflanke des Impulses vom Kollek=-
tor des Transistors T6 wird das Mono-Flip-Flop M ange-
steuert. Die Periodendauer T= 33 ms entspricht der maxi-

malen Lesergeschwindigkeit.
Leser 108 A - Maximal 30 Zeichen/sec.

1000 ms :
ro= 30 Zeichen = 23 na

e, Mono-Flip-Flop M

Diese Baugruppe bestimmt die Bestromungszeit des Leser-
vorschubmagneten. Vier Ansteuerungsmoglichkeiten sind

vorhanden.

1. Mono-Flip=-Flop I (bei Informationseingabe)
Multivibrator A (bei Adressensuche)

manuell iiber die Taste E des Diehl dilectors

o

. manuell, bzw. automatisch liber externen Eingang (M)
iiber den Kollektor des Transdstors T8 werden die Ver-

starker T10, T11 und T12 gesteuert. Transistor T12
schaltet O Volt an den Vorschubmagneten (VM),

45—
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Decodiermatrix

Die 4 Verstidrker im Eingang der Decodiermatrix erzeugen
aus den angelegten Signalen inverse (negierte) Signale.
Mehrere Dioden-UND-Gatter dienen der Auswahl der Adres-
sen, Durch den Wahlschalter wird stets nur ein Gatter

aktiviert.

Flip-Flop S

In Grundstellung befindet sich Ausgang S im L-Zustand,
somit ist der Transistor T34 durchgeschaltet. Wiwxd die
Sprungtaste (J) betatigt, kippt Flip-Flop S und der
Transistor T 34 wird gesperrt, UND-Gatter D 82 und D 68

ist wirksam. AuBerdem wird iliber die Diode D 107

auch Flip-Flop U gekippt und die Adressensuche somit ein-
geleitet. Der am Lochstreifen als nidchster programmierte
Sprungbefehl schaltet Flip-Flop U um und folglich durch die
Abfallflanke von U auch Flip-Flop S.

Adressensuche - Funktionsablauf

Wird die Starttaste gedriickt, so werden die am Spannungs-
teiler R 86 und R 87 anstehenden + 20 V zu O Volt gelegt.
Durch die Abfallflanke an C 15 wird die Diode D 42 leitend,
wobei die Basis von T24 negativ und T24 gesperrt wird.
Flip-Flop U kippt, am U-Ausgang stehen + 12 V an.

Da am Ausgang U jetzt O Volt anliegen, wird die Basis von
T26 negativ und somit T26 gesperrt., Anzeigelampe leuchtet
nicht. Flip-Flop S kann nicht geschaltet werden, da die
Diode D 107 in Sperrichtung liegt.

Uber den Multivibrator A wird das UND-Gatter D 13 und D 14
angesteuert. (Anstiegsflanke von T6). Da an D 14 durcl

U + 12 V anliegen, ist die Durchschaltbedingung erfiillt.



Uber die Anstiegsflanke an C 7 wird die Diode D 17
leitend, die Basis von T 8 wird positiver als der Emitter
T 8 wird gesffnet und der Kondensator C 10 entlddt sich
iiber T 8 zu 0 Volt,

Durch die differenzierte Abfallflanke (negativer Im-
puls) wird Diode D 112 und die Emitter-Kollektorstrecke
T 9 gesperrt, Da T 8 gedffnet ist, liegen am Kollektor
nur+1,5 V an, Uber den Spannungsteiler R 36 und R 37

wird die Basis von T 10 negativ und sperrt somit T 10.
Uber R 38 und R 39 wird die Basis von T11 positiv, so

daB T11 geoffnet wird und iiber R 41 die Basis von T12
positiv ansteuert und T12 6ffnet. Am Kollektor werden

0 Volt angelegt, wodurch iiber Steuerkontakt St ITII

0 Volt am Vorschubmagnet (VM-Magnet) anliegen. Loch-
streifen wird transportiert,

Im Takte der Umschaltung von Multivibrator A wird das
Mono-Flip-Flop M angesteuert und es werden am Vor-
schubmagnet 0 Volt angelegt. Das Mono-Flip-Flop bestimmt,
wie bereits erwdhnt, die Bestromungszeit des VM-Magneten.

Die vorgeschriebene Zeit T &~ 18 ms wird durch den Regler

R 34 eingestellt. Wird die vorgewdhlte Adresse iiber Adres-

senwahlschalter durch Vergleich der Lochkombination im
Lochstreifen gefunden, so wird am Ausgang der Decodier-

matrix ein Impuls angeliefert.

Beispiel: Adresse 1 = L 0 O O L L L L

Uber R 122 wird eine positive Spannung zur Matrix gefiihrt
Da an der 2. Biirstenreihe von Sa5...Sa8, gemdB Code, eben-
falls L-Befehle anliegen, wird die UND-Bedingung fur
Adresse 1 (3 UND-Gatter) iiber D 48, D 51, D 54, D 58, D 6
und D 72 erfiillt und am Ausgang der Decodiermatrix werden

+ 12 V angelegt.

1
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Durch die Anstiegsflanke an C 17 wird D 94 zu O Volt
gesperrt und die Basis von T31 positiv, T31 ist somit
durchgeschaltet. Die iiber C 18 differenzierten positiven
FFlanken des Multivibrators I werden iiber D 95 und T 31 zu
0O Volt gefiihrt und mit der negativen Flanke (differenziert)

wird iber D 96 Flip-Flop U in Grundstellung geschaltet.
Der exakte Ablauf der Adressensuche ist aus dem Zeit-
diagramm, Seite 61 und dem Schaltplan Diehl dilector

ersichtlich,

i. E-Taste = Einzeltransport des Lochstreifens

Durch Nriicken der E-Taste wird an C 7 ein positiver
Impuls (+20 V) geliefert, wobei die Diode D 17 leitend
wird und Mono-Flip-Flop M umschaltet.

VM-Magnet wird angesteuert und Lochstreifen nur um eine
Zeile weitertransportiert. Die Bedienung der E-Taste
wird hauptsidchlich nach Eingabe von Variablen vorge-

nommern.

k. Sprungbefehl - Funktionsablauf

Die Sprungtaste (J) wird eingesetzt, wenn ein Teil des
Lochstreifens iibersprungen werden soll, d.h., in Verbin-
dung mit Diehl combitron kann dieser Teil, der vorher
liber Lochstreifen in das Rechensystem eingegeben wurde
und iber automatisches Programm gerechnet wird, bei
nachfolgenden Operationen iibersprungen werden. Der Nach-
spann wird dann iiber Diehl dilector gerechnet. Durch
Driicken der J-Taste wird Flip-Flop S gekippt. Die an C 20
anliegenden + 20 V werden iiber R 134 zu O Volt abgeleitet.
Durch die Abfallflanke am C 20 wird D 98 leitend, wo-

bei sich an der Basis von T33 eine negative Spannung(-1,5 V)
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einstellt und Flip-Flop S kippt. Am Punkt 16, S-Ausgang,
werden 0 Volt angelegt (durch Spannungsteiler R 125,

R 126 und R 127 wird Basis von T32 positiv), wodurch
die Diode D 99 gesperrt und C 21 iiber R 136 und R 137
und die Basis von T34 zu - 20 V entladen wird. Nach

der Entladung von C 21 (Lochstreifen wurde mindestens
um einen Schritt weitertransportiert) stellt sich an
der Basis von T34 eine negative Spannung (= 2 V) ein und
der Transistor T34 wird gesperrt.

Ferner wird beim Driicken der J-Taste die Diode D 107
durchlissig, (Kathode negativ). Durch die Entladung des
c 15 (Abfallflanke) wird die Diode D 42 leitend und
sperrt T 24. Flip-Flop U kippt also.

Durch das Kippen von Flip-Flop U (D 14 £ U) wird am
IIND-Gatter durch Multivibrator A (D 13 von T6) die Be-
dingung erfiillt und das Mono-Flip-Flop M wird ange-
steuert. iUber T10, T11, T12 werden an den Vorschub-
magneten O Volt angelegt. AuBerdem wird das Steuergatter
gesperrt.

Im Takt des Multivibrators A wird das UND-Gatter durch-
geschaltet und der Lochstreifen transportiert. Es er-
folgt ein Vergleich der Lochkombinationen mit der einge-
stellten Kombination der Decodiermatrix.

Wird i{iber die 2. Biirstenreihe der Sprungbefehl fiir den
J-Befehl (0 0 0 0 0 0 L 0) angeboten, so wird an Spur 7
ein positiver Impuls angeliefert, so daB an Diode D 50
positive Spannung anliegt.

Da an Spur 8 kein Befehl anliegt, bleibt T27 gesperrt
und iiber R 103 wird die UND-Bedingung iiber D 49 zu

D 68 erfiillt.

Da an Spur 5 und Spur 6 ebenfalls kein Befehl anliegt
(Biirsten nicht geschlosaen) sind die Transistoren T29
und T30 gesperrt. UND-Bedingung D 55 und D 59 ist er-
fiillt (zu D 82).

-l -
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Uber die UND-Bedingung D 68 und D 82 werden am
Spannungsteiler R 117 und R 118 + 12 V angelegt,

Durch die Anstiegsflanke am C 17 (von + 3 V auf

+ 12 V) wird D 94 gesperrt, die Basis von T 31 wird
positiv. Uber Emitter-Kollektor werden zu D 95 0 Volt
angelegt. Vom differenzierten Impuls am C 18 von Multi-
vibrator I wurden die positiven Flanken iiber D 95 und T 31

zu O Volt abgeleitet, da D 96 gesperrt ist.

Die negativen Flanken werden iiber D 96 zum Riicksezt-
eingang von Flip-Flop U gefiihrt. (D 95 gesperrt, D 96
durchgeschaltet).

Uber D 43 (Flip-Flop U) wird die Basis von T25 negativ,
Flip-Flop U kippt in Grundstellung. Uber U-Ausgang

wird iiber Abfallflanke am C 19 D 97 leitend und

Basis von T32 wird negativ. T32 wird gesperrt, Flip-
Flop S kippt in Grundstellung. Da am §-Ausgang jetzt

+ 10 V anliegen, wird D 99 leitend und die Basis wvon
T34 wird positiv. Am Kollektor liegen O Volt an und D 93
ist gesperrt. Am Spannungsteiler R 117 und R 118 stellen
sich wieder + 3 V ein, so daB T31 gesperrt wird (an
Basis - 1,5 V).

Flip-Flop U wird iiber Multivibrator I nicht mehr ange-
steuert, da sich an D 96 (Kathode) eine + 20 V Hiirde
(iiber R 121) aufgebaut hat.



1. Informationseingabe in Diehl combitron

Nach dem Aufsuchen der gewiinschten Adresse wird das
betreffende Programm eingelesen, vorausgesetzt, dafd

kein Stoppbefehl programmiert wurde. Der Abgriff wird iliber
die 1.Biirstenreihe (1.Abtastung) vorgenommen. Nachfolgend

die Beschreibung der einzelnen Baugruppen:

Mono-Flip-Flop T

Diese Baugruppe hat die Aufgabe, die Eingabezeit von
K1...K6 zu steuern und den Basisstrom fiir den Tran-

sistor T5 anzuliefern.

Der Transistor T5 ist als Kollektorverstidrker ge-
schaltet. Am Emitter liegen in Grundstellung O Volt

an. Kippt das Mono-Flip-Flop I, so werden am Emitter

von Transistor T5 + 20 V liegen, da Transistor Th gesperrt
ist.

Das Mono-Flip-Flop I liefert zum Zeitpunkt des Zu-
riickschaltens in die Grundstellung iiber den Kondensa-

tor C 8 einen Ansteuerimpuls an das Mono-Flip-Flop M.

Besetzt-Flip-Flop D

Siehe auch "Technisches Datenblatt-Externe Dateneingabe”

im Anhang und Externe Dateneingabe, Ausfiihrung 1, Seite20/:

Solange Flip-Flop D in Arbeitsstellung ist (D = + 12 V)
wird der Leser nicht weitergeschaltet. Mit der Abfall-
flanke vom D-Ausgang-Tmpuls wird auBerdem das Flip-

Flop DU (Druckunterbindung) zuriickgesetzt.

Flip=Flop U

In Grundstellung ist der Ausgang U im L-Zustand.
Transistor T26 ist durchgeschaltet und die Anzeigelampe
leuchtet. Jede Betidtigung der Starttaste und der J-Taste
bewirkt das Kippen des Flip-Flops v,

HAe
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Multivibrator I

Der Multivibrator I schwingt mit einer Zeitperiode
von ca. 0,5 ms und liefert Impulse an das Steuer-
gatter und beim Auffinden der Adresse, an den Riick-
setzeingang des Flip-Flops U. Erst wenn die OP-Taste
gedriickt ist, ist der Multivibrator I mit dem Steuer-

gatter verkoppelt.

Steuergatter

Die Auswertung der Schaltstellungen der beteiligten
Baugruppen iibernimmt das Steuergatter.

Die Information wird vom Lochstreifen in Diehl combitron
libernommen, wenn die UND=-Bedingung des "Steusrgatters"
erfiillt ist. Nur dann wird der Leser den Code, ent=-
sprechend der eingestanzten Lochkombination auf K. uaKBy
ablesen und eine Zeile weiterschalten. (Siehe Schaltplan
Diehl dilector ),

Das Steuergatter liefert erst dann einen Ansteuerim-
puls an das Mono-Flip-Flop I, wenn nachfolgende Be-

dingungen erfiillt sind:

m.1 Mono-Flip-Flop I in Grundstellung (Transistor T3
gesperrt,+ 19 V am Kollektor von T3),.

m.2 K1' oder K2' oder Spur 7 vorhanden (K1 + K2 = Spar
1 + 2). Priifungstoppbefehl (Kollektor vom Transistor

T20 hat + 20 V).

m,3 Flip-Flop D in Grundstellung, d.h.,Diehl combitron

fiihrt keine Rechenoperation durch. (D = ca. + 12 V)

m.4 Vorschubmagnet nicht bestromt (Punkt 11 ca. + 27 V)



m.5 Flip-Flop U hat am Ausgang U den L-Zustand ( + 12 V,
Anzeigelampe leuchtet).

m.6 Operationstaste (OP) ist gedriickt und Transistor T2
des Multivibrators hat am Kollektor ca. + 25 V.

Ist die UND-Bedingung des Steuergatters erfiillt, so
werden iiber R 8 und D 6 an die Basis von T3 + 2 V ange-
1iefert. iUber Mono-Flip-Flop I wird die Eingabezeit von
K1...K6 gesteuert. T3 wird gedffnet, wobei sich C 4 iiber
T3 und R 16 zu O Volt entladet. (Basis von T3 positiver
als Emitter). Durch die Abfallflanke von C 4 wird D 111
gesperrt, die Basis von T4 ist negativer als Emitter
und T4 wird gesperrt. Uber Spannungsteiler R 12 und

R 17 werden an die Basis von T5 + 20 V gefiihrt, wobei
{iber Kollektor-Emitterstrecke, (wenn pK-Kontakt ge-
schlossen) an die 1. Biirstenreihe +20 V angelegt werden.
Durch die Abfallflanke von C 4 werden an das Steuer-
gatter D 110 0 Volt geliefert, so daB die UND-Bedin-
gung nicht mehr erfiillt ist. Nach vollstindiger Entla-
dung von C 4 wird T4 wieder gedffnet, so daB D 111 lei-
tend wird und Mono-Flip-Flop I in Grundstellung schaltet.
iiber R 13 und R 14 wird C 4 aufgeladen, da am Punkt 19
ca. 0 Volt anliegen und T3 gesperrt ist.

i/ber R 13 und positive Flanke am C 8 wird D 17 leitend.
Basis von T8 wird positiver als Emitter und T8 offnet.
ilber T8 entladet sich C 10 und die Diode D 112 wird ge-
sperrt. T9 wird iiber die Basis ebenfalls gesperrt, so
daB die Basis von T8 positiver als Emitter bleibt. Da T8
offen ist, wird die Spannung am Kollektor auf + 1,5 V
verringert., Die Basis von T10 wird iiber Spannungsteiler

R 36 und R 37 negativ. T10 sperrt. Uber R 38 wird die
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Rasis von T11 positiv und iiber R 41 und T11 wird

die Basis von T 12 positiv. Folglich werden an den VM (Vor-
schubmagnet) O Volt geliefert, der Lochstreifen wird

durch die Vorschubklinke, welche mit dem Anker des VM ge-
koppelt ist, um 1 Zeile vorwidrts transportiert. AuBerdem
wird das Steuergatter iiber die Diode D 3 weiterhin

gesperrt gehalten.

Die Umschaltung des Mono-Flip-Flops M in Grundstellung
erfolgt dann, wenn C 10 sich vollstdndig entladen hat.
Uber T12 werden somit keine O Volt geliefert

Mono-Flip~Flop I kann nun zur neuen Informationsein-
gabe wieder angesteuert werden, vorausgesetzt, daBl das

Flip-Flop D in Grundstellung ist.

Das Steuergatter (iiber die Diode D 6) und die An-
steuerung C 8 und C 7 liefern fiir die Mono~Flip-Flops
nur kurze Ansteuerungsimpulse (Triggerimpulse). Die
Verweilzeit der Mono~Flip-Flops in der Arbeitsstellung
bestimmén im wesentlichen die Kondensatoren C 4 bzw.

C 10 und die Widerstande R 15 und R 34,

Priifung-Stoppbefehl

In Diehl combitron wird nur die Information von Spuren
1...6 eingelesen und nur dann, wenn K1, K2 oder K7 ge-
stanzt wurde. Die Entscheidung zum Weiterschalten in
Abhédngigkeit von K1 oder K2 erfolgt durch die Baugruppe
Priifung-Stoppbefehl. Sind die Kontakte der 1, Biirsten-
reihe in Spur 1, 2, oder 7 nicht geschlossen, dann lie-
gen am Kollektor von T 20 O Volt an. Somit ist der Ausgang
des Steuergatters gesperrt. Gemdf Technischem Datenblatt
"Externe Dateneingabe" (siehe Anhang), wird der Sprungbefehl
nur durch Ablochung von Spur 7 markiert. Um die Weiter—
schaltung des Lesers beim Sprungbefehl sicherzustellen,
wurde der Kontakt von Spur 7 auf das am Eingang wvon
"Prifung-Stoppbefehl liegende ODER-Gatter aufgeschaltet.

K1 und K2, welche nicht vom Lochstreifen angeliefert



werden, haben keinen Einflufi auf die Weiterschal-

tung des Lesers, weil die Dioden D 7 und D 8 in
Sperrichtung liegen. In Grundstellung des Diehl
dilectors liegen am Emitter von T5 ca. O V an

(+ 1 V). Werden iiber die Biirsten Spur 1, Spur 2

und Spur 7 am Eingang des ODER-Gatters D 35 und D 34
und D 33 0 Volt angelegt, dann ist der Ausgang des Gat-
ters im L-Zustand (O Volt). Dadurch wird die Basis

von T19 positiv und iiber Emitter-Kollektorstrecke wer-
den 0 Volt durchgeschaltet. iiber Spannungsteiler R 70
und R 71 wird die Basis von T20 negativ und T20 ist
somit gesperrt. Vom Punkt 17 (Kollektor von T20) wer-
den iiber R 72 + 20 V zum Eingang D 2 am Steuergatter
(UND-Gatter) gefiihrt.

Ist keine der Biirsten in der 1. Biirstenreihe geschlos~-
sen, also liegt keine Spannung am ODER-Gatter an, dann
haben wir den O-Zustand. T20 schaltet also 0 Volt durch,
Steuergatter ist gesperrt, Mono-Flip-Flop I und Mono-
Flip-Flop M bleiben in Grundstellung. Der Vorschubmag-
net (VM) wird somit nicht angesteuert. Der Lochstreifen-
lauf wird also bei Informationseingabe gestoppt, wenn
in der 1. Biirstenreihe die Biirsten in den Spuren 1, 2
und 7 nicht geschlossen sind (siehe Stoppbefehl 00000000
im Anhang, "Technisches Datenblatt-Externe Dateneingabe",
Seite U).

Die Entscheidung, ob die Information, welche auf der

1. Biirstenreihe anliegt, in Diehl combitron eingelesen
werden soll, muB vor dem Ansteuern des Mono-Flip-Flops I
erfolgen, also wenn am Emitter von T5 noch ca. O Volt
anliegen, Diese Priifung muf} sofort nach dem Lochstrei-

fentransport erfolgen.

Anmerkung: O Volt ist ein Spannungswert, bzw. ein Poten-

tial.
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o. Druckunterbindung

Bedi gedrﬂckter[#]-Taste erfolgt der Druckvorgang von
Diehl combitron nur bei Betdtigung der # und der A-Taste
(Eingabedode). Bei A-Taste nur wenn # programmiert

wurde, wobei der # -Befehl vom Computer geliefert

wird. Die WirksamKeit der Druckunterbindung erstreckt
sich auf die Tastatuvr von Diehl combitron und ist

auch bei der Adressensuche wirksam.

In Grundstellung ist der DU-Ausgang des Flip-Flops DU im
O=Zustand. Der Transistor T17 ist durchgeschaltet und an
der Kathode der Diode D 31 liegen O Volt an. Erfolgt
kein Druckvorgang von Diehl combitron, so hat der

(—, -Ausgang von Flip-Flop (= ebenso O Volt. Wird beim
Druckvorgang vom Computer der e2-Impuls angeliefert,
dann wird Flip-=Flop (— versuchen zu kippen. Es kann

sich aber keine positive Spannung am Flip-Flop = einstel-
len, da bei eingerasteter[#ﬂ-Taste iiber Diode D 31 und
Transistor T17 der (— -Ausgang zu O Volt kurzgeschlossen
ist. Somit bleibt Flip-Flop (= in Grundstellung und iiber
die Zeilen ZTh 1,.,..4 werden fiir die Magnetmatrix keine

+ 25 V durchgeschaltet. Es erfolgt also kein Druckvor-
gang, wenn Flip-Flop DU in Grundstellung (DU = O Volt)
bleibt.

Wird Flip-Flop DU gekippt, also DU-Ausgang fiihrt + 10 V,
so kann Flip-Flop ;—; trotz der eingerasteten[#] -Taste
ungehindert schalten, da nun die Spannung am{Eﬂ—Ausgang
erst beim Uberschreiten der + 10 V iiber D 31 begrenzt
wiirde. Das Setzen des FlipesFlops DU erfolgt iiber

Diode D 30 mit negativer Spannung (ca. - 4 V). In Grund-
stellung ist die Basis von T17 positiv (+ 1 V). An der
Kathode wvon Diode D 30 liegen ebenso mindestens + 1 V
an, die durch den Spannungsabfall am Spannungsteiler

R 56, R 57 und R 55 gebildet werden. Nur wenn am ODER-



Gatter D 25... U 29 O Volt anliegen, kann sich an der
Kathode von D 30 eine negative Spannung aufbauen und
Transistor T17 wird gesperrt. Sind an K2...116 keine

+ 20 V (L-Zustand) vorhanden, so sind die Transistoren
T13 und T16 gesperrt., Die Transistoren T14, T15 und Th1
sind durchgeschaltet, da + 25 V die betreffenden Basen
iiber R 46, D 22, D 21 und D 108 positiv halten.,

0 Volt konnen am ODER-Gatter nur dann anliegen, wenn
an allen Anoden der Dioden D 25,.,.D 29 0 Volt anliegen,
also die Transistoren T14, T15, T16 und T41 durchge-
schaltet sind und an K3 keine positive (+20 V) Span-
nung liegt. Die Schaltung ist so aufgebaut, daB fiir
zwel bestimmte Eingabecodierungen nur der Ausgang des
ODER-Gatters auf 0 Volt geschaltet wird, wobei die Co-
dierung von K1 unberiicksichtigt bleibt. Konkret sind

es die Eingabecodes von # und von A-Befehl.

Befehl K1 K2 K3 Kh K5 K6
A L L (8} 0 0 0
= s o L L 0 L i I

Beispiel 1: A-Eingabecode vorhanden

An K4, K5 und K6 sind keine + 20 V vorhanuen, also blei
ben T13, T14, T15 und T41 in Grundstellung. ¥on K3 kom-
men iiber die Diode D 28 ebenso keine + 20 V zum ODER-

Gatter, K2 fiihrt aber + 20 V, somit schaltet T16 0 Volt

durch und nun liegen 0O Volt am ODER-Gatter., Flip-Flop DU

wird also gesetzt.
Beispiel 2: # -Eingabecode vorhanden.
iber K2 schaltet T16 O Volt an die Anode von D 27.

Durch + 20 V an K4, K5 und K6 wird iiber D19 , D 18
und D 109 T13 durchgeschaltet. T13 legt O Volt an die
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Anoden von D 22, D 21 und D 108, aber die Transistoren
T14, T15 und T41 bleiben durchgeschaltet, da nun an
die Basen iiber D 23, D 24 und D 107 weiterhin positive
Spannung angeliefert wird. An K3 werden keine + 20 V
angeliefert. Der Ausgang des ODER-Gatters ist also wie

im Beispiel 1 wiederum auf O Volt.
Beispiel fiir Falschcode (kein # bzw. kein A-Code)

Wird z.B. der Eingabecode K2 = L und K6 = L angeboten,
so wird Transistor T13 iiber D 19 O Volt durchschalten

und an die Anoden von D 22, D 21 und D 108 0 Volt an=-

legen. Nu# Transistor T14 wird iiber D 23 durchgeschal-
tet bleiben, wobei T15 und T41 gesperrt werden und es

wird weiterhin eine positive Spannung iiber R 52 und

R 162 zum ODER-Gatter angeliefert werden. Flip-Flop DU

wird also nicht gesetzt.

Logik des ODER-Gatters,

Setzen *DU = K2 K3 +K4 o K5+ K6 + K2+K3 «.KG+ K5+ KB

d v

# -Befehl A=Befehl
Nach Umgestaltung gilt

¥DU = K2+ K3 (K4 - K5 - K6 + K - K5 - KB)

Flip-Flop DU wird also gesetzt, wenn sich gleichzeitig
K4 + K5 «- K6 im L= oder im O=Zustand befinden, wobei K2
im L= und K3 im O=Zustand sind.

Das Riicksetzen von Flip-Flop DU erfolgt beim Riicksetzen
des Flip-Flops D iiber den D-Ausgang. Wird nach der Re-
chen- und Druckzeit p3-Impuls vom Computer angeliefert,
dann wird der D-Ausgang von ca. + 10 V auf O Volt ge-
schaltet.



Diese Abfallflanke wird vom C 13 differenziert. Der
negative Impuls sperrt iiber D 32 Transistor T18 und
Flip-Flop DU kippt in Grundstellung.

Der Kondensator C 12 (47 nF) verhindert, daB kurze

Schaltimpulse das Flip-Flop DU setzen,

Beim AnschluB des Diehl dilectors an Diehl combitron
bzw. an Diehl combitron =S= sind, bedingt durch die
unterschiedliche Codierung des # -Befehls, in der

Ausfiihrung der Druckunterbindung Abweichungen vorhan=-

den.

K1 K2 K3 K4 K5 K6
Diehl combitron =S= L L 0 L L L
Diehl combitron L L 0 L (0] L

Achtung! Beim Einsatz des Diehl dilectors mit Diehl com-

bitron wird die Verbindung zwischen Kollektor
von T41 mit dem Widerstand R 162 und der Anode

der Diode D 29 aufgetrennt. Eine Lotbriicke wird
zwischen K5 und Anode der Diode D 29 eingeldtet.
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Anruf externer MeBwerte - Befehl 0000000L

An den Stecker "Externe Dateneingabe" (externe Buchse)
wird nur dann ein positiver Impuls geliefert, wenn An-
ruf und Stoppbefehl programmiert wurden (nur Spur 8 = ) [
Diehl dilector in der Informationseingabe-Phase ist und

die UND-Bedingung "Abruf externer MeBlwert" erfiillt ist.

Der Ausgang des UND-Gatters "Anruf externer Meflwert
D 3 D 37 D 38 D 4O" hat nur dann den L-Zustand, also
die UND-Bedingung ist nur dann erfiillt, wenn:

a) U=+ 12 V an D 36 (Flip-Flop U also in Grundstellung
ist = Anzeigelampe leuchtet).

b) K1 und K2 und Spur 7 nicht abgelocht sind, so daB iiber
R 69 vom Priifungstoppbefehl + 10 V an D 37 anliegen.

c) der Vorschubmagnet nicht bestromt wird (+ 27 V an D 38).

d) Uber Spur 8 T21 gesperrt wird, so daB an D 40 + 25 V

anliegen.

Sind diese Bedingungen erfiillt, so werden an den Ausgang L,
der externen Buchse, + 12 V geliefert. Nun kOnnen die ex-
ternen Informationen in Verbindung mit dem Flip-Flop D

(D = + 12 V) in Diehl combitron eingegeben werden. Der
Weiterlauf des Lochstreifens kann durch Anlegen von

+ 20V (= 2 ms) an den AnschluB M der externen Buchse

oder durch Betdtigung der E-Taste erreicht werden.

m6 ' -Bildung

Unmittelbar nach dem Einschalten wird der m6'-Impuls ge-
bildet, der alle Flip-Flops im Diehl dilector in eine
definierte Lage kippt. Der schaltungstechnische Aufbau
und die Impulsart entsprechen dem m6 in der Druckeran-

steuerungplatte von Diehl combitron.
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s. Testschema-Diehl dilector

Mit Hilfe dieser Anleitung wird Diehl dilector
vollstidndig kontrolliert. Bei Storungen bitte die

Schaltplidne Diehl dilector verwenden.

Diehl dilector befindet sich in Grundstellung, wenn

folgende Bedingungen erfiillt sind:

a) Diehl dilector an Diehl combitron angeschlossen
b) Programm von Diehl combitron eingelesen

c) Leserklappe gedffnet

d) Keine Taste betidtigt

e) Anzeigelampe leuchtet

Die in den Schaltplidnen ohne Klammern angegebenen
Spannungswerte gelten fiir die Grundstellung. Die
Spannungswerte in Klammern sind fiir die Arbeitsstel-

lung zustédndig.

Bei allen Impulsmessungen wird normalerweise nur mit
einem Tastkopf 1 : 10 gearbeitet und die nachfolgende
Einstellung des Oszillografen, mit Ausnahme der "Zeit",

nicht wveridndert.

Ch 1 - 1V = eine Kdstshenhthe entspricht 10 V
Trig. INT
Triggerart AUTO TRIG

Testpunkte fiir die der Oszillograf eingesetzt wird,

sind eingerahmt,.

Hilfsmittel fiir die Priifung des Diehl dilectors gemdl
Testschema bei AnschluB an Diehl combitron =S=:

a. Testlochstreifen 1 - Bestellsymbol CH 910

b. Testlochstreifen 2 - Bestellsymbol CH 911

c. Testlochstreifen 3 - Bestellsymbol CH 912

d. Oszillograf
Testlochstreifen fiir Diehl dilector beim Anschlull an

Diehl combitron bitte mit den gleichen Bestellsymbolen

anfordern, wie oben angegeben und zusdtzlich den Vermerk !

anbringen.
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S.3

s.bh

Verdrahtungskontrolle
nach Schaltplan

Spannungkontrolle

nach Schaltplan

Multivibrator I
Prifung

T 0,5 ms

Eichen
Multivibrator A

am R 22 drehen

T = 33 ms 1lt. neben-
stehender Figur ein-

stellen.

Messung erfolgt an Pkt.3

Auf der Elektronikplatte
Diehl dilector
+ 25 V - 4+ 20 V und - 20

ca.0,5 ms

+

ca,35 ms

V priifen

Zeit:
0,2 ms

Pkt.1
GCoel. TI

Zeit:
0,2 ms

Pkt.2
Col, T2

Zeit:

10 ms

Pkt.3
Col. T6

Eichung

Zeit:
10 ms

Pkt.U
Gol. T

=63 =



¢

s.5 |m6'-priifen ca. 50 ms
+ 25 V Sicherung am ™
Netzteil=combitron Zeit: 10 ms
entfernen und mehrmals . Pkt.5
ml
ein- und ausschalten.
AnschlieBend Programm \\\ statischer Zust.
inl ca., = 18 V
iR wntlle Einschalt-
moment
s.6 "Start-Taste" mehrmals Messung: Flip-Flop U
i s La-Aus |La-Ein
betdtigen. Anzeigelampe Col. T25 Pkt.6 U oV — 75V
muf3 erléschen und Col. T24 ,Pkt.7 U +12 V 0OV
. Pkt.8 Hiirde +16V| +10V
bei nichster Tastung leuchten Pkt.9 Hiirde +10V| +16V
Flip-Flop U Anzeigelampe P ~

Bei Priifung von Pkt. 7 wird die
Gleichspannung im Takte des =
Multivibrators A geringfiigig
verandert.

|

s,7 Adressenwahlschalter in

Stellung "2" Anzeigelampe leuchtet

s.8 Starttaste Tmal betdtigen

s.9 Leserklappe schliellen
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. Zeit:
s.10 |Mono=Flip-Flop MI + 10 ms

Eichen mem: HH Pkt.10
Tastkopf an Col.T10 Col.T10
am Regler R 34 drehen, sael S S """"%"_'"“"-

Impulszeit 18-20 ms ]
einstellen.
s.11 |Transistor T12| - a1
Tastkopf an ColT12 Ed & / ______ [ E\_ Aul.bn
I 3 10 ms
Impulshohe darf 50 V E
nicht iiberschreiten mllull -l!llEu-a AT I N N Pkt. 11
c u C . T LB E + H+HHrrr e Co,T'IZ

!

s.12 Leserlauf stoppen durch

Betidtigung der Starttaste

s.13 E-Taste mehrmals betdtigen
Voschubmagnet (VM) des Lesers

muf3 jeweils 1mal ansprechen.

s.14 Tastkopf an D des Flip-Flops D
Pkt.12, Externe Tastatur an Tuchel-

Buchse.
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s.15 Uberpriifung der Zahlen- und Funk- 1234567890#
tionsbefehlseingabe iiber externe *
Tastatur gemidB Rechenstreifen, 1 i +
D-Ausgang hat in Grundstellung OV, 1 =
Wiahrend der Eingabezeit wvon Befeh- 1%
len und der Rechenzeit von Diehl 05
combitron ist D = + 12 V, -

Wenn externe Tastatur (combitron
MeBplatz) nicht vorhanden, Flip-
Flop D-Priifung bei Pkt.17 durch-
fiihren. Uberpriifung der Anschliisse
an der Tuchel-Buchse kann entfallen,
wenn Kunde keine MeBgeridte an

Diehl dilector angeschlossen hat.

Flip-Flop D-Priifung]|

'

s.16 [#]-Taste driicken

!

s.17 Laut Angabe Zahlen- und Grundstellung |# oder A
Funktionstasten von Diehl com- DEERTARY
. el = Collektor T18
bitron betdtigen. Nur bei# - Pkt.13 +10 V 0 Volt
und A-Taste erfolgt der Druck- Kathode D 30
vorgang, Pkt.14 min,+1V min, -4V
[Flip—Flop DU und Ansteueruﬂg] P‘AO
+
i
X
¢
i
o
1 %
1 3
i
1 %
17
1 &5
1 s
-66-= 05
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s.18 | Transistor T5, Emitter

Pkt., 15 ca. OV

s.19 Testlochstreifen 1

einlegen.

!

s, 20 Adressenwahlschalter

auf Stellung 1

s.21 Start-Taste betdtigen
Stopp bei Adresse |1
bzw. bei 2-=10 je
nach Einstellung
des Wahlschalters

$

s.22 10mal Start-Taste betdtigen.
Es erfolgt ein
vollstindiger Umlauf

des Endlosstreifens

s.23 Adressenwahlschalter auf
Stellung 2 (wihrend

des Lochstreifenumlaufes).

#

Pkt. 15 ca. OV (+ 1 V)

Endloslochstreifen

T =
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s.25

s, 30

s.31

s. 32

Pkt.22 bis 23 wiederholen bis zu

Adresse 10
IImlauf des Lochstreifens

beenden lassen.

Adressenwahlschalter

auf Stellung 1

|

J-(Sprungtaste) betitigen

J=Taste mindestens
5mal betdtigen, solange bis

Lochstreifen lauft.

Flip-Flop S w
Pkt.16 Col. T32

Lochstreifen wird bis

Adresse 1 transportiert

Testlochstreifen 2

'

Start ausldsen und warten,

einlegen.

Lochstreifen bei Adresse 1

'

Collektor Trans.
Pkt 17 =0 ¥

'

E-Taste betdtigen

T20 = O ¥

S - Ausgang hat in Grund-
stellung + 10 V., Nach Be-
tdtigung der Sprungtaste J
hat S - Ausgang O Volt.

stoppt.

Priifung-Stoppbefehl



s.33

s. 34

.35

s.36

s« 37

s, 38

s« 39

s. 40

s. i1

s 42

#

Collektor Trans. T20 = L (X1)
Pkt.17 = ca. + 20 V

2mal E-Taste betdtigen

Collektor Trans. T20 = L (K2)
Pkt.17 = ca. + 20 V

1mal E-Taste betdtigen

Collektor Trans. T20 = L (Sp.?)l
Pkt.17 = ca. + 20 V

;

externe Buchse L—Ausgangl

hat ca. 0 Volt

|

1mal E-Taste betdtigen

$

|

immer noch O-=Zustand

am L-Ausgang der Buchse

|

E-Taste betdtigen

am L-Ausgang der externen

Buchse liegen ca.

+ 10 V an.

Anruf externer MeBwert

-69-



s.43 Adressenwahlschalter

in Stellung 2

s, U4 Start-Taste driicken

s.45 | Steuergatter priifen
Pkt,.18 = 0 Volt

s. 46 Tastkopf an Mono-Flip-Flop I
(Collektor Trans. T4)
AUTO TRIG auf NORM TRIG

s.47 OP=-Taste driicken
Mit Knopf "Level" stehendes
Impulsbild einstellen

s.48 | Eichung- Mono-Flip- l
Flop I. Mit Regler R 15
auf 70 ms Impulsdauer

einstellen

Zeit:
20 ms

- Pkt.19

: g e g g et g

s.l49 Adressenwahlschalter

in Stellung 3



|

s.50 [#ﬂ-Taste ausrasten

s.51 Start-Taste betdtigen Streifen lduft bis Adresse 3,
schaltet auf Informationseingabe
um, gibt die Informationen in
Diehl combitron ein und druckt

diese.
s.52 Rechenstreifen auswerten Abgedruckte Informationen:
11447111113 11111 &
22222222222222224#
3333333333333333¢%
Loy ooy 44 4 L4 b hLL#
5583383553550 09#
6666666666666666#
7777777777777 777#
88888880686688888#
999999999999999 92
12X
12=
14 5 %
!
s.53 Adressenwahlschalter
in Stellung 4
s.54 E-Taste betdtigen Diehl dilector liest und gibet

die Informationen in
Diehl combitron und druckt.

T



8.55

s.56

e

Rechenstreifen auswerten

Druckunterbindungstaste [#]
einrasten.

Achtung!
OP=Taste in Grundstellung
bringen, [#] -Taste und OP-

Taste betdtigen.

4

Start-Taste betdtigen

Abgedruckte Informationen:

1 %0
2 a1
3 w2
L w3
5 w4
6 %5
7 %6
8 x7
9 x38
12 x«9
1 =0
1#
2 =~ 1
2 #
3 n~2
3 #
L, =3
L #
5 =®4
5 #
6 ©5
6 #
7 ©6
T #
8§ =7
8 #
9 =8
9 #
12 =9
12 #
12 #

Die Druckunterbindungstaste
darf nur in dieser Reihen-

folge betatigt werden.

Diehl dilector liest die Infor-
mationen in Diehl combitron =S=
ein, die Informationen werden je-
doch nicht abgedruckt. Die in die
Konstantenspeicher eingegebenen
Informationen werden nur bei Ab-

lochung von # abgedruckt.



s.58 Rechenstreifen auswerten Ausgedruckte Daten:

MNNOWOWRTITARVFLWND =
S SE 3 3 Sk O I 3L Sk W W

P W N

s.59 [#]-Taste in Grundstellung

s.60 Start-Taste betdtigen und an-
schlieBend sofort Adressenwahl-

schalter auf Stellung 5 bringen.

Streifen lauft bis Adresse 5 und
stoppt nicht, sondern liest das
73-er Programm in Diehl combitron
und druckt die gelesenen Informa-
tionen.

Nach Eingabe des 73-er Programmes
bleibt der Streifen stehen und

Diehl combitron rechnet den Pro-

# grammzyklus automatisch durch.

s.61 73-er Programm bis ca.10 Schritte

rechnen lassen.

Maschine rechnet automatisch und

druckt das Gerechnete aus.



gramm gerechnet hat, den Rechenvorgang mit# -Taste stoppen.

Abgedruckte Informationen

und Rechenschritte

s.b2
*
¥ 5
1 %
1=
1 %
73 %0
T332 7
73 =0
73x
7 3 X%
73x%
73X
73x%
73X
7 3 x
73=
806460091894081x
806460091894081 A
806460091694081P 8
806L6009189L081#
80646009189 4081v
28398241 %
283982417
5329%
5329:
73 =0
t3 B
73 %
73065
73:
73 A
73P 9
73 =0
73=
1 %
1 i
it
+
¢
#
A

!

806460091894081
2

806460091894081
3

806460091894081
L

806460091894081
o)

80646009189408;

8064560091894081
7

8061}6009189408%

806460091894081
9

806460091894081
10

>

PP rr>rrr>rrrrPr>P>>

Nachdem Diehl combitron 10 Schritte mit dem 73-er Pro-



s.63

s.b6U

s.65

s.66

QT

l

Adressenwahlschalter

in Stellung 6 bringen weiter.

|

Start-Taste betdtigen

Lochstreifen 2mal durchlaufen lassen.

:

St III-Kontakt-Kontrolle

Leserklappe festhalten
Leserklappenverriegelung ca.

3mal nach rechts abheben
Leserklappenverriegelung nur dann betdtigen,
wenn hintereinander Stoppbefehle vorhanden
sind (nur Transportldcher).

Wenn Anzeigelampe aufleuchtet, durch Be-
tatigung der Start-Taste, Lochstreifen

weiterlaufen lassen.

Sichtkontrolle - St - Kontakt

Verriegelung nicht betédtigt Verriegelung betdtigt,

Klappe geschlossen

] i

St IIT St IIT

Adressenwahlschalter

in Stellung 1 bringen

Teststreifen 2 entfernen

s.68 Klappe schlieflen

'

Klappe festgehalten

ﬁﬂ

Streifen transportiert nicht
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s.69 Teststreifen 3 ein- Leser liest die Information des
schieben, 2 bis 3mal Teststreifens und gibt diese
drucken lassen. in Diehl combitron. Die In-

formation wird abgedruckt.
Start-Taste betdtigen
und Streifen heraus-

laufen lassen,

Sichtkontrolle - pK - Kontakt

Klappe geschlossen Klappe geschlossen

kein Lochstreifen eingelegt Lochstreifen eingeschoben

N L.

pK - Kontakt sichtbar sein

s.70 Diehl combitron ausschalten

Diehl dilector in Ordnung.



D. DIEHL decitron
DIEHL sigmatron






EINLEITUNG

In nachfolgenden Erkldrungen sind fiir Diehl decitron
und fiir Diehl sigmatron Funktionen, Baugruppen und
Aggregate, welche gegeniiber Diehl combitron =5= ab-

weichen, ndher erlédutert.

Funktionen und Baugruppen, welche in unserer Anlei-
tung nicht genannt werden, gleichen dem Modell

Diehl combitron =S= und sind in unseren Serviceanlei-
tungen Diehl combitron und Diehl combitron =S5S= bzw. in
der Technischen Unterweisung Diehl combitron erklart.
Die Markierungen der Programmbinder fiir Diehl decitron
und fiir Diehl sigmatron finden Sie in der "Ubersicht -

Programmbidnder" im Anhang.






DIEHL decitron

mechanischer und elektronischer

Bereich



MECHANTSCHER BERETICH

VIII. TA STATUR

Die Tastatur von Diehl decitron beinhaltet neben den
bereits von Diehl combitron bekannten Ziffern- bzw.
Funktionstasten folgende vorprogrammierte Bedienungs-

und Steuerelemente:

a. Programmtaste fiir die Funktion %-Verteilung

a. Der Inhalt der Zentraleinheit wird iiber-

nommen, wenn die vorhergehende prozentuale
Verteilung mit dieser Taste abgeschlossen

worden ist.

b. Durch Betdtigung dieser Taste kann fest-
gestellt werden, welcher Wert bis dahin

kumuliert errechnet wurde.

c. Durch Betdtigung dieser Taste wird der Vor-
gang der prozentualen Verteilung abge-

schlossen und der Kontrollspeicher geldscht.

b. Programmtaste fiir die %—Funktion prozentuale Auf-

teilung

. a. Der Inhalt der Zentraleinheit wird iiber-
nommen, wenn die vorhergehende prozentuale
Aufteilung mit dieser Taste abgeschlossen

worden ist.



b. Durch Betdtigung

gestellt werden,

dieser Taste kann fest-

welcher Wert bis dahin

kumuliert errechnet wurde.

c. Durch Betdtigung

dieser Taste wird der Vor-

gang der prozentualen Aufteilung abge-

schlossen und der Kontrollspeicher geldscht.

Programmtaste fiir die %-Funktion prozentuale

cl

Steigerung/Minderung.

. Der Inhalt der Zentraleinheit wird als Basis-
wert iibernommen und bis zur Neueingabe eines
anderen Wertes iiber diese Taste konstant ge-
halten.,

d. Programmtaste fiir die ﬁ-Funktion, prozentualer

Auf- oder Abschlag.

Der Inhalt der Zentraleinheit wird als Basis-
wert idibernommen und bis zur Neueingabe eines
anderen Wertes iiber diese Taste konstant ge-
halten.

e, Zentrale Programm-Automatictaste fiir die vorpro-

grammierten %-Funktionen.

%-Sttze fiir Auf-

die %-Verteilung
der prozentualen

und prozentualen

und fiir Abschlag, und fir
sowie alle Vergleichswerte
Steigerung oder Minderung

Aufteilung werden iiber diese

Taste in die %-Programme eingegeben und der

Programmablauf dadurch gestartet.



f. Konstanten-Tasten

10 Konstanten konnen unabhingig voneinan-
der gespeichert und beliebig oft fiir jede

Rechenfunktion abgerufen werden.

f. 1 Konstante eingeben

Nach Betidtigung der Konstanteneingabetaste
und der entsprechenden Zifferntaste (0 - 9)
wird der Inhalt der Zentraleinheit in den
gewiinschten Konstantenspeicher iibernommen
und dessen vorheriger Inhalt automatisch

geloscht.

f. 2 Konstante abrufen

Unter Beibehaltung des entsprechenden Kon-
stantenspeicherinhaltes wird der Wert in

die Zentraleinheit abgerufen und kann fir

jede Rechenfunktion verwendet werden,

g. Dezimalstellenreduzierung und Rundung

Vorwahl, um wieviele Dezimalstellen weniger
das gesuchte Resultat (Produkt oder Quotient)

aufweisen soll.

Mann kann z.B. auf 4 Dezimalstellen genau
rechnen und nach vorheriger Einstellung des
Rundungsschiebers (CL 90) in Position 2
wird das Ergebnis mit nur 2 Dezimalstellen
gerundet ausgedruckt. Es wurde also um

2 Dezimalstellen reduziert.

-80-



Allen soeben beschriebenen Funktionstasten, wie
auch dem Rundungsschieber (CL 90) sind Mikroschal-
ter zugeordnet, iiber die eine Spannung an den je-
weils zustidndigen Eingang der Tastaturmatrix bzw.
der Druckeransteuerungsplatte angelegt wird.
Ndhere Erlduterungen hierzu finden Sie in unserer
Technischen Unterweisung fiir Diehl combitron,

Kapitel II.

Erlidauterungen zur Kommavoreinstellung mit Dezimal -

stellenreduzierung und Rundung

Das Rechensystem Diehl decitron hat Kommaautomatik
fiir 2, 4, 6 und 8 Dezimalstellen.

Die Voreinstellung des Komma's erfolgt iiber den
Kommaschieber (CB 74). Dieser wird gegen die Wir-
kung der Zugfeder (X 291) niedergedriickt und in

die gewiinschte Kommastellung geschoben.

Die Rastvertiefungen (1), (2), (3), (4) und (5) er-
moglichen 5 verschiedene Stellungen des Kommaschie-
bers (CB 74), ndmlich:

Rastvertiefung (1) kein Komma

Rastvertiefung (2) 2 Kommastellen
Rastvertiefung (3) 4 Kommastellen
Rastvertiefung (4) 6 Kommastellen
Rastvertiefung (5) 8 Kommastellen

Beim Niederdriicken des Kommaschiebers (CB 74)
schlieBt dessen Unterkante (6) den Mikroschalter
($ 3). Hierdurch wird an den Computer ein Signal

gegeben, dall Kommavorwahl erfolgt.

L o



Beim Verschieben des Kommaschiebers (CB 74) wird
iiber den Bolzen ( 8 ) der Schaltschieber (CL 88)

mitgesteuert.

Die Unterkante des Schaltschiebers (CL 88) ist mit
den Schaltnocken (9), (10) und (11) versehen, die
entsprechend der vorgewdhlten Kommaposition wechsel-
weise die Mikroschalter (S 5), (S 6) und (S 4)

schlieflen.

a, Kommastellung O

Schaltnocken (11) schlieBt Mikroschalter (S 6).

(B 55 (B55 (B 55

b. Kommastellung 2

Schaltnocken (9) schlieflit Mikroschalter (S 5)4

CB 55 CB55 CB55




c. Kommastellung 4

Schaltnocken (9) schlieBt Mikroschalter (s 5) und

gleichzeitig schlieft Schaltnocken (10) Mikroschal-
ter (S 6).

d. Kommastellung 6

Schaltnocken (11) schlief3t Mikroschalter (S 4).

CB 55 CBS5 (BS5

e. Kommastellung 8

Schaltnocken (9) schlieBt Mikroschalter (S 6) und

gleichzeitig schlieBt Schaltnocken (11) Mikro-
schalter (S 4}

\_/

(855 (BS5 (B55
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Die jeweils geschlossenen Mikroschalter (s 5) = Komma-
stellung 2, (S 5/S 6) = Kommastellung 4, (S 4) =
Kommastellung 6 und (S 6/S 4) = Kommastellung 8 geben
dem Computer Signal, in welcher Kommaposition ge=-

rechnet wird.

Alle weiteren mechanischen Schaltvorginge im Zusammen-
hang mit der Kommavorwahl sind im Kapitel IV, Abschnitt h
der Technischen Unterweisung fiir Diehl combitron er-

lautert.
In Verbindung mit der Kommavoreinstellung ergeben sich
fiir die Dezimalstellenreduzierung und Rundung folgende

mogliche Stellungen:

Kommaschieber (CB 74) Rundungsschieber (CL 90)

Kommastellung O Stellung O
Kommastellung 2 Stellung O
Kommastellung 4 Stellung 0, 2
Kommastellung 6 Stellung 0, 2 oder 4
Kommastellung 8 Stellung 0, 2, 4 oder 6

Die Rastvertiefungen (15), (16), (17), (18) ermdoglichen

i verschiedene Stellungen des Rundungsschiebers (CL 90).
Beim Niederdriicken des Rundungsschiebers (CL 90) schlief3t
dessen Unterkante (19) den Mikroschalter (S 9). Hier-
durch erfolgt an den Computer Signal, daB evtl. Dezimal-

stellenreduzierung bzw. Rundungsvorwahl erfolgt.

Beim Verschieben des Rundungsschiebers (CL 90) wird
{iber den Bolzen (21) aer Schaltschieber (CL 89) mitge-
steuert.

Die Unterkante des Schaltschiebers (CL 89) ist mit dem
Schaltnocken (22), (23) und (24) versehen, die ent-



sprechend der vergewdhlten Dezimalstellenredu-
zierung bzw. Rundungsposition wechsei.weise die

Mikroschalter ($ 11) und (S 10) schlieBen.

a. Stellung 2 des Schaltschiebers (CL 89)

Schaltnocken (23) schlieBt Mikroschalter (S 11).

(L83

b. Stellung 4 des Schaltschiebers (CL _89)

Schaltnocken (24) schlieBt Mikroschalter (S 10).

CL89
e ]
U 2

|
N —"
(B55 (B 55

S

S10
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c. Stellung 6 des Schaltschiebers (CL 89)

Schaltnocken (22) schlieBt Mikroschalter (S 11)
und gleichzeitig schlieBt Schaltnocken (24)
Mikroschalter (S 10).

(855 (B55

I
SN S10

Die jeweils geschlossenen Mikroschalter (S 11) =
Rundungsposition 2, (S 10) = Rundungsposition 4,

(S 11) und (S 10) = Rundungsposition 6 signali-
sieren dem Computer, wieviele Dezimalstellen redu-
ziert werden sollen, bzw. in welchen Dezimalstellen

gerundet werden soll,

Da die Vorwahl der Dezimalstellenreduzierung bzw,
Rundung nur in den Kommastellen 4, 6 und 8 erfolgen
darf, ist eine Sperre (27) vorgesehen, welche den
Schaltschieber (CL 89) und somit auch den Rundungs-
schieber (CL 90 ) in den Kommapositionen O und 2,
wie folgend erkldrt, sperrt.

Die Sperrklink~ (27) ist am Schaltschieber (CL 89)
drehbar gelagert und liegt in Grundstellung mit
ihrer Sperrnase (28) im Wirkbereich des Sperr-
stiftes (29) am Schaltschieber (CL 88)., Somit ist
eine Betidtigung des Rundungsschiebers (CL 90) in

Kommastellung O nicht moglich.



Steht der Kommaschieber (CB 74) in Position 2 und
der Rundungsschieber wird aus seiner Grundstellung
verlegt, so nimmt die Sperrklinke (27) unter Wir-
kung ihrer Zugfeder (X 89) mit ihrem Sperrarm (28)
eine Sperrfunktion gegen den Stift (29) des Schalt-
schiebers (CL 88) ein. In dieser Position findet
die Sperrklinke (27) ihren Anschlag am Stift (30)
des Schaltschiebers (CL 89).

Eine Moglichkeit der Verschiebung des Rundungsschie-
bers (CL 90) in Kommaposition 2 ist also ebenfalls

unterbunden.

Der Rundungsschieber (CL 90) wird in allen Stellun-
gen von der Rastfeder (CL 84) arretiert.

Rundungsschieber (CL 90) und Kommaschieber (CB 74)
treten beim Niederdriicken in einen Schlitz der Ku-
gelsperre (CB 46) ein, so daB widhrend deren Betiti-

gung keine andere Funktion ausgefiihrt oder verarbei-

tet werden kann.
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IX, DR UCKEHR

a, Ziffern- und Symbolstellen

Der Drucker hat 16 Ziffern- und 3 Symbolstellen, wobei
eine Symbolstelle eine zusdtzliche Ziffernstelle dar-
stellt, deren Aufgabe es ist, bei Eingabe bzw. bei Ab-
ruf von Konstanten, den Konstantenspeicher auf den Kon-
trollstreifen anzuzeigen. Die Umwandlung der bindr ver-
schliisselten Werte in Dezimalwerte sowie die Ansteue-
rung der Typenrdder entspricht den Erlduterungen in

der Technischen Unterweisung fiir Diehl combitron in

den Kapiteln III/IV.

b., Dezimalstellenreduzierung

Die Ziffernstellen 1 bis 6 sind fiir die Reduzierung
von Dezimalstellen bei der Ausgabe von Ergebnissen
ausgelegt, wobei je nach Einstellung des Rundungs-
schiebers (CL 90) bestimmt wird, ob die Ergebnisse
um 0 = 2 - 4 oder 6 Dezimalstellen reduziert ausge-
druckt werden sollen.

Um diese Druckunterbindungen in den Ziffernstellen 1
bis 6 zu ermglichen, sind die Zwischenridder (31) der
Druckhidmmer in den genannten Stellen jeweils mit einem
Sperrstift (32) ausgestattet.

Auf dem Fiihrungswinkel (CL 9&) der Druckeinhedit ist
eine Sperrleiste (33) befestigt, deren 6 Sperrarme
(34) im Umlaufbereich der Sperrstifte (32) liegen.
Bei Einstellung des Rundungsschiebers (CL 90) in die
Stellungen 2 - 4 oder 6 werden die Bit-Magnete der
vorbestimmten Ziffernstellen grundsatzlich nach dem
Code 8-l4=2-1 impulsmidBig bestromt, so daB durch den
Eigencode des Decodierdruckers 4-4-2-1 im Verlauf
der Decodierung das Zwischenrad (31) um 11 Teilungen
im Uhrzeigersinn verdreht wird. Der Sperrstift (32)
am Zwischenrad (31) wird dabei unter den zugehori-

gen Sperrarm (34) der Sverrleiste (33) gelegt.



Bei der anschlieflenden Freigabe der Druckhimmer

fiir den Druckvorgang (siche Technische Unterweisung
fir Diehl combitron, Kapitel TV, Abschnitte e und g)
werden somit die durch den Rundungsschieber (CL 90)
vorgewdhlten Druckhidmmer in ihrer Grundstellung
festgehalten und der Druckvorgang unteibleibt an

diesen Stellen.

34

Unmittelbar nach Beendigung des Druckvorganges wer-
den alle in Druckstellung befindlichen Druckhidmmer
von der Druckwalze abgehoben und in Grundstellung ge-
bracht. Zu diesem Zeitpunkt erfolgt die Riickstellung
aller Typenrdder in Null-Lage, also auch der Typenri-
der, die durch die Dezimalstellenreduzierung vorher
verdreht wurden.

Ndhere Erklidarungen der Lischfunktion der Typenrdder
finden Sie in unserer Technischen Unterweisung fiir

Diehl combitron, Kapitel IV, Abschnitt 1,

c. Symboldruck und seine Bedeutung

Die ersten 3 Stellen des Druckers (von rechts) sind

fiir den Abdruck der fiir die jeweils durchgefiihrten Funk-
tionen entsprechenden Symbole vorgesehen. Aufbau wie
auch Symboleinstellung sind analog der Ziffernstellen.,
Die Aufschliisselung der Symbole erfolgt nach dem glei=-

chen Biniir-Code wie bei den Zahlenwerten.
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Symbolspurbelegung:

3. Symbolspur | 2, Symbolspur | 1, Symbolspur Codierung|bezimal -
Programmanzeige wert

F 9 L O 0 (10)

- - 0 0O 0 L 1

# A 1 0O 0L O

X x 2 O 0L L 3

v S 3 OLOO |4

P 5 l OL OL 5

- ¥ 5 0 L 0 6
J 6 0L L L 7

O = 7 L O 0O 8

* C 8 LOOL | o9

Die Bestromung der Bit-Magnete wird von links nach

rechts in 3 Zeilen zu 5 Stellen, einer Zeile zu

4 Stellen und des Startmagneten durchgefiihrt.

Die Bit-Magnete (CA 180) fiir die Ziffernstellen 1

bis 6 werden entsprechend der Vorwahl der Dezimal-

stellenreduzierung grundsdtzlich nach dem Code

8-4-2-1 bestromt.

d. Bedeutung der neuen Symbole auf dem Rechenstreifen

M 0...9 Nach Betdtigung der Konstantentaste

und der entsprechenden Zifferntaste

wird ein gewiinschter Wert in den vor-

bestimmten Konstantenspeicher iiber-

nommerl,

A 0.9 Unter Beibehaltung des entsprechenden

Konstantenspeicherinhaltes wird der

Wert in die Zentraleinheit abgerufen

und kann fir jede Rechenfunktion ver-

wendet werden.




-A

Dieses Symbol wird auf dem Kontroll-
streifen nach Betdtigung folgender

Tasten ausgedruckt.

%-Verteilung
%-Aufteilung
%-Steigerung/Minderung
%-Zuschlag/Abschlag

Auflerdem erscheint dieses Symbol bei Ein-

gabe einer Variablen iiber die A-Taste.
Eingabe prozentualer Abziige.

Ausgabe von Realwert, Gesamtwert und %-Satz
Minderung real und Minderung prozentual.
Die auf den ndchsten Seiten gezeigten
Beispiele bilden eine Zusammenfassung

der vorstehenden Erkladrungen aus dem

praktischen Anwendungsfall.

=01~
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8.

decitron

PROBLEM:

Errechnen von Prozentwerten
%tuale Verteilung

Wert DM DM 5.000,—
%-Satz 10
Ergebnis
%-Satz 20
Ergebnis
%-Satz 30
Ergebnis

40

100 % (Kontrolle)

%, VERT

%, VERT

_

L]

A&

O =0
oo
0OQo
[sNole

O
QN

oo

oo

o o0

W U

A

PROBLEM:

Errechnen von Prozentsatzen
%tuale Aufteilung

Abteilung A DM 1.250— +
Abteilung B DM 2.345— -
Abteilung C DM 4.890,— 4
Abteilung D DM 1.230— -
Gesamt #*

°l, AUFT
Abteilung A DM 1.250,— A
Abteilung B DM 2.345— A
Abteilung C DM 4.890,— A
Abteilung D DM 1.230,— A
Kontrolle %o AUFT

% AUFT

O O
-] ~I M o N
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o o000 0O
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£ n
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O ONO WO FO 3O

+ + + +




X. HINWEISE FUR DEN SERVICE
DIEHL DECITRON

a. Binstellung der Sperrleiste (33)

Sperrbolzen (32) der Ziffernhdmmer in den Stellen

1 bis 6 an den Sperrarmen (34) der Sperrleiste (33)
zur Anlage bringen.

Sperrleiste (33) so einstellen, daB die Nasen der
Ziffernhdmmer zu den Sperrwinkeln der Sperrklinken
(CD 52) mindestens 0,5 mm Abstand aufweisen. Justage
an den Schrauben (U18) bzw. durch Verschieben der

Sperrleiste (33).
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b. Drucker

War die Abnahme des Druckers fiir Servicearbeiten
irgendwelcher Art erforderlich, so muB das Wieder-
aufsetzen analog wie bei Diehl combitron bzw. Diehl
combitron =S= vorgenommen werden. Es ist darauf zu
achten, daB die Zwischenridder (31) mit den Sperr-
stiften (32) in den Ziffernstellen 1 bis 6 die in
nachfolgender Abbildung dargestellte Position ein-

nehmen :

c. Testprogramm und Durchfiihrung des Test's nach er-

folgten Servicearbeiten

Die Programmbédnder fiir Diehl combitron bzw. fiir

Diehl combitron =S= k&énnen fiir Diehl decitron nicht
verwendet werden,

Fiir Diehl decitron wurde deshalb ein spezielles Test-

programm erstellt, das unter der Bezeichnung R 387846



gefiihrt wird. Dieses Testprogramm R 387846 wird
erforderlichenfalls im Anschlufl an Servicearbeiten

anstelle des normalen Programmbandes eingesetzt.

In diesem Falle bitte 1 Kabel vom Tastensperrmagnet ab-

16ten, KVE 6 einstellen und Programm einlesen. Dabei

bitte die Drucktaste solange niederdriicken, bis das rote

Kontrollicht erlischt.

Nach Betiatigung der im Testschema Seite 98 vorge-
schriebenen Bedienungselemente wird das Rechen-

system automatisch kontrollgerechnet.

Nach Beendigung des Testrechnens bitte wieder das
normale decitron-Programmband einsetzen und das
abgelodtete Kabel wieder an den Sperrmagneten an-

loten,

Fiir das abschlieBende manuelle Testrechnen wollen
Sie bitte die auf den Seiten 99 bis 104 geglieder-

ten Rechenvorlagen verwenden.,

e



B

Testprogramm fiir Diehl decitron

(KVE 6) Drucktaste niederdriicken bis Lesevorgang
beendet ist.

Erstesmal ansteuern: *¥S, KVE 6-Kontakt betidtigen

Eingespeicherte Konstanten: 73,000000 K5
532800 ,000000 K6

5329,000000 K7

0,000000 K8

Programmablauf: &5 x = (%+)&6 A + K5 S 7-0 M

Ausgedruckte Ergebnisse: W7 T Tuan? (10x)
16x
28398241 ,000000
5329 ,000000
v.73,000000 (v
v,000000 (v

Il

73,146,219...)
1, 2, 30.0.00)

Anhalten: & V5 =

Kontrolle: s : X5 = zum Abfragen der gerechneten
Schritte

Fortsetzung: KVE 6-Kontakt betdtigen

Bei Betidtigung von RVE-0 Kontakt rechnet
die Maschine das interne Programm ohne

Druckvorgang.



Manuelles Testrechnen
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Service Rundungsvoreinstellung (RVE)

Elektronischer Bereich






a. FUNKTIONSWEISE DER ELEKTRONIK
FUR DIE RUNDUNGSVOREINSTELLUNG

Die Meldung der RVE zum Computer erfolgt durch Betéd-
tigung des Rundungsvoreinstellungsschiebers und nach

dem Einlesen des internen Programms,

Die Codierung der RVE (siehe Eingabecode) ist abhingig
von den zu rundenden Stellen. Die Codebildung erfolgt
durch das SchlieBen bzw. Offnen der RVE-Mikroschalter

(S 10) und (S 11). (Siehe Seite 110).

Der Schaltplan RVE ist fiir die Rundungsvoreinstellung O -
beide Mikroschalter sind in gesffnetem Zustand - gezeichnet.
Der K2-Impuls wird bei der Rundungsvoreinstellung, ebenso
bei der Kommavoreinstellung, stets mitgeliefert.

Die Elektronik fiir die RVE ist auf einer Zusatzplatte
rechts vor der Druckeransteuerung untergebracht.
Grundstellung der RVE-Schaltung:

Der Transistor T39 ist durchgeschaltet,am Kollektor lie-

gen O Volt an. An den parallel geschalteten Widerstédnden

R 173 + R 174 fH11t die gesamte + 25 V Spannung ab. Zu

den Codierausgidngen K2 und wahlweise K5 bzw. K6, werden al-
so 0 Volt angeliefert. Bedingt durch den Basisspannungs-
teiler R 169, D 143 und R 171 wird die Basis vom

Transistor T39 iiber die Diode D 142 im positiven Spannungs-
bereich gehalten. Der Widerstand R 170 hat durch den Kon-

densator C 39 keinen Einflufl auf die Basisspannung.

Die Kollektor-Emitterstrecke des Transistors TLUO ist ge-
sperrt, da der zugehdrige Basisspannungsteiler R 168 +

R 167 zwischen O Volt und - 20 V liegt. Positive Spannung
kann nur iiber die Widerstdnde R 173 und R 174 an die K2, K5
und K6 Leitungen gelangen, wenn die Transistoren T39 und

T4O gleichzeifig gesperrt sind.

= (8



Der RVE-Impulsgeber wird wahlwcise angesteuert durch:

a.1) Schalter S 1 am Ende des Leservorlaufes

a.2) Schalter S 9 nach dem Niederdriicken, heim T.os-
lassen des Rundungsvoreinstellungsschiebers.

zu a.1) Wird Schalter S 1 (am internen Leser) geschlossen,
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dann gelangen an die Plusseite des Kondensators

C 40 +25 Volt. Der positiv differenzierte Im-
puls kann nicht an die Basis des Transistors

T 39 gelangen, da die Diode D 143 in Sperr-
richtung liegt. Der Strom wird iiber den Widerstand
R 171 zu 0 Volx abgeleitet,

Wird Schalter S 1 nach dem Leservorlauf in Grund-
stellung geschaltet, so wird der Kondensator C 40
gegen O Volt entladen. Der negativ differenzierte
Impuls gelangt iiber die Diode D 143 (durchgeschal-
tet) an die Ancde der Diode D 142, Durch den
Sperrwiderstand der Diode D 142 baut sich an der
Basis des Transistors T 39 nun eine geringe nega-
tive Spannung auf. Somit wird die Basis vor zu
hoher negativer Spannung geschiitzt. Der Transistor

T 39 ist alio gesperrt.

Gleichzeitig wird beim Schalten des Lesermikro-
schalters S 1 in die Grundstellung der Kommaim-
pulsgeber (auf der Druckeransteuerung) angesteuert.
Der Transistor T36 des Kommaimpulsgebers wird ge-
sperrt und iiber die Kollektorwiderstinde gelangt
eine positive Spannung an den K2-Ausgang. Der
K2-Ausgang liegt aber an dem Basisspannungsteiler
R 168 und R 167, somit wird der Transistor T 40
leitend ; O Volt werden zum Kollektor durchgeschal-
tet. Solange also der Kommaimpuls (+ 25 V) vor-
handen ist, wird der RVE-Impuls unterdriickt. Der
KVE-Impuls ist stets kiirzer als der RVE-Impuls.
Dies ist durch die Grdfle der Ansteuerkondensatoren
bedingt. Unterbleibt also der KVE-Impuls, dann wird



der Transistor T 39 immer noch gesperrt sein

und nun kann der RVE-Impuls an die K2- und bei
geschlossenen Mikroschaltern S 10 und S 11 an

die K5-und K6-Ausginge gelangen. Es wird also

zuerst die KVE-Einstellung und anschlieflend

die RVE-Einstellung zum Computer gemeldet. Die
entsprechenden Impulsbilder sind aus den Fig. 1 bis 4

ersichtlich. (Seiten 112 und 113).

zu a.2) Wird Mikroschalter S 9 durch Niederdriicken des
Rundungsvoreinstellungschiebers betdtigt, so la-
det sich der Kondensator C 39 mit =20 V auf. Bei
der Freigabe des Schiebers wird die mnegative
Spannung iiber den Widerstand R 170 an die Anode
der Diode D 142 angelegt . Der Transistor T 39
sperrt und die + 25 V kOnnen iiber die Kollektor-
widerstidnde an die K2-, K5-und K6-Ausginge gelan-
gen. EBine gleichzeitige Betdtigung des Komma- und
des RVE-=-Schizbers ist durch die Kugelsperre an
der Tastatur unmdglich. Der Emitterschalter mit
dem Transistor T 40 wird also nur nach dem Ein-

lesen des internen Programms benctigt.
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b, Schaliplan RVE und KVE —Diehl decriron
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c. Bestiickungsplan - RVE - Leiterplatte
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d. Verdrahtungsplan der KVE und RVE-Mikroschalter

Kormmamikraschalter (von rechts gesehen)
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e. Priifung der Rundungsvoreinstellung (RVE)

Die Figuren Nummern sind an den betreffenden Mef3-
punkten im Schaltplan RVE zu finden.
MeBmittel: Tektronix 4573

Bei Storungen in der RVE bitte wie folgt vorgehen:
e.1) Diehl decitron einschalten.
e.2)An K1 bis K6 (z.B. am Computerausgang) entsprechend
des RVE-Codes die Richtigkeit der Codierung und

die Impulszeit durch wiederholtes Niederdriicken des

RVE=-Schiebers iiberpriifen.

K1 K2 K3 K4 K5 K6

RVE O (0] L 0 0 0
RVE 2 0 L 0 0 0 L
RVE 4 (8] L 0 0 L 0
RVE 6 0] L 0 0 L L

Die Impulszeit muB mindestens 4Oms betragen,

Ist K2-Impuls vorhanden, jedoch an den K5- bzw. K6-
Leitungen werden keine Impulse gemessen (bei der
RVE-Voreinstellung 2+4+6), dann sind die Mikroschal-
ter S10 oder S11 mit den zugehdrigen Leitungen ge-
stort. Ist an K2 kein positiver Impuls vorhanden,

dann muB3 die RVE=Schaltung iliberpriift werden.

e.3)Priifung der RVE-Meldung nach dem Einlesen des in-
ternen Programmes.
Die RVE=-Meldung wird durch wiederholtes, manuelles
Bet#dtigen des internen Lesermikroschalters S1 (unten)

ausgelost.
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Auswertung der nachfolgenden TImpulsbilder.

Finstellung des Tektronix 4573:

TRIG.MOD - NORM TRIG.SLOPE + TRIG. SOURCE - EXT.

Ch1l - an Kommaimpulsgeber KVE (Druckeransteuerung -
Col. BSX45).

Trigger - an Kommaimpulsgeber KVE (Druckeransteuerung -
Col. BSX 45).

Ch2 - entsprechend der Angaben an den Impulsbildern.

Schaltbetdtigung von Si

Fig. 1
--‘ ------------------------- R e Sy Chl - Ch2
ol 2V - 2V
0V
50 ms

HHHEHHH G Mok i Ch2-Col.T39
e T ;—' W

Auswertung:

Kontrolle der Zeit KVE L4Oms §t1 = 100ms RVE 180ms= t2§ (0.0]

Kontrolle der Impulshdhe: mindestens 20V

Erscheint RVE-Impuls gleichzeitig mit dem KVE=~Impuls, so

muB der Transistor TLO iiberpriift werden.

Fig. 2

- Y R U S I I — S I S Chl = Ch2
\ 1 KVE oy - 0,1V
-V
T 50 ms
‘Hillr:luf:tﬂ TFUR SFRVEFNS SSVRIFS S

t Ch2-Basis T.4O

-

-V

Basis
T 40

Auswertung:

TL4O schaltet fiir die gesamte KVE-Impulszeit
OV an den Collektor wvon T39
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Ist der RVE-Impuls nicht wvorhanden, bzw. verfdlscht,

dann miissen nachfolgende Priifungen vorgenommen werden.

} KVE

(V'

-V

Auswertung:

An der Basis vom T39 mufl der Im=-

puls unter OV auslenken.

1
|
¥
1
|
Il
T
!
I
i P
"r!'
l
I
1
1
}
|
T

e T A N (i S -
1 KVE

_: -0V
i -0V
- I -Pol

_____ g -!fff---------%é-----_--- clho

Auswertung:

Der iiber dem CLO differenzierte Impuls

Fig. 3

Ch1l - Ch2

2V - 0,1V

50 ms
Ch2-Basis T39

Basis T 139

Fig. 4
Ch1l - Ch2

2V = 1V
50 ms

Ch2 - "=Pol
Kondensator CL4O0

muB3 ca. 20V in den negativen Bereich aus-

lenken und mindestens 280ms unter OV bleiben.

= T



T Fig. 5

it iy A ' A A R T el Ch1 - Ch2
1 KVE oY w1

-+

Ch2 - Anoden

der Dioden

Anode D143 + D42

N .Y D 143

Auswertung:

Hauptsdchlich wird die Funktions-

fahigkeit der Diode D 143 ermittelt.

Fig. 6
— T T T T T 7T 1T T 7T Ch1 - Ch2
s -V 50 ms

S T i H:{}:u LB i o L S o o Ch2 - Ausgang S9M
I :: b .H_ "

\ : Sop— ZwW Pol" wvon C39

—~— et 1 SO M
__.._r S S i — . - O C— —

Auswertung:

Mikroschalter S9 in Ordnung. Der Kondensator

C 39 wird iiber R 170 negativ geladen.
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e.4 Priifung der RVE-Meldung bei Betdtigung des RVE-Schiebers.
Einstellung des Tektronix 453:
TRIG.MOD - NORM TRIG SLOPE - TRIG,SOURZE=-EXT,
Ch1l = an Collektor T39 (RVE)
Trigger - an Collektor T39 (RVE)

Ch2 - entsprechend den Angaben an den Impulsbildern.

Fig., 7
Chl = Ch2
RVE 2V = 0,1V
<Oy 20 ms
T N e e AL S . 218 L A Ch2 - Basis T39
\ % Basis T 139
T <0V
_____ I N O T O O e
S R SN B S . ol ol il

Auswertung:

Impulshche RVE min, 20V Impulszeit min. 40ms

: L Fig. 8
== T T T . T T T T T 7 Ch1l - Ch2
Figesap SR S i —————— ___ﬁ- --------------- I__. — e = ——
N RVE 2V = 1V
- : N 20 ms
[ B R A P i " :tu_ NI PRI i |_=: Litd Ch2 - Anoden der
1 Dioden D143+D142
> J'-h_g?==ﬁ======#= -V
a—1 [ Anode
e e ? --------- . e e D 143
L 1 1 4+ 4 F+ 4+ 4+ 4+ 4+ 4

Auswertung:

Negativer Impuls muBl mindestens 4Oms unter

OV bleiben.
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;?\\\ || rve

- -V
- -Pol
______ ___.._____;i,._hefff------------____--__h___-

i C 39
T T T F T T T T

Auswertung:

Fig.

Chl - Chz2
2V = 1V
20 ms

Ch2 = "=Pol"
Kondensator C39

Giite des C 39 und Mikroschalters S 9 in Ordnung

T T 1T T T £ I ]
___________ S S e EU A pe me
:?\‘~\ RVE
, N
<0V
-Pol
c 4o
— —_— —— —— — — -t —t e —— -

Auswertung:

Diode D 143 in Ordnung

Fig. 10

Chl - Ch2
2V - 0,1V
20 ms

Kondensator CL4O



DIEHL decitron
K2 K3 K4 K5 K6

K1

f. Eingabecode

Rundungsvoreinstellung:
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Schaltplan - Codiermatrix Diehl decitron
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Codiermatrix Diehl decitron
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DIEHL sigmatron
mechanischer und elektronischer

Bereich



MECHANT SCHER BERETCH

XII.TA S T A TUR

Die Tastatur von Diehl sigmatron beinhaltet mneben
den bereits von Diehl combitron =S= bekannten Zif-
fern- bzw. Funktionstasten folgende vorprogrammier-
ten Bedienungs- und Steuertasten fiir statistische Be-

rechnungen

a. Zentrale Programm-Starttaste fiir die vorpro-

grammierten Statistik-Funktionen

a.l Durch Betatigen der Start-Taste wer- =
den die Konstantenspeicher 4 bis 9
automatisch geldscht und die Haufig-

keit 1 (positiv) gesetzt.

a.2 Haufigkeit 1 bedeutet, dafl die folgen-

den MeBwerte nur 1x verarbeitet werden.

a.3 Da im Rahmen der vorprogrammierten Sta-
tistik=Funktionen die Konstantenspei-
cher 4 bis 9 fiir die spezifische Sum-
menbildung belegt werden, wurde die Ta-
statur mit einem Sperrhebel (CL 286)
links neben der Start-Taste ausgeriistet.
Dadurch wird ein unbeabsichtigtes Loschen
der Konstantenspeicher 4 bis 9 durch die
Start-Taste verhindert.

Die Start-Taste mufl vor ihrer Betdtigung
durch den Sperrhebel (CL 286)entriegelt

werden.
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b. Hiufigkeitstaste (Frequenz-Anzahl)

Die Haufigkeit wird iiber die Zifferntasten
und durch Betédtigen der [l -Taste eingege-
ben. Sie bestimmt wie oft der folgende Wert
verarbeitet wird.

Diese Haufigkeit bleibt solange intern ab-
gespeichert, bis eine neue Haufigkeit iiber
die [l -Taste gesetzt wird, oder durch Driik=-
ken der Start-Taste die Hiufigkeit 1 (po=-

sitiv) eingegeben wird.

Korrektur falsch eingegebener Werte

Wurden falsche Werte mit einer Programmtaste in den Pro-
grammablauf eingegeben, so kann e ne Berichtigung wie
folgt vorgenommen werden:

In der Reihenfolge entsprechender Hiufigkeit, Change-Sign-
Taste und - Taste betdtigen, dann den falschen Wert iiber
die Zifferntasten eingeben und die entsprechende Programm-
taste driicken., Es werden sofort die falschen Summenbildungen
korrigiert. Jetzt kann der Programmablauf durch Eingabe der
entsprechenden Hiufigkeit iiber die lflll- Taste sowie neue
Eingabe des richtigen Wertes mit der entsprechenden Programm-

taste fortgesetzt werden.

y 00000O0FP
Beispiel: Haufigkeit 1 2a/b 1,0000# 1
= sk a/b 81236004 2
a/b 20000# 1
falscher Wert —= a/b 8701200# 2
Korrektur — (9f 1,0000~=C
Korrektur — a/b 20000# 1
Korrektur — a/b 8701200# 2
Berichtigung — f ,0000 C
Berichtigung — a/b 20000# 1
Berichtigung ——= a/b 807.1200# 2
a/b 30000# 1
a/b 8023100# 2
a/b 50250~A4
8173133 A5

8173133 s

4L, 0000 x

%0250+~5

20,7000 % -

7T97%2133%5

A



Korrektur beim Chi-Quadrat-Test |E

Beim Chi-Quadrat-Test B8 erfolgt die Korrektur eines
falsch eingegebenen Wertes durch nochmalige negative
Eingabe des betreffenden Wertpaares.

Dasselbe wird durch Driicken der Change-Sign- und der
- Xig -Programm-Taste vorgenommen.

Anschlieflend kann die Programmausfiihrung durch Ein-
gabe des richtigen Wertpaares mit der B&8 -Taste fort-

gesetzt werden.

Beispiel: Start oo0o000FP
i 150000 # 1
=5 130000# 2
x? 20,0000 # 1
falscher Wert -= p 910000# 2
Korrektur -~ (=) x? 20,0000 # -1
Korrektur - (- %2 91,0000 # =2
Berichtigung —= x4 20,0000# 1
Berichtigung — i 190000# 2
X2 750000# 1
X2 730000# 2
Xe 90,0000 # 1
x 2 92,0000# 2
x 2 700000# 1
x? 720000# 2
x 2 40,0000# 1
X2 42,0000# 2
x? 120000 # 1
x? 171,0000# 2
x? 00,6548 A1

c. Programmtaste filir lineare Regression zur Berech-
nung des Regressionskoeffizienten a und der Re-

gressionskonstanten b

7. c.1 Der jeweils erste iiber die Zehnertasta-
- /b
tur eingetastete Wert (als x-Wert bezeichnet)

wird mit der M -Taste in den Programmab-

lauf eingegeben.

c.2 Der zweite Wert (als y-Wert bezeichnet) wird
mit der -Taste in den Programmablauf

eingegeben.
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c+.3 Durch Betdtigung der

- Taste ohne vorhe-
riges Eintasten eines neuen Wertes, werden
der Koeffizient a und die Regressionskon-
stante b berechnet und ausgedruckt. Fiir die=
sen Programmablauf werden die Konstanten-

speicher 4 bis 9 zu Summenbildungen belegt.

d. Programmtaste zur Berechnung der [E@l-Verteilung

(Chi-Quadrat)

d.1

d.3

Der jeweils erste, iiber die Zehnertastatur
eingegebene Wert, wird mit der &8 -Taste in
den Programmablauf als erwartete Anzahl

iibernommen.

Der zweite, mit der & -Taste in den Pro-
grammablauf eingegebene Wert, wird als be-

obachtete Anzahl iibernommen.

Durch Betidtigung der [E&8 -Taste ohne vorhe-
rige Neueingabe eines Wertes wird Prﬁfgrdﬁexz
berechnet und ausgedruckt.

Fir diesen Programmablauf wird der Kon-

stantenspeicher 7 belegt.

e. Programmtaste zur Berechnung des arithmetischen Mit-

telwertes und der Standardabweichung

e,

Der iiber die Zehnertastatur eingegebene Wert
(als x-Wert bezeichnet) wird mit der B - Taste

in den Programmablauf iibernommen.

Durch Betédtigung der [ -Taste ohne vorhe-
rige Neueingabe eines Wertes werden der Mit-
telwert und die Standardabweichung berechnet
und in der Reihenfolge s, x ausgedruckt.

Fiir diesen Programmablauf werden die Konstan-

tenspeicher 7 bis 9 zu Summenbildungen belegt.
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f. Programmtaste zur Berechnung des Korrelations-

f=a

g.1

-126-

koeffizienten

III £

£33

Der jeweils erste, iiber die Zehnerta-
statur eingegebene Wert (als x-Wert
bezeichnet) wird mit der Jffl -Taste in

den Programmablauf ilbernommen.

Der zweite Wert (als y=-Wert bezeichnet)
wird iiber die Wl -Taste in den Pro-

grammablauf iibernommen.

Durch Betidtigung der lll-Taste ohne vor-
herige Neueingabe eines Wertes wird der
Korrelationskoeffizient (r) berechnet und
ausgedruckt. Fiir diesen Programmablauf
werden die Konstantenspeicher 4 bis 9

zu Summenbildungen belegt.

Konstanten-Tasten

Konstante

0.un®

10 Konstanten konnen unabh8ngig vonein-
ander gespeichert und beliebig oft fiir
jede Rechenfunktion (mit Ausnahme der
vorprogrammierten Statistikfunktionen)

abgerufen werden.

eingeben

Eine eingetastete Zahl wird mit der
-Taste und einer der Zifferntasten

O bis 9 in den entsprechenden Konstan-
tenspeicher eingegeben, wobei dessen
letzter Inhalt automatisch geldscht wird.
Auch Jjeder =zuletzt gedruckte Wert kann
auf gleiche Weise in einem K-Speicher

iibernommen werden.



g.2 Konstante abrufen
Unter Beibehaltung des entsprechenden Kon-
0...9 stantenspeicherinhaltes wird die gewiinschte
Konstante fiir die folgende Rechenoperation

abgerufen.

Allen diesen genannten Funktionstasten sind
ebenfalls Mikroschalter zugeordnet. Eingabe-
code, Schaltplan und Lageplan fiir die Codier-

matrix sind als Anhang beigefiigt.
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XIII. PRAKTI SCHE ANWENDUNG VORPROGRAM-
MIERTEHR STATISTIKFUNEKTTIONEN

a.Arithmetischer Mittelwert x und Standardabweichung s B

In einer Schulklasse ergeben sich nach einer Klassen-

arbeit folgende Benotungen:

Hidufigkeit f Noten x

3 1
8 2
19 3
s L
4 5
|
Start 0,0000P
3, i 20000 €
Vs x/8 1,0000 # 1
8, f 60000 C
2! ;C/S 2.00'00# 1
195 f 190000 ¢
3, x/s 30000 # 1
7 f 70000 C
4, X/s L0000 # 1
L, f 40000 ¢
5, x/s __50000# 1
Standardabweichung s x/s .03865 A2
Mittelwert x 30244 A3
In den Konstantenspeichern
bleiben folgende Summen ]
erhalten: Anzahl: n X 9 | 41,0000 =9
Y ox ~ 8 1240000 =38
L %% 7~ 7 } 4180000 =7
|
Erkldrung: n = die Summe der eingegebenen Haufigkeiten
$x = die Summe aller x-Werte ( f.x )

€x2= die Summe aller xZWerte (xzef )
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B re Regressi

Soll aus der Kursentwicklung, z.B. des Dow-Jones-Index,

auf die weitere Kursentwicklung gefolgert werden, so gilt

die Gleichung (y = ax +b) fiir lineare Regression.
Monat x Kurs vy
1 812,36
2 807,12
3 802,31
L ?
Start 00000FP
X 1, 'rl/b 1.00 00 # 1
y 812,36 a/b 8123600# 2
x 2, a/b 20000# 1
vy 807,12 a/b 8071200 # 2
X 3, a/b 30000# 1
v 802,31 a/b 8023100# 2
a/b 50250 =AL4Regressionskoeffizient a
8173133 AD5Regressionskonstante b
S 8173133 S Um die Trentberechnung (y)
(=)x 50250 X= auszufithren wird (b)
S 40000 5 gespeichert.

20,1000 ¥ - Anschlieflend wird (a) mit
der Zahl 4 (x) multipli-
ziert und gespeichert.

; 797.2133%5 Als Summe (y) wird die

Kurserwartung im 4.Monat
errechnet,

Lt. Beispiel ist Regressionskoeffizient(a)negativ, da
Kursentwicklung riickldufig ist. Bei ansteigender Kurs-

entwicklung ist Regressionskoeffizient(a)positiv.
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c.Korrelationskoeffizient(T)

Es soll die Ubereinstimmung zweier Lehrer bei der Beno-

tung gleicher Themen festgestellt werden:

Lehrer x Lehrer Yy
Noten 3,20 2,95
2,15 2,55
2,80 2535
3:55 3,10
Start 6boo0OoFP
x 3,2 T 32000# 1
Y 2595 r 29500 # 2
x 2,15 r 21500# 1
Yy 2,55 r 25500# 2
x 2,80 T 28000# 1
¥ 2535 T 23500# 2
x 3;55 3 i :”-5500# 1
y 3,10 r . 31000# 2
Korrelationskoeffizient r 07648 A6

Aufgrund der mathematischen Formulierung kann der Korre-
lationskoeffizient (r) nur zwischen -1 und +1 liegen, Die

Ndhe zu 1 ergibt einen Anhaltspunkt fiir den Grad der Uber-

einstimmung.

In den Konstantenspeichern
bleiben folgende Summen

erhalten:

Anzahl der Wertpaare n -~ 9 LOOOO =9
Lx =~ 8 11,7000 =8
E xt 7~ 7 353050 n7
Zy 7 6 10,9500 =6
Ty? <5 303375 =5
Ixy =4 325075 n=w4
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d4.Chi-Quadrat-Test o

Ein Stanzautomat hat einen berechneten (erwarteten)
Ausschuf3. Ergeben sich gegeniiber dem tatsidchlichen
(beobachteten) Werten Abweichungen, so ist zu prii-
fen, ob diese Abweichungen zufillig sind. Diese Ent-

scheidung erfolgt mittels X; -Test.

erwarteter beobachteter
Ausschuld
15 3
20 19
75 73
90 92
70 72
40 42
12 1.1
Start 00000FP

15, x? 150000# 1

13, xE 130000# 2

20, v & 20,0000# 1

19, xt 190000# 2

754 = 750000# 1

T3 n3 _ 7300004# 2

90, X* | 900000# 1

92, x* . 920000# 2

705 x’z 700000# 1

72, X 72,0000# 2

Lo, X2 4L0,0000# 1

42, ¢ Ay L2,0000# 2

12 %t 12,0000 # 1

11, 2 43 171,0000# 2

sk 06548 A1

Anhand dieses Wertes ( **) kann in der Chi-Quadrat-Tabelle
abgelesen werden, wie hoch die Wahrscheinlichkeit in % ist,

daB die Abweichungen zufdllig sind. -
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XIV.DR UC K ER

Der Drucker von Diehl sigmatron gleicht im Aufbau und
in der Funktion dem von Diehl combitron =S=, Nihere
Erkldrungen finden Sie in unseren Technischen Unter-
weisungen Diehl combitron und Diehl combitron =S=.

Die Ansteuerung der Magnetmatrix sowie die Aufschliisse-
lung der Ziffern und Symbole ist analog von Diehl com-

bitron =S=.

2. Bedeutung der Symbole auf dem Kontrollstreifen

V% 0..9 Nach Betdtigung der Konstantentaste und
der entsprechenden Zifferntaste wird ein
gewiinschter Wert in den vorgewdhlten Kon-

stantenspeicher iibernommen.

A 0..9 Unter Beibehaltung des entsprechenden
Konstantenspeicherinhaltes wird die Kon-
stante fiir die folgende Rechenoperation

bereitgestellt.

P Dieses Symbol wird auf dem Kontrollstrei-
fen nach Betdtigung der Starttaste aus-

gedruckt.

C Programmierung der Hiufigkeit iiberjll-Taste
(Frequenz-Anzahl).

- C Vorbereitung fiir die folgende Korrektur
falscher Summenbildungen durch Change-
Sign- und [l -Taste.

# - 1 Korrektur des beim Chi-Quadrat-Test falsch
eingegebenen Wertpaares.
Eingabe des erwarteten Wertes mit Change-

Sign-Taste.

# - 2 Eingabe des beobachteten Wertes mit Change-
Sign-Taste.
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Eingabe

des x-Wertes (Kennziffer 1) mit

entsprechender Programmtaste.

Eingabe

des y-Wertes (Kennziffer 2) mit

entsprechender Programmtaste.

Ausgabe

Ausgabe

Ausgabe

Ausgabe

Ausgabe

Ausgabe

Ausgabe

Ausgabe

Ausgabe

Ausgabe

der Priifgriole (Xz).

der Standardabweichung (s).

des Mittelwertes (X).

des hittelwertes (x) negativ.
Regressionskoeffizienten (a).
Regressionskoeffizienten (a) negativ.
Regressionskonstante (b).
Regressionskonstante (b) negativ,

Korrelationskoeffizient (r).

Korrelationskoeffizient (r) negativ.

Die auf den nidchsten Seiten gezeigten Beispiele bilden

eine Zusammenfassung der vorstehenden Erklidrungen im

praktischen Anwendungsbereich.
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XV. ELEKTRONTSCHETR BERETCH

Mit Ausnahme der Tastatur-Matrix entspricht die
Elektronik von Diehl sigmatron der von Diehl com-

bitron =5=.

a. Druckeransteuerung

Am Ausgang des Kommaimpulsgebers T3 &ndert sich
die Bezeichnung KV in K2 (Technische Unterwei-

sung Diehl combitron =S=, Schaltplan, Seite 10).

b. Kommaimpulsgeber

Nach Beendigung des Leservorlaufes erfolgt die
Freigabe des Schalters S1 durch Umschalten der
Kurvenscheibe in die Leserriicklaufstellung.
Durch die Entladung des Kondensators K1 wird
iiber den Kommaimpulsgeber (T3) der vorgewihlte
Kommabefehl an den Computer geliefert. Die Be-
stdatigung des Computers, dall der Kommabefehl
iibernommen wurde, wird bei Diehl sigmatron durch
kurzzeitiges Aufblitzen der roten Kontrollampe
angezeigt. Die Bestromung der Kontrollampe {iiber-
nimmt in diesem Falle FFe und FF = , welches durch

e2 und e3 angesteuert wird.

c., Hinweise fiir den Service Diehl sigmatron

Falls erforderlich, kénnen Demontage- bzw. Monta-
gearbeiten von Baugruppen nach unserer Aus- und
Einbauanleitung Diehl combitron =S= ausgefiihrt
werden.

Kontrollmessungen sind nach unseren Technischen
Unterweisungen Diehl combitron, Diehl combitron =S=,
der Serviceanleitung sowie der Computeranleitung

vorzunehmen.
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d. Testprogramm Diehl sigmatron (R 387876) Markierung 0o 00 000

Fiir Diehl sigmatron wurde ein spezielles Testpro-
gramm R 387876 erstellt. Dieses Testprogramm wird,
falls es sich als notwendig erweist, im Anschlul}
an Servicearbeiten, anstelle des normalen Pro-

grammbandes eingesetzt.

d.1 Testprogrammausfiithrung mit Druck

In diesem Falle bitte das steckbar angeordnete Ka-
bel vom Tastensperrmagnet abnehmen, KVE 6 einstel-
len und Programm einlesen. Nach der internen Pro-
grammierung beginnt sofort der automatische Pro-
grammablauf mit Dauerdruck.

Abgedruckt werden die Zahlen 1lt. Beispiel. Das
System durch Driicken der E-Taste nur wahrend der
"7er"-Reihen Ausgabe anhalten. (Ergebnisse werden
sonst verfdlscht). Die Fortsetzung der Programm-

ausfiihrung erfolgt durch Driicken des Kommaschiebers,

RN NN

e : 7 # p §
7777777717777 774 § Stop in diesem

777717 TTTNTTTTTT# Boxelch

TPTTV1IIT 127771778

PRI I9I T I TIVE

TTTTIT T 99T 72778

28398241,000000 #

5329000000 #
73000000# fortlaufend
,000000# fortlaufend
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d.2Testprogrammausfﬁhrung ohne Druck

Das steckbar angeordnete Kabel am Tastensperrmag-
net abnehmen, KVE 6 einstellen und Programm ein-

lesen.

System nur wihrend der "7er" Reihen-Ausgabe durch
Driicken der # -Taste anhalten. Dann das System

durch Betdtigen der Funktionen:
*
1, =5 <6 7 x8 5

gemd Beispiel vor Programmausfiihrung kontrollieren.

0000000
Y9929 LA RT LT VT8
e e R Y AR Stop in diesem Bereich
TTTTYTIII LAV IT T ®
17,000000=
1,000000 %
73000000 =5
532800000000 ~ 6 Kontrollzahlen
5329000000 =7
00000000 =8
00000000 %s

AnschliefBlend die Programmaus fiihrung ohne Druck iiber
> 8 sowie kurzzeitiges Driicken der Start-Taste starten.
Die Abfrage nach dem Testrechnen kann wie folgt vor-

genommen werden:

,000000=
#1, = gz X5 = 1,000000 %
1095000000 ¢85
1095000000 :
73000000 =5
73000000 =
Schritte —— 15000000 %

Die Anzahl der Schritte mul3 immer gréBer sein als der

zuletzt geprifte (gedruckte) Schritt.

P g



Nach Beendigung des Testrechnens das normale Pro-
grammband-sigmatron wieder einsetzen und das Kabel

an den Sperrmagneten stecken.

Anschlieflend sédmtliche Zahlen- und Rechenfunktio-
nen manuell kontrollieren.

Die Uberpriifung der vorprogrammierten Statistik-

funktionen kann mit unseren gezeigten Beispielen

im praktischen Anwendungsbereich vorgenommen wer-

den.
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e.Diehl sigmatron - Codeschliissel

K6

K4

K3

K1

Start

SN - Y STl

s
xﬂ.

9

CHANGE SIGN
Funktions-
tasten

Ziffern

KVE

-139-



Schaltplan - Codiermatrix Diehl sigmatron
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Lageplan - Codiermatrix Diehl sigmation
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Technisches Datenblatt - Externe Dateneingabe III

fiir elektronische DIEHL Rechensysteme

Die Zusatzeinrichtung "Externe Dateneingabe' ermdglicht es,
Daten nicht manuell in digitaler Form in elektronische DIEHL
Rechensysteme einzugeben. Die Verarbeitung der Datenmenge
kann in Verbindung mit automatischen Programmen erfolgen.
Analogwerte wie Temperatur, Lénge, Druck, Gewicht und
Spannung werden von den MeRobjekten abgegriffen und durch

einen Analog-Digitalwandler in digitale Werte umgewandelt.

Durch die Verschiedenheit der Codes ist in einigen Fillen eine
Umecodierung in den Eingabecode der DIEHL Rechensysteme

erforderlich.

Der Anwendungsbereich umfa@t alle kaufménnischen und wissen-
schaftlichen Gebiete. Aus der Fiille der Moglichkeiten seien

hier nur einige Beispiele angefiihrt:

Analysenwertungen

Gewichtsbestimmungen

Frequenzmessungen

Statikmessungen im Hoch- und Tiefbau und an Modellen
. Statistische Qualitdtskontrollen

Mittelwertbildungen.
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Technische Beschreibung

Die externe Dateneingabe erfolgt iiber den Adapter links der
Tastatur bzw. bei DIEHL combitron =S= mit DIEHL dilector

an der Riickseite des Lochstreifenlesers,

Steckerbelegungsplan fiir:

a) Elektronisches DIEHL Rechensystem ohne DIEHL dilector

16 pol. Siemens Federleiste, Messerstecker CH 750
Type REL ale 356

Zusatzplatte F=Druck -—lﬂ——l_:(-l Ex!.=Buchse
Tastatur - Specrmagn, T5M =222 %4 a N

N N - <J Daversperrung
pl
A
D Anst = gret ’1 f‘ -_— 4
: o ‘——|=-=2~ Druckunterbindung
2‘ J oy Sy 2 l"—( — -
e m!{!ﬁf - (|t
«20¢
|§ L . | L‘—( ——
z et 2
g [ xe ——"‘“—\ 8%
f 5 -2 2 lsa | _mon _ 5
a POy awwa _: < £ E
fi- | . 'E -4
§ Codermor { . e Lo |_a _ 2%
< c 2 2 »
2 s i . o
w
FFO (0] WL
it w L = —:Tf'-r—- Beselztmeldung

Der Messerstecker CH 750 (mit Handschutz) wird stets mitgeliefert,

b) DIEHL dilector

Flanschdose B T 36 38 12polig, Fa. Tuchel

ext Buchse (b ext)

g
r"_i-. "
/ s eal\
‘e L
o ¢ | Verdrahtungseeite
| em e |

&1 E

A +X0V —ri H:A§ — wsgn (4+20V enfdllt bei Regelbetrieb~ F-Druck)
B+ OV - sw J+ Dauersperrung

G Kt —lvgn K
1]
£
&

* Nl - brge  L-Befeml —ws
- KX =gn M+ et lauf —ge bl
Ni — swms
06+ K5 = gnge



Sperrung der Tastatur (Dauersperrung)

+2LV
Beim Anlegen von 0V an Stecker-
punkt 1b wird die Tastatur blockiert.
b
; oV
Druckunterbindung

Der Druckvorgang wird total unterbunden, wenn 0V am Steckerpunkt

2b anliegen. Aufier 0V diirfen keine Potentiale angeschaltet werden.

0V = Druckunterbindung, potentialfrei = Normalbetrieb

Regelbetrieb - F-Drucksignal (Sonderwunsch)

0 Volt beim F-Druck iiber Leitungsstecker (Steckerpunkt 1 a) fiir eine
Zeit von 110 ms (+ 24 V in Grundstellung).

Gezogender Strom bei 0 Volt 100 mA.

Der F-Druck kann zum Beispiel durch den Vergleich mit einem fest-

gelegten Wert in der Programmierung erreicht werden (CJ). Die

0 Volt kénnen fiir eine Regelung des ext. Gerites oder zur Steuerung

des DIEHL dilectors verwendet werden.

Allgemeines

Die Daten werden iiber die Anschliisse K 1.... K 6 in unsere elek-

tronischen DIEHL Rechensysteme entsprechend dem Eingabecode
(Seite 4~ 6) eingegeben.
Das Besetzt-Flip-Flop mit dem Ausgang D bzw. D, steuert die Daten-

eingabe. Wahrend der Dateneingabe und der Rechenzeit ist das

Besetzt-Flip-Flop in Arbeitsstellung.

Bei Zifferneingabe realisieren die Spuren K6-K5-K4-K3den
BCD-Code 1 - 2 - 4 - 8, wobei K 1 und K 2 die Informationsart

unserem DIEHL Rechensystem meldet.
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Eingabecode - DIEHL combitron =5=

min, Eingabezeit
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Eingabecode-DIEHL sigmatron
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Anmerkung: Betrifft nur DIEHL combitron =S= mit DIEHL dilector

Befehlscode fiir DIEHL dilector

Lochstreifen-Kanal Nr.

Adressen Kl K2 K3 K4 K5 K6 K7 K8
Wahl

1 L 0 0 0 L L L L
2 L 0 0 O L 0 L L
3 L, 0o o o 0O L L L
4 L o0 o o o O LL L
5 I, o o 0o L L L 0
6 L 0o o O L O L 0
T L 0 0o O 0 L L 0
8 L 0 0 O L L 0 L
9 . 0 0o O L 0 0 L
10 L 0 0 0 0 L 0 L

Sprung-

Stopp-

Befehl o 0o O O O O L O

Stopp-

Befehl 0 0 0O 0 0 O 0o O

Ext.

Speicher-

anruf +

Stopp-

Befehl 0 O 0o 0 0 O 0 L

Streifenlauf (Leserweiterlauf) nach Stopp-Befehl
wird erreicht durch :
a) Betitigung der E-Taste ara DIEHL dilector

b) Anlegen der + 20 V (>2ms)
an den Adapter (M-Anschluf)

Dilector 8 Kanal Lochstreifen

min,

35ms u, 8. W.

n

n

n

combitron =S= code

Adresse 5w

Stop —
Eingabe-
zeit  * //'

% 87

Stop
(Variablen-
eingabe) — %

Spur Nr.

Transportspur
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16 pol . Siemensstecker

K1
b
Schaltschema ) - K1
Ta
w)— K2
6b
L —=)— K3
6a
L—-———-——)—-—. K4
5b 5
Impuls- - ) K5
kontakt
ba
— -)—= K6
4a N
= -+ 20 V

-150=-

beispielsweise Relaiskontakte

Bedingungen

a) Der Impulskontakt mufl mindestens entsprechend der
vorgeschriebenen Eingabezeit (1t. Seite 3) geschlossen

bleiben, danach mufl er gedftnet sein bis D wieder erscheint.
b) Die Prellzeit darf max. 3ms sein.

c) Solange der Anschlufl D +10V .... + 11 V besitzt,

kann kein neuer Wert eingegeben werden.
d) K 1 bis K 6 Kontakte miissen gleichzeitig abgefragt werden.
e) An K 1 bis K 6 miissen im "L Fall" + 18 V bis + 20 V anliegen.
f) An K 1 bis K 6 miissen im "0 Fall" 0 Volt bis + 2 V anliegen,
g) Im "L"-Fall wird iiber K 1 bis K 6 je 4mA max. bendtigt.

h) Die Stromentnahme iiber + 20 V darf E0mA nicht iiberschreiten,



Wihrend der Dateneingabe und der Rechenzeit von

DIEHL Rechensystemen ist D =+ 10 V,,. + 11 V und die
Normaltastatur blockiert.

Das Besetztflipflop kippt erst dann in die Arbeitsstellung (D = + 10 V),
wenn an den Anschliissen K 1 oder K 2 + 20 V anliegen.

In Grundstellung fiihrt D =+ 10 V... + 11V

Belastung von D - DIEHL Rechensystem

"IV <« Fal -20mA "L'" - Fall+10V.,.+11V
no'"' - Fall +30mA "0" - FalloOVolt ...+ 1V

Belastung von D - DIEHL dilector

"L" - Fall - 2mA
"o" - Fall - 3 mA

Die Ziffern werden seriell in DIEHL Rechensysteme eingelesen.
Nach Beendigung der Zahleneingabe muf} je nagch Programm
ein Funktionsbefehl vom ext. Gerit angeliefert bzw. an

DIEHL dilector der Leserweiterlauf ausgelést werden.

Die UUbernahmezeit fiir jede Ziffer in DIEHL Rechensysteme be-
trigt® 100ms, wobei der Code K 1 ... K 6 an den Eingédngen
1t. Eingabezeit >35ms anliegen muB. Fiir 5 Ziffern werden

beispielsweise ca. 500 ms bendtigt.
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Zeit-Diagramm fiir die Serieneingabe von Ziffern in DIEHL Rechensysteme

Beispiel fiir DIEHL combitron =S=

Zahl 2568 - vom ext. Meligerit
Symbol A - vom Anpassungsgerit (abhédngig vom Programm)
Ziffer 2 Ziffer 5 Ziffer 6 Ziffer 8 A-Symbol
Flip-Flop D (D) I ca.100ms || ca.100ms L ca.100ms | ca.100ms L 1
[ [ | |
.
K1
P5ms [35ms Pﬁms 35ms 35ms
K2 | f 1 |
e !
F | | 35ms
1 |
20V Hohe < : | 35ms
K4 |
| 35ms 3 5ms
K5 |
35ms ' 35ms ~
K6
€ 35ms

Veroffentlichungen, auch auszugsweise,

nur mit ausdriicklicher Genehmigung,

DIEHL datensysteme,
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EXTERNE DATENEINGABE

FRAGEBOGEN
An Firma Uberreicht durch :
Firma
zu Hénden : Bearbeiter :
, den 19
Wir beziehen uns auf Thre Anfrage vom und bitten Sie
diesbeziiglich um Beantwortung nachfolgender IFragen :
1. Problemstellung
a) welche Gerite sollen zusammengeschaltet werden ?
MeRgerit| |[Analog- Anpassung DIEHL DIEHL
Digital- dilector combitron =5=
® Wandler R ® bzw. DIEHL combitron
I I I1I ‘ v Vv
Type: Type:
Fabrikat : Fabrikat :

b) Sind von der vorgeschlagenen Anlage Gerate vorhanden ?
Wenn ja, Unterlagen nach Mdglichkeit zusenden.
c) Welche Aufgaben soll unser Rechensystem losen 2

Beschreibung, Formeln, Flufdiagran:m etc.

S S S
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2. Technische Details
a) Soll MeBablauf automatisch erfolgen ?
b) In welchen Zeitabstinden werden variable Werte angeliefert ?

c) Wie lange steht der MeBwert am Ausgang des Meflgerites
I bzw. Il an ?

d) Wieviele Ziffernstellen sollen von DIEH L combitron =5=
bzw. DIEHL combitron verarbeitet werden ?

e) Wie groR ist die Zeit vom Ende der variablen Eingabe bis
zum Beginn des ndchsten Meflvorganges ?

f) Durch welchen Vorgang wird die Messung ausgeldst,
Taste ete. ?

g) Welche Eingriffe manueller Art sind vorgesehen ?
h) Soll die externe Ansteuerung flexibel sein ?

i) In welchen Zeitrdumen wird die Aufgabenart gedndert ?

Wenn die Anpassung an DIEHL combitron =5= bzw. DIEHL combitron
von DIEHL Rechenmaschinen realisiert werden soll, bitten wir um

zusitzliche Angaben.

3. Anpassungsgerat
a) Spannungspegel der Ausgdnge vom MefRgerit mit Polaritét.
b) Belastbarkeit der Ausgange.
¢) Technische Unterlagen lber das anzuschliefende Mef3gerit.

d) Sollen Datum, Mef-Nr. oder Konstanten automatisch einge-
geben werden ?

Ziffernstellen angeben.



e) Soll Pufferspeicher vorgesehen werden, wenn Variablen-
eingabe zu langsam erfolgt?
Ziffernstellen angeben.

f) Erfolgt die Wertausgabe parallel oder in Serie ?

g) Liegen alle MeBwerte gleichzeitig an ?
Wenn nein, in welcher Reihenfolge ?

h) Werden die MeRwerte von verschiedenen Stellen angeliefert ?

i) In welchem Code erfolgt die Wertausgabe ?
BCD - Code

1 aus 10 Code

.Allgemeine Angaben.
a) Bei Verwendung von DIEHL dilector.
Wo soll die Lochstreifenerstellung erfolgen ?

Ist ein Lochstreifenstanzer vorhanden ?
Type angeben.

b) Werden mehrere Anlagen dieser Ausfilhrung benotigt ?

¢) Fragen zum "Technischen Datenblatt'.
Externe Dateneingabe .

d) Sonderwiinsche.

i Eh
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Oiehl dilector -Elektronik - Wertangaben

Diehl dilector - Electronic -Unit Values
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Wiring Feader 108 A for dilector
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