Das Allround-Computersystem
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Fortschrittlich in der Konzeption, auf letztem technologischem Stand, von
leistungsfahiger, modularer Software getrieben, universell einsetzbar:
Das sind die Eigenschaften des Allround-Computersystems DIETZ 621.

Die vorliegende Broschiire gibt einen Uberblick tber die Architektur,
die Hardware- und die Software-Moduln dieses auf Minicomputern basierenden
Systems.




System-Architektur

Ein Computer-System |48t sich in zwei Funktions-
gruppen gliedern: Zentraleinheit und zugehdrige
Peripherie. Beide sind beim System DIETZ 621 durch
den Universal-Bus verbunden.

Der Universal-Bus ist ein schneller, asynchroner Daten-
kanal. Schnell, weil er bis zu 6 Millionen Bytes pro
Sekunde ubertragen kann. Asynchron, um sich Funk-
tionselementen mit unterschiedlicher Zugriffszeit anzu-
passen.

Am Bus, der das Rickgrat des Systems bildet, liegen
—neben der Zentraleinheit — der Hauptspeicher, die

Interfaces fiir Peripheriegerate und ProzeBanschlisse
sowie Controller fir Gerate mit hoher Datenrate wie
Platten- und Bandspeicher. Der Datentransfer von und
zu der langsamen Peripherie findet unter Kontrolle der
Zentraleinheit statt. Dagegen haben die Controller —
ebenso wie die Zentraleinheit — direkten Zugriff zum
Hauptspeicher und tauschen Daten unmittelbar mitihm
aus.

Die vom Universal-Bus geprégte Architektur des DIETZ
621 zeichnet sich vor allem dadurch aus, daB sie
nahezu beliebige Konfigurationen zuldBt und jedes
System modular erweiterbar ist.
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Zentraleinheiten

Computer-Systeme missen in der Lage sein, ein
breites Leistungsspektrum abzudecken. Deshalb bietet
das System DIETZ 621 mehrere Typen von Zentral-
einheiten unterschiedlicher Leistungskraft.

Die 3 Zentraleinheiten der 621 X-Reihe sind Mini-
computer mit dhnlichem Aufbau und weitgehend
gleichen Komponenten, die sich jedoch hinsichtlich
Verarbeitungsleistung, Speicher-Ausbau und -Ver-
waltung sowie Erweiterungs-Optionen unterscheiden.

Alle Zentraleinheiten bilden eine echte Familie. Sie

haben dieselbe Struktur, sind hinsichtlich Befehlsvorrat
und Anschlissen kompatibel und weisen alle die unver-

wechselbaren Merkmale des DIETZ 621 auf:

Multibyte-Struktur (variable Datenwort- und Instruk-
tionslange), Multiregister-Konzept (128 Universal-
register je Programmebene) und Multiprogramm-
Hardware (bis zu 16 Programmebenen mit je einem
Registersatz zur unverzdgerten Programmunter-

Sie stehen im Mittelpunkt von Systemen. brechung).
Der MICRO-621 ist ein Mikrocomputer, der als
Zentraleinheit kleiner Systeme oder als Subeinheit
groBerer Systemkomplexe Verwendung findet.
Mikrocomputer Minicomputer
MICRO-621 621 X1 621 X2 621 X3
Prozessor Datenwort-Lange 10, 0256 byte 1= 256 byte -1t - 256:byte | 1. 2256 byte
Instruktions-Lange 1 obibyte 15 hyte liss5byte 1a5:5byte
Instruktions-Anzahl 223 223 223 223
Instruktions-Dauer 8t =10 us 1.9 60 us 08 - 60.us 0:8. . . 60:us
Adressierungsarten 8 8 8 12
AdreBraum/Ebene 64 Kbyte 64 Kbyte 64 Kbyte 192 Kbyte
Programmebenen max. 16 16 16 16
Register Technologie MOS MOS bipolar bipolar
Zugriffszeit 300 ns 300 ns 70 ns 70 ns
Anzahl je Ebene 128 128 128 128
Hauptspeicher Technologie . MOS MOS MOS MOS
Zykluszeit 550 ns 550 ns 550 ns 550 ns
Kapazitat (Standard) 16...56 Kbyte 16...48 Kbyte 32...256 Kbyte | max. 1 Mbyte
Verwaltung Partitioning Mapping
Bus Datenbreite 8 bit 16 bit 16 bit 16 bit
AdreBbreite 16 bit 16 bit 20 bit 20 bit
Transferrate max. 6 Mbyte/s 6 Mbyte/s 6 Mbyte/s
Arithmetik-Prozessor Option Option
Echtzeit-Uhr, quarzgesteuert Option Standard Standard Standard
Systemuberwachung Option Standard Standard Standard
Bootstrap-ROM Option Standard Standard Standard
Integriertes V24-Interface Standard Standard Standard
Integrierter Plattencontroller Standard Standard Standard
Weitere Peripherie-Boards 1 2 2
Einkarten-Interface 8 oder 20 1 1 1
Universal-Bus-AnschluB Option Standard Standard Standard
DMA zum Hauptspeicher Option Standard Standard Standard
Routine-Bedienungsfeld Option Standard Standard Standard
Komfort-Bedienungskonsole Option Option




MICRO-621

Der Mikrocomputer MICRO-621 spielt eine zweifache
Rolle im Rahmen der 621-Familie: Einerseits als selb-
standige Zentraleinheit kleiner Konfigurationen, zum
anderen als intelligente Subeinheit gréBerer 621-
Systeme. Fur beide Aufgaben ist er aufgrund seiner
Technologie und seines physischen Aufbaus gut
gerustet.

Der MICRO-621 ist als offener 19”’-Rahmen aufgebaut,
der in der Grundausristung den Mikroprozessor

621 MY, einen Speicher-Modul (SPM) mit 4 KB RAM,
den Minibus-Koppler (MBK) sowie — je nach Modell —
8 oder 20 vorverdrahtete Steckplatze fur Einkarten-
Interfaces enthalt.
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In System-Anwendungen finden sich folgende
Optionen: MICRO-621 Kontrollmoduls mit Echtzeit-
Uhr und Systemuberwachung, Erweiterung auf 16
Programmebenen, Speicher-Erweiterung um max.
52 KB in Form von 4-KB-RAMs und/oder pro-
grammierbaren ROMs. Ein Universalbus-Koppler
sowie ein Sondermodul sind weitere Optionen.

In den vorverdrahteten Platzen kdnnen alle Einkarten-
Interfaces des 621-Programms verwendet werden; sie
sind tber den Minibus mit dem Mikroprozessor
verbunden und werden unter dessen Kontrolle bedient.
Uber die Interfaces werden Anschliisse zu Peripherie-
geraten und ProzeBanschlissen hergestellt.

8 (20) Einkarten-Interfaces
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Peripherie

Die Eigenschaften des MICRO-621 ermdglichen es,
autonome Kleinstsysteme aufzubauen, in deren Mittel-
punkt dieser Mikrocomputer steht. Dank der
Kompatibilitdt zu den Minicomputern der DIETZ 621-
Familie kdnnen Programme auf diesen Systemen
erstellt, getestet und problemlos auf den MICRO-621
Ubertragen werden.

Eine besondere Rolle spielt der MICRO-621 als
Subeinheit groBerer 621-Systeme. Uber den Universal-
Bus mit einer oder mehreren Zentraleinheiten 621 X
gekoppelt, bilden Mikrocomputer wichtige Bestandteile
von Mehrprozessor-Systemen.

621 X1

Mit der Zentraleinheit 621 X1 steht ein Minicomputer fir
Systeme kleinen bis mittleren Umfangs zur Verfugung.
Er zeichnet sich durch kompakten, raumsparenden
Aufbau und ein Minimum an Komponenten aus, die in
einem 19”-Gehause von 4 Hoheneinheiten unter-
gebracht und Gber den internen Bus verbunden sind.

Kernstuck ist der in modernster Schaltkreistechnik
aufgebaute 621 X-Prozessor. Er wird ergénzt durch
einen Hauptspeicher von max. 48 KB sowie einen
Register-Speicherin MOS-Technologie, einen inte-
grierten Plattencontroller und das 1/0-Board, das —
neben anderen Funktionen —die Verbindung zum
Konsolgerat sowie zum Universal-Bus herstellt; Gber
den Bus sind weitere periphere Baugruppen
anschlieBbar.

Im Gehéause befindet sich ein weiterer Steckplatz fur ein
Peripherie-Board sowie die Stromversorgung; die
Frontplatte ist mit einem Routine-Bedienungsfeld aus-
gestattet.

Zur Ausristung des 621 X1 gehoren ferner: Die quarz-
gesteuerte Echtzeit-Uhr, Systemiberwachungs-
Funktion (Speicher-Paritatsbit, Netzausfall, Bus-Fehler),
Auto-Restart bei Netzwiederkehr, ein Bootstrap-ROM
und ein Steckplatz fur Einkarten-Interface auf dem
I/0-Board.
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BUS 621X

Die Zentraleinheit DIETZ 621 X1 erlaubt es,
kostenglnstige Computer-Systeme aufzubauen,
die —im Rahmen der verfligbaren Hauptspeicher-
Kapazitat — fur eine Vielzahl von Aufgaben geeignet
sind. Trotz seiner niedrigen Kosten und seines
kompakten Aufbaus besitzt der 621 X1 alle Eigen-
schaften eines vollwertigen Minicomputers.



621 X2

Der Minicomputer 621 X2 ist eine sehr leistungsfahige
Zentraleinheit der DIETZ 621-Familie und dadurch fur
groBere Systeme pradestiniert. Er verwendet die
Grundkomponenten des 621 X1 und ist dhnlich wie
dieser aufgebaut. Jedoch gibt es im 621 X2 eine
Reihe bedeutsamer Erweiterungen.

Die Baugruppe PMM enthalt einen schnellen Register-
Speicher (Pool) und einen Verwaltungs-Modul
(Memory Manager) fir den Hauptspeicher. Dadurch

~ wird eine wesentlich héhere Verarbeitungsgeschwin-
digkeit erreicht und der AdreBraum erheblich
erweitert.

Zur Beschleunigung numerischer Operationen kann ein
Arithmetik-Prozessor AP vorgesehen werden; er flihrt
die vier Grundrechenarten aus und steht in mehreren
Versionen zur Verfligung, die sich durch die Anzahl der
verwendeten Datentypen unterscheiden.

Die Baugruppen AP und PMM sind untereinander und |

mit dem 621 X-Prozessor iber einen besonderen, vom
internen BUS unabhéngigen Datenkanal verbunden;
auf beiden konnen gleichzeitig Daten transferiert
werden.

Universal-
BUS

Komfort-Konsole

Im Gehause des 621 X2 finden bis zu 128 KB Haupt-
speicher Platz; extern kann der Hauptspeicher auf
256 KB und daruber hinaus erweitert werden. Der
Hauptspeicher ist in MOS-Technologie ausgefiihrt.
Werden Speicher-Baugruppen gleicher Kapazitat
verwendet, wird durch Interleaving-Technik ein
Maximum an Geschwindigkeit erzielt.

Der 621 X2 besitzt — neben dem Routine-Bedienungs-
feld — eine Komfort-Konsole, die mit Funktions- und
Datentasten sowie mit bindren und hexadezimalen
Anzeigen ausgerustet ist.

621 X3

Mit der Zentraleinheit 621 X3, der leistungsstarksten-

der 621-Baureihe, steht ein Minicomputer zur Ver-
fugung, der aufgrund seiner besonderen Eigen-
schaften vor allem den Aufbau gréBerer Echtzeit-
und Mehrbenutzer-Systeme erlaubt.

Besonders hervorzuheben ist der auf 192 Kbyte
vergdBerte Speicherraum, der jedes einzelne Be-
nutzerprogramm adressieren kann. Dazu gehort ein
Programm- und Datenbereich von max. 64 Kbyte,
ein reiner Datenbereich derselben GroBe und die

—
Daten 64 KB

Benutzer ﬂ
Programm
iidd 64 KB
Daten

.
System-Residenz 64 KB

— gemeinsame — Systemresidenz von ebenfalls
max. 64 Kbyte, in dem u.a. das Betriebssystem
sowie weitere systemnahe Software-Moduln Platz
finden.

Bis zu 16 verschiedene, logisch zusammenh&dngende
Benutzer-Bereiche von jeweils max. 128 Kbyte kdnnen
innerhalb des gesamten verfigbaren AdreBraums von
1024 Kbyte residente Programme und Daten auf-
nehmen, — eine Voraussetzung flr groBe Echtzeit-
und Mehrbenutzer-Systeme.

Kachei-
Register

Der Hauptspeicher wird nach dem Memory-Mapping-
Prinzip verwaltet. Er ist in Kacheln eingeteilt, die

von 32 Kachel-Registern je Programmebene ange-
sprochen werden.

Die Vorteile dieses Prinzips liegen in optimaler
Speicherausnutzung infolge dynamischer Zuordnung,
in praktisch unverzogerter Zuschaltung der phy-
sischen Adresse sowie in Hardware-unterstitztem
Speicherschutz.

Die residenten Systemprogramme sind gegenuber den
Benutzern dadurch gestutzt, daB der 621X3 zwei
Betriebsarten (Benutzer- und System-Modus) besitzt.

Hinsichtlich Ausbauméglichkeiten und Optionen ent-
spricht diese Zentraleinheit voll dem Modell 621X2.



Peripherie-Gerite

Das Peripherie-Spektrum des Systems DIETZ 621 ist
auBerordentlich breit. Es umfaBt eine Vielzahl von
Geraten, die der Kommunikation zwischen Benutzer
und System dienen, Daten auf maschinell lesbare
Medien aufzeichnen oder solche in das System
eingeben.

Hierzu gehdren leise, druckende Terminals ebenso wie
bedienungsfreundliche Bildschirm-Terminals mit
groBem, blendfreiem 16’’-Schirm. Sie stellen den Dialog
mit dem System her, entweder als Masterkonsole oder
als normales Benutzer-Gerét.

Eine reiche Auswahl von seriell und zeilenweise
arbeitenden Druckern unterschiedlicher Leistung sorgt
fir die Ausgabe von Programmen und Daten auf Papier.
Alle haben die volle Schreibbreite von 132 Zeichen je
Zeile, sind gepuffert und besitzen Einrichtungen zur
Vorschub-Steuerung.

Zur Standard-Peripherie gehoren auBerdem Karten-
leser, Lochstreifenleser und -stanzer, OCR-Handleser,
Floppy Disks und Magnetband-Laufwerke.

Die Gerate-Peripherie ist tiber Interfaces an den
Universal-Bus angeschlossen und durch spezielle
Software-Treiber im Rahmen des Betriebssystems
unterstutzt. Sie wird zusammen mit der Gbrigen System-
Hardware von DIETZ gewartet.

Spezielle, ebenfalls Software-unterstiitzte Schnitt-
stellen sehen den AnschluB weiterer Gerate vor. Dazu
gehdren u. a. graphische Bildschirm-Terminals, Digitizer
und Plotter.

ProzeB-Peripherie

Der Einsatz von Minicomputern flr die ProzeB-Daten- -

verarbeitung setzt voraus, daB ProzeBsignale
empfangen und abgegeben werden kénnen. Das
Computer-System DIETZ 621 verfligt tGber eine reiche
Auswahl an ProzeB-Peripherie, von der entsprechend
den Bedurfnissen des Anwendungsfalls Gebrauch
gemacht wird.

Hierzu gehoren unter anderem:

— Statische digitale Eingange

— Speichernde digitale Ausgange

— Dynamische Interrupt-Eingange

— Zéhleingénge und zeitgesteuerte Ausgange
— Einkanal-Analogeingédnge

— Analog-MeBsysteme mit schnellen StufenverschliB-
lern oder integrierendem MeBverfahren
— Analog-Ausgénge.

Die meisten dieser Moduln sind mit unterschiedlichen
Spannungspegeln sowie auf Wunsch mit galvanischer
Trennung verfugbar. Alle werden vom Betriebssystem
voll unterstutzt und sind in den ProzeB-Programmie-

rungssprachen des Systems DIETZ 621 ansprechbar.

Statt dessen — oder zusétzlich — kann der Anwender
auch auf das weitverbreitete CAMAC-System zuruck-
greifen, um die Verbindung zwischen Computer und
ProzeB herzustellen; es stehtihm dann ein breites
Spektrum marktgangiger Ein-/Ausgabe-Moduln zur
Verfligung. DIETZ liefert auf Wunsch CAMAC-Crates
mit einem speziellen, an den 621-BUS angeschlosse-
nen Controller, der programm- oder selbstgesteuerten
Datentransfer zulaBt und die CAMAC-Moduln, deren
Subeinheiten und Funktionen sowie die Interrupts
bedient. Die auf BASEX beruhende problembezogene
Programmiersprache CAMBAS unterstutzt den
Anwender auf komfortable Weise in der Handhabung
der CAMAC-Peripherie.

SchlieBlich besteht die Mdglichkeit, externe MeB- und
Steuereinheiten Uber den international genormten
IEC-Bus anzuschlieBen. Ein entsprechendes, von der
Systemsoftware unterstutztes IEC-Interface ist
Bestandteil der DIETZ 621-Peripherie.



Plattenspeicher

Computer-Systeme sind heute ohne Plattenspeicher
nicht mehr denkbar. Als Hintergrundspeicher groBer
Kapazitat unterstitzen sie Programmierung und Test,
halten Teile von Programmen bereit und groBe Daten-
mengen im schnellen Zugriff. Deshalb sind Platten-
speicher ein integraler Bestandteil von DIETZ 621-
Systemen. Plattenlaufwerk und zugehoriger Controller
bilden ein Subsystem, das an den Bus des Systems
angeschlossen ist und Daten — meist im direkten
Zugriff — mit dem Hauptspeicher austauscht.

Das System DIETZ 621 umfaBt vier Typen von Platten-
speichern mit unterschiedlicher Kapazitat und Zugriffs-
Geschwindigkeit. Bis zu vier Laufwerke sind im
allgemeinen anschlieBbar. Dadurch sind Platten-
Kapazitaten von 512 KB bis 240 MioB zu erzielen.

Meist ist ein System nur mit einem Plattentyp aus-
gestattet; jedoch ist es auch madglich, Platten unter-
schiedlichen Typs an ein System anzuschlieBen.

Alle 4 Plattentypen werden von speziellen Software-
Treibern sowie von Datei-Zugriffs- und Verwaltungs-
systemen unterschiedlichen Komforts unterstutzt.

Auf Ebene des Benutzers werden sie vollig identisch
behandelt, so daB der Anwender —abgesehen von
Kapazitat und Zugriffsgeschwindigkeit — auf den Platten-
typ keine Ricksicht zu nehmen braucht.

Basis-Systeme

Basis-Systeme sind Standard-Konfigurationen, die
—von einem Minimalumfang ausgehend — systematisch
erweitert werden kdnnen.

Sie bestehen aus einer oder zwei Zentraleinheiten
sowie einem Plattenspeicher-Subsystem, die in einem
vollstdndig mit Netzfilter und -verteiler, Erdungs-
schienen, Kabeln usw. ausgestatteten Systemschrank
untergebracht sind. AuBerdem gehort ein Drucker-
oder Bildschirm-Terminal als Konsolgerat dazu.

Aus den Kombinationen von Zentraleinheit- und
Plattentypen ergeben sich die in der Tabelle aufgefiihr-
ten, als DIETZ-Systeme 621 bezeichneten Basis-
Konfigurationen.

Alle Basis-Systeme werden vom Betriebssystem XOS
unterstitzt. Interpreter und Compiler fiir die Program-
miersprachen des Systems DIETZ 621, die (ibersetzten
Programme sowie alle Hilfs- und Dienstprogramme
sind auf ihnen lauffahig.

Basis-Systeme konnen von vornherein um die not-
wendigen System-Bestandteile, Peripherie-Gerate und
ProzeBanschlisse erweitert werden, um den Anforde-
rungen des Einsatzfalles zu genligen. Sie lassen jedoch
auch einen spateren Ausbau im Feld zu, wenn die
wachsende Aufgabenstellung dies nétig macht.

Typ 3402 3512 3521 3522

Medium Klein- Feste Platte Wechselbarer Wechselbarer
Plattenspeicher und wechselbare Plattenstapel Plattenstapel
(Floppy Disk) Plattenkassette

Anzahl Laufwerke 2 i 15 e 1orid

Kapazitat je Laufwerke (netto) | 0.25 Mbyte 2 x 4.8 Mbyte 30 Mbyte 60 Mbyte

Mittlere Positionierzeit 38 ms 30 ms 30 ms

Mittlere Latenzzeit 13 ms 8 ms 8 ms

Mittlere Zugriffszeit 243 ms 51 ms 38 ms 38 ms

Max. Transferrate 25 Kbytels 312 Kbytels 1.2 Mbyte/s 1.2 Mbyte/s

Satzdatei

Index-
sequentiell
Index

l sequentiell

Nr.
Index-Dateien

index

Plattenspeicher bieten wesentlich erhohte Gesamt-
Speicherkapazitat. Trotz der — verglichen mit dem
Hauptspeicher — langeren Zugriffszeit tragen sie
erheblich zur Leistungsfahigkeit des Computer-
Systems bei und geben dem Benutzer die Mdglichkeit,
bequem und sicher mit dem System zu arbeiten.

Die Plattenspeicher des Systems DIETZ 621 enthalten
umfangreiche Sicherungs-Funktionen wie Schreib-
schutz, CRC-Prifung, Sektor- und Spur-Kennungen
sowie weitere Funktionen.

Ein-Prozessor-Systeme Zwei-Prozessor-Systeme
DIETZ-System 621 BO | Bt Ed B2&E2 i B2 | ES | B3 -|VE22 || E22 1 'ER3 |:F33
Typ M XAESIE R XD XD e X R X B [ 22 ] X2 X3 [ X3
Zentral- Anzahl 1 1 1 1 1 1 1 1 2 2 2 2
einheit Hauptspeichermin. | 32 | 32 | 32 | 64 | 64 | 64 | 64 | 64 | 128 [ 128 | 128 | 128
Hauptspeicher max.| 56 | 48 | 48 | 256 | 256 | 256 | 1024 | 1024 | 512 | 512 | 2048 | 2048

(KB)
Platten- Typ* 3402 | 3402 | 3512 | 3402 | 3512 | 352x | 3512 | 352x | 3512 | 352x | 3512 | 352x
speicher Laufwerke max. 2 2 4 2 4 4 4 4 4 4 4 4
ﬁ%:g: rr:g]x | 05 | 05 9.6 05 96218807 [129:6: 130 1-9:6- | 80" |-9.6: [ 30
(MB) 384 384 | 240 | 384 | 240 | 384 | 240 | 384 | 240

Zwei Prozessor-Systeme enthalten zwei Zentralein-
heiten gleichen Typs, die Uber einen schnellen
Datenkanal (Inter-Bus) verbunden sind und auf ein
gemeinsames Plattenspeicher-Subsystem zugreifen.
Sie bieten erhéhten Systemdurchsatz bei relativer
Unabhangigkeit und Sicherheit der Teilsysteme.

* 352x = 3521 oder 3522

Die Basis-Systeme bilden eine Modellreihe, die
hinsichtlich ihrer Leistungsfahigkeit ein breites
Spektrum maglicher Aufgaben abdeckt.

Dazu gehort der Einsatz als ProzeBrechner ebenso wie
technisch-wissenschaftliche Anwendungen mit einem
oder mehreren, voneinander unabhangigen Benutzern.
Kommerziell orientierte Aufgaben kénnen mitihnen
geldst werden; aber auch fur Zwecke der Datenfern-
verarbeitung werden sie eingesetzt.

Die Wahl des geeigneten Modells hangt von
verschiedenen Faktoren ab; die wichtigsten Kriterien
sind die Verarbeitungsleistung sowie die bendtigte
Kapazitat des Haupt- und des Plattenspeichers.



Konfigurationen

Die Modularitat und die Menge der verfligbaren Kom-
ponenten des Computer-Systems DIETZ 621 13Bt eine
nahezu unbegrenzte Vielfalt moglicher Konfigurationen
zu. Einige Beispiele moégen dies verdeutlichen:

Bild 1 zeigt ein plattenunterstiitztes Einbenutzer-
System, wie es haufig fir Aufgaben z. B. der technisch-
wissenschaftlichen Datenverarbeitung benutzt wird.

In Bild 2 ist ein Mehrbenutzer-System dargestellt, das
im Timesharing-Betrieb arbeitet und gleichzeitig als
RJE-Station einer Gibergeordneten EDV-Anlage dient.

MICRO-621 _@

621X3 9}— 621X3

Dieselbe Funktion erfiillt die Konfiguration von Bild 3;
sie ist jedoch als Zwei-Prozessor-System aufgebaut,

enthdlt umfangreichere Peripherie und ist demzufolge
wesentlich leistungsfahiger.

Bild 4 gibt ein typisches ProzeBrechner-System
wieder; die ProzeBsignale werden teilweise im Zentral-
rechner behandelt, zum Teil aber auch von einem
Mikrocomputer vorverarbeitet. Die ProzeBperipherie
besteht aus DIETZ 621- und CAMAC-Moduln.

DFU

621X1

621X2

MICRO-621

621-
P ProzeB-
Peripherie

RO DODNODONO

UIE

) CAMAC-
Peripherie

CAMAC

il




Die System-Software besitzt eine Schalen-Struktur:
Die Hardware wird vom Betriebssystem-Kern XOS
umgeben. Daran schlieBt eine Schale mit der System-
Bibliothek und speziellen Moduln fiir Dateiverwaltung,
Rechner-Kopplung und Ein/Ausgabe. Die folgende
Schale umfaBt Ubersetzer fur Programmiersprachen
sowie Hilfsmittel fur Erstellung und Test von Program-
men. Ganz auBen liegen die Anwenderprogramme und
— als Bestandteile der System-Software —der System-
Dialog und die Dienstprogramme.



Betriebssystem XOS

XOS ist die Bezeichnung fiir das universelle Betriebs-

system der Computer-Familie DIETZ 621. Es handelt

sich um ein nach dem neuesten Stand der Technik

konzipiertes Software-System, welches auf die

besondere Hardware-Struktur des DIETZ 621 zuge-

schnitten ist und die Basis aller Software-Moduln

darstellt.

Besonders hervorzuheben am Betriebssystem XOS

sind:

— Modularer Aufbau

— Geringer Speicherbedarf

— Laufzeitoptimale Implementierung

— Erweiterbarkeit um zusétzliche Moduln

— Kompatibilitat zu allen Sprachiibersetzern,
Programmbhilfen, Dienstprogrammen usw.

— Universelle Einsetzbarkeit

— Vielseitige Betriebsarten.

Auftrage —-’

Ereignisse ProzeB-

verwaltung

Der Kern des Betriebssystems XOS besteht aus
folgenden sechs Moduln:

Der Modul PRMA verwaltet die Prozesse, d. h. die
Benutzerprogramme, indem er ihnen den Prozessor
zuteilt oder entzieht. Die Zuteilungs-Strategie ist
wéhlbar, so daB z. B. Mono- und Multiprogramming-,
Timesharing- und Multitasking-Betrieb mdglich ist.

Der —optionale — Modul PRSC erlaubt die Einplanung
von Prozessen, die Zeit- oder Ereignis-gesteuert
ablaufen. Damit kann insbesondere das Echtzeit-
Verhalten des Systems sichergestellt werden. PRSC
reagiert auf externe Interrupts sowie die Echtzeit-Uhr
und wirkt auf den Modul PRMA ein.

Zur Ein-/Ausgabe dient der Modul IOCS. Er fiihrt, stark
unterstitzt von der Ebenen-Struktur des DIETZ 621,

Ein-/Ausgabe

‘ System-
Dialog

Piattenzugriff

alle Ein- und Ausgabevorgénge von und zu den
Peripheriegeraten durch. IOCS umfaBt eine Reihe von
Standard-Treibern, die bei Bedarf um weitere erganzt
werden; die gesamte Peripherie des Systems DIETZ
621 wird so von IOCS untersttzt.

Der ebenfalls zum Betriebssystem-Kern gehdrende
Modul FIAC steuert den Zugriff zum Plattenspeicher
und verwaltet dessen Dateien.

Die Verwaltung der Betriebsmittel des Systems iber-
nimmt der Modul REMA; mit Hilfe von Semaphoren
werden Ressourcen angefordert und zugeteilt, die
mehreren Prozessen zur Verfliigung stehen.

Der Systemdialog wird mit Hilfe des Moduls DIAL
durchgefihrt. Er erlaubt —in Form einer Kommando-
Sprache —dem Benutzer das Aufsetzen des Systems,
Eingriffe, Abfragen, Zuteilung und Eintragung von
Betriebsmitteln, den Aufruf von Dienstprogrammen
und viele andere flir den Betrieb des Systems wichtige
Funktionen.

X0OS-Moduin

Das Betriebssystem XOS kann bei Bedarf um eine
Reihe problemspezifischer Moduln erweitert werden.

Dazu zahlt unter anderem ein SPOOL-Modul, der die
Ein- und Ausgabe von Daten in Verbindung mit dem
IOCS steuert. Er puffert die Daten auf Spool-Dateien
zwischen und sorgt fur eine Entkopplung von
Verarbeitungs- und Ein-/Ausgabe-Vorgangen.
Dadurch werden unnétige Wartezeiten vermieden und
die Betriebsmittel des Systems besser genutzt.

Typische weitere Moduln erlauben Hintergrund-
Verarbeitung, die Verwaltung von Tasks, automatischen
Anlauf bei Netzwiederkehr und andere Funktionen.

System Library

Die System-Bibliothek gehdrt zum Betriebssystem
XOS im weiteren Sinne. Sie umfaBt eine Vielzahl von
Moduln, von denen insbesondere die Formalsprachen
zwecks Erweiterung der hardwaremaBigen Funktionen
Gebrauch machen.

Dazu gehoren arithmetische Operatoren flr verschie-
dene Datentypen und -formate, Konversions-Routinen,
mathematische Funktionen und andere Programmteile,
die entweder als speicherresidente Bestandteile des
Gesamt-Betriebssystems gefiihrt oder von den Uber-
setzern in die lauffahigen Programme eingebunden
werden.

Zur System-Bibliothek im erweiterten Sinne gehdren

auch die Dateiverwaltungs-Moduln RFMS, und DFMS.

Utilities

Einen festen Bestandteil des Betriebssystem XOS
bilden die Dienstprogramme. Sie werden im System-
dialog unter dem Sammelnamen SERV aufgerufen.

Hierzu gehdren Programme flir das Benennen, Initiali-
sieren, Formatieren, Kopieren und Reorganisieren von
Plattenspeichern, fiir das Listen von Dateiverzeich-
nissen, das Kopieren von Dateien bzw. deren Transfer
von und zu anderen Peripherals und fiir die Ausgabe
von Hauptspeicher- und Platteninhalten.

Weitere Dienstprogramme erlauben den Einbau vor-
handener und die Definition neuer Betriebssystem-
Moduln, die Abbildung der Hardware-Konfiguration
im Betriebssystem und die Generierung des Systems
im ganzen.

Das Dienstprogramm BATCH gestattet es, System-
kommandos und Parameter, die iblicherweise im
Dialog eingegeben werden, von einer Datei zu lesen
und in Form einer Stapelverarbeitung auszufihren.

XOS-Versionen

Das Betriebssystem XOS kann in mehreren Versionen’
generiert werden, die durch den Modul PRMA sowie
durch Existenz und Gestalt des Moduls PRSC von-
einander abweichen. Dadurch ergibt sich ein unter-
schiedliches Verhalten bezuglich der ProzeB-Verwaltung
und -Einplanung. Welche Version gewahlt wird, hangt
von der Aufgabenstellung ab.

Bei der Version MPOS werden konkurrierende
Prozesse mit hierarchischer Prioritat verwaltet, wie es
der Ebenen-Struktur des DIETZ 621 entspricht. Mit
RTOS steht eine Erweiterung zur Verfligung, welche
die Einplanung von Zeit- und Ereignis-gesteuerten
Prozessen vorsieht.

XOS- | Betriebsart ProzeB- ProzeB-
Version Verwaltung | Einplanung
MPOS | Multiprogramming
hierarchisch
RTOS | Realtime vorhanden
TSOS | Timesharing
gleichrangig
TROS | Times. + Realtime vorhanden
MTOS | Multitasking wahlbare vorhanden
Prioritat

Unter TSOS werden alle Benutzerprogramme gleich-
rangig nach einem optimierten Timeslice-Verfahren
behandelt — sofern nicht explizit Prioritaten vergeben
sind. Es stellt eine typische Betriebssystem-Version fur
mehrere, voneinander unabhangige Benutzer dar.
Durch Einbau des Einplanungs-Moduls PRSC wird es
zu TROS erweitert und gestattet dann auch die
Behandlung von Echtzeit-Aufgaben.

Die Version MTOS ist ein echtes Multitasking-
Betriebssystem. Hierbei werden Tasks nach vom
Benutzer vergebenen Prioritaten verarbeitet und ihnen
zugleich dynamisch Speicherplatz zugewiesen;
darlber hinaus erlaubt MTOS die Einplanung von
Echtzeit-Prozessen.



DIXOS

Mit DIXOS hat der Anwender die Mdoglichkeit, Systeme
vom Typ DIETZ 621 untereinander zu verbinden und
dadurch Rechner-Netze aufzubauen. DIXOS als
,verteiltes Betriebssystem“ ist eine modulare Erweite-
rung von XOS, die hinsichtlich der Schnittstellen zu
anderen Systemsoftware-Moduln und zu den An-
wenderprogrammen voll kompatibel mit XOS ist.

Ziel von DIXOS ist die Kopplung von Systemen
derart, daB jedes System im Netz zu den Betriebs-
mitteln der anderen so zugreifen kann, als ob sie ihm
selbst gehorten. Das betrifft vor allem die Benutzung
von Druckern, Magnetband-Laufwerken und anderen
Ein-/Ausgabe-Geréten, aber auch den Zugriff zu

Dateien auf Plattenspeichern eines anderen Systems.

DIXOS die Aktivierung von Programmen auf dem
gekoppelten System, die Programm-Synchronisation
und den Austausch von Daten zwischen Programmen,
die auf den beiden Systemen laufen.

Der besondere Nutzen von DIXOS liegt in der Mdglich-
keit, besonders aufwendige Betriebsmittel nur an einer
zentralen Stelle des Netzes vorzuhalten. Die Pro-
gramme in den Ubrigen Systemen greifen mit normalen
Mitteln auf diese Ressourcen zu, das heit ohne
Modifikationen der Anwenderprogramme. Die Umstel-
lung der Datenwege, den prozeduralen Verkehr auf
den Verbindungsleitungen zwischen den Systemen
und die Durchfiihrung der entfernten Transaktionen
ubernimmt DIXOS vollig selbstandig.

MICRO-621

il

MICRO-621

i

Dateiverwaltung

Fortschrittliche Computer-Systeme enthalten als inte- -
gralen Bestandteil einen oder mehrere Plattenspeicher,
auf denen Programme und Daten zugriffsbereit sind.
Verwaltung der Plattendateien, schneller Zugriff zu
ihnen und optimale Strukturierung der Dateien setzen
entsprechende Systemsoftware voraus.

Das System DIETZ 621 verfugt Gber ein mehrstufiges
Dateiverwaltungssystem, das in den einzelnen Stufen
unterschiedlichen Benutzer-Komfort bietet und pro-
blembezogen einsetzbar ist.

Der Modul FIAC ist als Bestandteil des Betriebs-
systems XOS die Basis aller ubrigen Moduln und somit
in jedem System enthalten. Er gestattet den Zugriff zu

Sektor-orientierten Dateien, in denen sich Programme
oder Daten befinden. Wichtige Funktionen des Moduls
FIAC sind ferner: Genereller Schreibschutz sowie
Benutzer-bezogener Schutz von Dateien; Eroffnen,
Verandern und Léschen von Dateien im Systemdialog
oder durch das Programm; Dienstprogramme fiir das
Kopieren von Daten und zur Reorganisation des
Plattenspeichers sowie zur Ausgabe des Datei-
verzeichnisses.

Mit dem Modul RFMS kénnen Daten-Dateien auf-
gebaut werden, die in Satzen beliebiger Lange struktu-
riert sind. Zu den Satzen wird Gber deren Nummer

Modul Datei-Typen Datei- Datei- Satzlangen Satz- Feld- Feld- Gast-
Daten Index | Struktur | Zugriff |physisch logisch | Struktur Zugriff lange Sprache
FIAC X Sektoren | Sekt.-Nr. alle
RFMS X Satze | Satz-Nr. fest variabel | Felder | sequentiell fest FORTRAN
Index- direkt C-BASIC
DFMS X X Satze |bezogen fest variabel | Felder | sequentiell fest COBOL

zugegriffen; die Felder innerhalb der Satze werden
sequentiell behandelt.

Einen wesentlichen Schritt weiter geht der Modul
DFMS mit der Moglichkeit, Index-Dateien zu verwen-
den. Der Zugriff zu Datensatzen erfolgt — direkt oder
sequentiell — Gber Schlissel in einer oder mehreren
Index-Dateien; daneben kann zu Datensatzen tber
deren Nummer oder in ihrer Folge zugegriffen werden.
Komfortable Methoden sind auf die Schliissel anwend-
bar; dazu gehéren das Sortieren von Schliisseln, der
Aufbau invertierter Dateien und die Reorganisation
beliebiger Dateien.




Programmiersprachen

Der Benutzer eines Computer-Systems DIETZ 621 hat
eine Vielzahl von problemorientierten Programmier-
sprachen zur Auswahl. Er wird diejenige wahlen, die Art
und Umfang seiner Aufgabe mdglichst angemessen ist.
Gleichgultig, ob es um technisch-wissenschaftliche,
kommerzielle oder ProzeBdatenverarbeitung geht oder
um die Erstellung systemnaher Programme: Fir jeden
Problemkreis gibt es eine geeignete Sprache.

Die Programmiersysteme flr die verschiedenen
Sprachen enthalten gemeinsame und spezifische
Komponenten. Dazu gehort

— ein Programm-EDITOR, der die Eingabe und

Anderung von Quellprogrammen in Dateien auf
Plattenspeichern unterstitzt:

— je ein Ubersetzer fur die verschieden Programmier-

sprachen (siehe Tabelle), der das Quellprogramm
auf formale Fehler prtft und eine bindefdhige
Form des Programms erzeugt;

— fur die Sprachen BASIC, BASEX und PASCAL auch

ein interaktives System, jeweils mit Editierung,
Ubersetzung und interpretativer Ausfuhrung der
Programme;

— ein Binder-Lader-System fur BASIC, BASEX,

C-BASIC und MARS;

— ein Binder und ein Lader als getrennte Moduln fir

COBOL, FORTRAN, P-FORTRAN, PEARL und
PASCAL.

Sprache Verwendung Ubersetzer XOS- Multi- Multi- | Multi-
Version tasking | user language
BASIC Technisch-wissenschaftliche DV, | Interpreter TSOS X (2)
Ausbildung Compiler X
BASEX ProzeR-Datenverarbeitung Interpreter RTOS/TROS | (1) X (2)
Compiler X
C-BASIC Kommerzielle Datenverarbeitung | Int. Compiler TSOS X ()]
COBOL Kommerzielle Datenverarbeitung | Compiler TSOS X X
FORTRAN Technisch-wissenschaftliche DV Compiler TSOS X X
P-FORTRAN | ProzeB-Datenverarbeitung Compiler MTOS X
PEARL ProzeR-Datenverarbeitung Compiler MTOS X
PASCAL Wissenschaftliche DV, Ausbil- Compiler TSOS X (2
dung, Systemprogrammierung Dialog-Compiler X
MARS Systemprogrammierung Assembler alle X X

(1) im Rahmen RTOS/TROS
(2) gleichzeitig nur méglich: BASIC/BASEX-Interpreter
oder C-BASIC oder Dialog-PASCAL

Alle Ubersetzer basieren auf den Grundfunktionen des

Betriebssystems XOS und erzeugen Programme, die

die System-Bibliothek benutzen. Die Interpreter-

Systeme lassen Mehrbenutzer-Betrieb zu. Dies stellt
eine Erweiterung des Betriebssystems dar und unter-
stutzt jeweils mehr als eine Benutzer-Partition. Die

Compiler kdnnen nebeneinander in den Benutzer-

Partitionen wie andere Programme laufen. Durch diese
herausragenden Eigenschaften des Software-Systems
kdénnen groBere DIETZ 621-Systeme gleichzeitig
mehreren Benutzern mit unterschiedlichen Aufgaben
und Wunschen dienen.

Die Programme flr ProzeBsteuerungszwecke kdénnen
die Funktionen des XOS fur Multitasking nutzen.

Ubersetzungssystem XOS

Fur die Erzeugung ablauffahiger Programme, die aus
formalen Programmiersprachen hervorgehen, steht ein
einheitliches Ubersetzungssystem zur Verfligung, das
auf dem Betriebssystem XOS ruht. Es lauft in der
jeweiligen Teilnehmer-Partition und 148t daher Mehr-
benutzer-Betrieb zu. In der Regel wird es interaktiv
verwendet, es kann jedoch auch im Stapel-Betrieb
arbeiten.

Der Modul EDITOR gestattet das Erstellen und Ver-
andern von Quellprogrammen beliebiger Sprachen; auf
sehr komfortable Weise werden damit Programmteile
erzeugt, die dann vom jeweiligen Compiler libersetzt
und unter ihrem Namen vom System gespeichert
werden.

Der Binder fugt die Programmteile zusammen und
erzeugt ein ablauffahiges Programm. AuBerdem

bindet er die Operatoren, Funktionen und Routinen
aus der System-Bibliothek ein, die vom Programm
benbtigt werden; daneben besteht auch die Méglich-
keit residente und reentrante Teile der System-Biblio-
thek zu benutzen, die mehreren Teilnehmern zur
Verfugung stehen. Der Lader sorgt fur die gewunschte
Allozierung der Programme im Hauptspeicher.

Das Ubersetzungssystem XOS unterstiitzt nicht nur
die Erzeugung von Programmen aus hdheren Spra-
chen sondern auch von Assembler-Programmen.

MARS

Das System DIETZ 621 verflgt tber eine Vielzahl
problemorientierter Programmiersprachen, von denen
der Benutzer in aller Regel Gebrauch machen wird.
Dennoch kann es gelegentlich notwendig sein,
systemnahe Programm-Moduln sowie speicher- und
laufzeitoptimale Routinen zu erstellen.

Hierfur dient der Assembler-MARS. Er libersetzt
symbolische Programme, welche der Struktur des
Computers und seinem Befehlsvorrat angepaBt sind, in
Maschinencode. Er gestattet das Einbinden von

SEITE 1 SUBROUTINE DATE  (FORTRAN) USER 8 e e o 8: 7:33

TESTPROGRAMM FUER FORTRAN [ SUBROUTINE DATE )
AUFRUFIN FORTRAN CALL DATE (IT.1.13)
1I=INTEGERVARIABLE JANR
esse COM .* SUBROUTINE DATE — (FORTRANI®
0680 X0S .4
RC ,DATE
. 0008
REGISTERDEF INITIONEN:

= VN TAG

.18C ADR UON MONAT

S18E ADR UON JAHR

128 ZUISCHENREGISTER FUER UARIABLENADR.
78 ADR DES PARANETERBLOCKES

BELE ADR DES AUGENBLICKLICHEN PARABLOCK

I RUECKSPRUNG-REGISTER
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PROGRAMMRUNPF

FYSCTTT) LDAD, @ LCTIn 1€ 8C € 48
ADCD. @ & 4E 98 85 08 ADR DES TAGESDATURS

23 STRD, @ TAG 1€ €4 @A

24 @88 ADCD. @ i 1E 98 84 08 ADR DES MONATS

25 e8er STRD, @ SMONAT 1€ €4 OC

26 882 ADCD, @ B 1E 98 84 08 ADR DES JAHRES

278846 STRD. @ - J6HR E E4 BE

28 8849 LOX :

29 @818 BNEC, @ .3

38 eesE LORD, PARAIN, PARABL. 4E 85 48 74

34 0022 ADCO, PARAIN. 4 € 94 48 @4 68  ADR DES TYP'S DES 4. PARAMETER

32 ee27 Lox @ ' LPARAIN 82 48

FEHLER, WENN NICHT 3 PARAMETER

Bibliotheks-Routinen und den Aufruf beliebiger
Betriebssystem-Funktionen. Uber MARS erzeugte
Routinen kénnen ihrerseits in die Bibliothek Uber-
nommen und in Programme eingebunden werden, die
aus hoheren Programmiersprachen hervorgehen.

MARS ist plattenorientiert, wird vom Betriebssystem
XOS unterstutzt und arbeitet in Verbindung mit dem
EDITOR. Die Verwendung von MARS im Mehrbenutzer-
betrieb ist moglich; es empfiehlt sich jedoch, zum Test
Ubersetzter Programme den Modul DEBUG zu ver-
wenden, welcher die Befehle des Computers emuliert
und zusatzliche Testfunktionen enthalt.



BASIC

Die am Dartmouth-College in USA entwickelte
Programmiersprache BASIC zeichnet sich durch ihren
einfachen Aufbau und ihre leichte Erlernbarkeit aus.
Sie wird flr nicht zu umfangreiche technisch-wissen-
schaftliche Aufgaben sowie flir Ausbildungszwecke
verwendet. Besonders hervorzuheben ist die Mdglich-
keit, Programme interaktiv zu erstellen, zu verandern
und zu testen.

Fir den DIETZ 621 wurde BASIC um wesentliche
Funktionen erweitert: Identifikatoren mit bis zu vier
Zeichen, Datentyp ,, String“ mit entsprechenden
Operatoren, Dateiverwaltung mit sektor-orientiertem
Dateizugriff, Bedienung der gesamten Standard-
Peripherie, Programm-Segmentierung.

S CHAR A$(1024)
10-FOR 11 10 1024 ——

20 LET R=RHD(8)%.65 = — S—— I

~ 30 LET ReINTC1000R)
40— 1F RI9O THEM 20— =
60 LET BS=CHGCR) =
75 LET ASCL, D=8, 1) -
~ 80 NEKT 1 -
90 OPEM(O, "ZEICH®, ARDH) = e

100 _PFOSCARDH, A5, 0, 8) - - -

~ 110 CLSECARBN) =
10600 CHAR D$(1024)
19810 CHAR CsCi1824)
10020 IHPUT BEV®,X

10040 CHAR G$C1024)
18050 0PENCE, " ZEICH®; ARD) —
10060 CFOSCARB, GS,0,8) s :

~10020-LET A$=Gs
10000 CHAR MSCO)

— 18090 LET NO=XFFFFFFFFFFFFOE00Y-
10100 LET AN2=1024/8
10110 LET Be=g
18120 GOSUB 10290
19130 LET Co=C8
10140 GOSUB 18298
19150 LET D8=GS
19160-COSUB—10298
10170 LET Ast
£0100-LET BB+
10190 PRINT DEVCX),B,A8CA, 0),° °,
£0200 PRINT BEVCX) i CECA, 8)5°
19210 PRINT BEVCX);D$CA, 8):° °,
10220 PRINT DEVCX);G8CA, &)
10230 LET Aeds8
10240 1F A=ANZB+1 THEN 10268
10256 C0TO 10100
10260 1F GoaCs THEN 10310
10220 PRINT SUNTERSCHIEDLICHE STRINGS®
10200 END

= 10290-8S0RCCS, .- ANZ, NS
10300 RETURN
10310 PRINT

BASIC istin Form eines Interpreters und eines
Compilers implementiert; beide lassen — unter dem
Betriebssystem TSOS — Mehrbenutzer-Betrieb zu.
Wahrend der Interpreter ein eigenes Editionssystem
besitzt und damit den vollen Dialog-Komfort bietet,
erzeugt der Compiler Objektprogramme, die mit
hdéchstmdglicher Geschwindigkeit ablaufen.

BASEX

BASEX ist eine vom Physikalischen Institut der Univer-
sitat Freiburg entworfene Sprache fiir Echtzeit-
Programmierung. Sie eignet sich fiir Anwendungen der
Experiment- und ProzeBsteuerung kleinen bis mittleren
Umfangs. BASEX ist interaktiv programmierbar, leicht
verstandlich und liefert ablauffahige Programme ohne
groBe Umwege.

Der Sprachumfang von BASEX baut auf dem von

DIETZ 621-BASIC auf. Hinzu kommen Sprachelemente
fir den Echtzeit-Betrieb, insbesondere fir die Behand-
lung von Zeit- und Interrupt-Auftragen, fir die Synchro-
nisation quasi-simultan ablaufender Prozesse mit
unterschiedlicher Prioritat und fiir die Behandlung der
ProzeB-Peripherie.

LIST _ s a
— 1 REM PROGRAMM ZUR MESSUNG DER REAKTIONSIEIT BEI ANTWORTAUSHAHL
2 REM STIMULUS: EINE VON 3 LAMPEN3 REAKTION DURCH. INTERRUPTTASTE
100 REM EINGABE DER PARAMETER UEBER DIE TASTATUR =
101 REM MITTLERE WARTEZEIT ZWISCHEN 2 REAKTIONEN ,-HNZ- e
102 REM FEHLER WARTEZEIT NACH STIMULIERUNG ~FWI= ———
110 INPUT "MITTLERE WARTEZEIT ZWISCHEN ZWEI REAKTIONEHL)'ZDODHSEH':HHZ
111 IF MWI<=2000 THEN 110 - —
120 INPUT "FEHLERWARTEZIEIT")FWZ =
121 IF FWI<=1000 THEN 120
200 REM INITIALISIERUNG DES EXPERIMENTS
~——210 REM VERWENDETE VARIABLENWERTE AUF -0- STZEN - 3
211 REM (EXP=ZAHL RICHTIGER REAKTIONEN, FEN=ZAML FALSCHER REAKTIONRN;
212 REM SUM=AUFSUMMIERTE REAKTIONSIEIT)
215 LET EXP=0,FEH=0,5UN=0 =
220 REM ANZEIGE FELD LOESCHEN
225 LET OUTW(1)=0,0UTH{2)=0500TD(D)=0,0UTA(D) =0
230 REM START/STOP VORBEREITUNG DES EXPERIMENTES _ _
235 PRINT " BEI TASTE O START, BEI TASTE 3 STOP DES EXPERIMENTS”
236 LET FLA=0,FLE=0
237 ON INT D: LET FLA=1
238 ON INT 3: LET FLE=1
239 ENAR 0,3
_240 WAIT FLA=1
300 REM DURCHFUEMRUNG DES EXPERIMENTES =
310 REM ERRECHNUNG DER WARTEZEIT-WZI- UND START DES HARTE-_ =
311 REM ZEITINTERVALLS
345 LET WZ=MWZ+(RND(D)-.5)#1000
316 LET FLAG=0
317 AFTER WZI: LET FLAG=1
320 REM ZUFALLSBESTIMMUNG DES STIMULATORS
321 LET LAMP=INT(3*RND(D)+1)
322 GOTO LAMP OF 324,326,328
324 LET IRT=4,1FA1=5,1FA2=4
325 GOTO 330
326 LET IRI=S,IFA1=671FA2=%
327 GOTO 330
328 LET IRI=&:IFA1=35,1FA2=4
330 REM ERTEILUNG DES REAKTIONSAUFTRAGES
335 ON INT IRI: GOTO 41D
336 ON_INT IFAL: GOTO 420
337-ON INT IFA2: GOTO 420
340 REM AUSGABE DER STIMULATION AUF DAS LAMPENFELD NACH DER WARTEZIEIT
345 WAIT FLAG

Fir BASEX ist sowohl ein Interpreter als auch ein
Compiler verfligbar. Beide kdnnen in Verbindung mit
zwei Betriebssystem-Versionen arbeiten: Unter RTOS
im Einbenutzer/Multiprogramm-Betrieb oder unter
TROS im Mehrbenutzer-Betrieb.

C-BASIC

Mit C-BASIC steht dem System DIETZ 621 eine
auBerst komfortable, Dialog-orientierte Programmier-
sprache fur kommerziell-administrative Anwendungen
zur Verfligung. Sie bietet wie BASIC alle Vorziige der
leichten Erlernbarkeit, umfaBt dartiber hinaus jedoch
viele fur den kommerziellen Einsatz wichtige Funk-
tionen:

Zwei Datentypen ,,Zahl* neben dem Datentyp ,, String*,
spezielle Textstring-Operationen, Bildschirm-orientierte
Sonderfunktionen und Sprachelemente fir die Auf-
bereitung von Drucker-Ausgaben. Compound-State-
ments und Unterprogramm-Aufrufe mit Parametern
erleichtern die Strukturierung der Programme.

10 FER BHZ ARBE 57 26u
20 LET EIN=E.0P=B
3@ CHAR OF CPTI$:3
48 LET CP$=""
58 RER
68 ON ERR-6S THEN RESUME 88
78 CREATE ERMON' LITH 50,248
88 OPEN 4.V NT AS B . o —
78 FOR I=§ TO 4
48@ nODIFY (8,113
448703 3=6 T0 2
126 WRIiTE (RIOPS:
K= TO- o URITE CBI0P s NeATK

13a ~0

mQa

F=i4 THot RESONE 698 —

S IN THEN 680
338 RE‘! RE& BrOPTI$, ANID, 154:AVERS

3FEFRINT DEVTZ27:

335 INPUT "OPTT 7 "30PTIS$, "ANID 7 ":ANID, "AVER 7 "3AVER

337 PRINT DEYC3TS

348-PRINT “348 “<ANID,.OPTI$,AVER,0F%

350 LET C= AN“L‘—»

378 LET 1 =8

398 IF L@ THEN FPRINT 378 'L\ GOTD 468

480-PRINT “48@ "L, 0P$, OPTIS ANID

442 UPDATE (B,C)3 .
443-READ (E]DPQ =

445 PRINT "414S 30P%; 3
428 FOR—I=8-T0 8\ READ CBJIOPT - PRINT OP3" R NERT— T
432 PRIAT

448 PRINT "448 "30P$ -

452 6372 478 =
460 READ (BIL:0PSS

479 PRINT "47Q "30P%

488 FRINT "48@ HARKE 37

498-TF OPS="" THEN- 548

508 IF OPSHOPTIS THEN 460

548 PRINT “548 MAREL 2

Besonders hervorzuheben ist das in C-BASIC
verwendete Dateiverwaltungs-Modul DFMS, das unter
anderem Mehrbenutzer-Zugriff, indexsequentielle
Verarbeitung und Mehrfachschliissel zulaBt. Hierzu
gehort auch eine Vielzahl von Funktionen und Dienst-
programmen flr das Sortieren und Reorganisieren von
Plattendateien.

C-BASIC arbeitet unter TSOS im Mehrbenutzer-
Betrieb.

COBOL

COBOL ist die am weitesten verbreitete Programmier-
sprache und bietet Anwendern die Moglichkeit der
Nutzung einer Vielzahl verfugbarer Programmpakete,
insbesondere im Bereich der kommerziellen Daten-
verarbeitung. Der Vorteil dieser Sprache liegt in

der Unterstutzung verschiedener Dateiorganisationen,
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