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UPM UNIVERSAL PROGRAMMIERMODUL, FIRMWARE RELEASE V 2.40
Diese Release Note enthidlt eine Beschreibung aller Anderungen bzw.
Ergidnzungen zur UPM Mcdulfirmware ab Version V 2.3. Funktionen aus fritheren
Softwareversionen sind im Anhang dieser Beschreibung zusammengefaBt. Eine
Beschreibung der Grundbedienung des UPM Moduls ist im Handbuch fiir das UPM
. Modul EPP-5010-01 enthalten.
Features der UPM V 2.4 Firmware

* Neue Programmieralgorithmen
fiir EPROMs, PALs, und PROMs

* Neue Funktionen

1. LIEFERUMFANG
Ihr neues Software-Paket enthdlt:
> UPM Firmware V2.4 in 4 EPROMs

> Beschreibung mit Installationsanleitung

WICHTIG:

Fiir Softwareversion V2.4 ist bei UPM-B und UPM-C Modulen die noch nicht mit
Firmwareversion V2.3 gearbeitet haben, eine Hardwaremodifikation vor-
zunehmen. Bei Modulen, die bereits mit Firmware V 2.3 bestickt waren,
miissen die EPROMs nur noch ausgetauscht werden. Detaillierte Information
enthilt das Kapitel "Firmware Installation".
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2. BESCHREIBUNG DER FIRMWARE V2.4 .

Dieses Kapitel enth#lt sowohl eine Liste aller neu implementierten
Bauteile, als auch eine Beschreibung neuer Funktionen bzw. Verbesserungen
der Modulsoftware.

2.1 Neue Bauteile

Eine aktuelle Bauteilliste kann iber Funktion "OUT 99" an der ausgewdhlten
Schnittstelle ausgegeben werden, entsprechend der momentan selektierten
Technologie. AuBerdem enthdlt der Kontron Selecting Guide fiir PROM/PLD
Programmer, Ausgabe 3/89 eine umfangreiche Liste nahezu aller auf dem Markt
befindlichen Bauteile mit Angaben, ob das jeweilige Bauteil von Kontron
Progammiergeridten unterstiitzt wird.

2.1.1 EPROMs (UPM/B und UPM/C)

Mit Software V2.4 sind folgende EPROMs neu programmierbar:

Hersteller Organis. Pins Sel.Code UPM/B _UPM/C
AMD ‘

Am2817A 2048*8 24 2817A Y Y
Am27C256 32768%*8 28 27256A Y Y
Am27C512 : 65536*8 28 27C512 Y Y
ATMEL

AT27C64 8192*8 28 2764A Y Y
AT28HC64/L 8192*8 28 9864 Y Y
AT28C64/E/F 8192*8 28 9864 Y Y
AT28PC64 8192*8 28 9864 Y Y
AT27C128 16384*8 28 27128A Y Y
AT27256 32768*8 28 27256D Y Y
AT27C1024/L 65536*16 40 27210 PA81 PAS81l
DVP

27C256 32768*8 28 27256 Y Y
27C512 . 65536%*8 28 27512 Y Y
27C1024 65536*8 40 27210 PA81 PAS1
EXEL

¥XL2817A 2048%*8 24 2817a Y Y
XL2865 8192%8 28 2864 Y Y
XL2864A 8192*8 28 9864 Y Y
FUJITSU

MBM2716/H 2048*8 24 2716 Y Y
28C64 8192*8 28 2864 Y Y
MBM28C65 8192*8 28 : 2864 Y Y
27C256H 32768%*8 28 27256 Y Y
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UPM/B _UPM/C

Hersteller Organis. Pins Sel.Code
HITACHI

HN58064 8192*8 28 2864
HNS58C65 8192*8 28 9864
HN271282P 16384*8 28 27128a
HN27256P 32768*8 28 27256
HN4827256 32768*8 28 27256
HN4827C256 32768%*8 28 27256
HYUNDAI

27C64 8192*8 28 2764A
ICT

27C64A 8192*8 28 2764D
INTEL

27C128 16384*8 28 27128A
27C010 131072*8 32 27010
27C011 131072*8 28 27011
LATTICE

EE64K8 8192%*8 28 2864
MITSUBISHI

MS5SM27C128K 16384*8 28 27128E
MSM27C256K 32768%*8 28 27256
M5L27512 65536*8 28 27512
MSM27C102K 65536*16 40 F1024
MSM27C101K 131072*8 32 27C101
M5M27C100K 131072*8 32 27C301
MSM28C64P 8192*8 28 9864
M5M2764P 8192*8 28 2764-F
M5M27128P 16384*8 28 27128F
MSM27256P 32768*8 28 27256
M5M27512P 65536*8 28 27512
NEC

uPD27C64AD 8192*8 28 27642
uPD27C128AD 16384*8 28 27128A
uPD28C64C 8192*8 28 2864
uPD28C64D 8192*8 28 2864
OKI

MSM2764AS 2048*8 28 2764A
MSM2816A 2048*8 24 2816A
MSM27512 65536%8 28 27512
MSM27C512D 65536%8 28 27512
MSM271000 131072%8 32 27C101
PHILIPS

27C256 32768%8 28 27256

KK KKK

PAB1
Y

KoK KK

L

PA81

KKK KKK

PA8SL
Y

Y
Y
Y
PA81
PAS1
PAS1

KK KK KK KKK

KoK
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Eproms...

Hersteller Organis. Pins Sel.Code UPM/B _UPM/C
RIDOH

RD27C256 32768*8 28 27256 Y Y
SAM SEMI

KM2865A 8192*8 28 2864 Y Y
SAMSUNG )
2817A 2048*8 24 2817A Y Y
SEEQ

28C64 8192*8 28 2864 Y Y
5143H 16384*8 28 27128F Y Y
SGS

ET2716 2048*8 24 2716 Y Y
ETC2716 2048*8 24 2716 Y Y
2764A 8192*8 28 2764A Y Y
TS27C64A0Q0 8192*8 28 2764A Y Y
TS27C256Q 32768*8 28 27256 Y Y
M27C1024 65536*16 40 27210 PAS1 PAS81
ST2764AP 8192*8 28 2764A Y Y
ST27128AP 16384*8 28 27128A Y Y
ST27256P 32768%*8 28 27256 Y Y
SMOS

SPM27C64H 8192*8 28 2764A Y Y
SPM27128H 16384*8 28 27128F Y Y
SPM27C256H 32768%8 28 27256 Y Y
TEXAS

TMS27P32A 4096*8 24 2732F Y Y
TMS27C64 8192%8 28 27E64 Y Y
TMx28C64 8192*8 28 2864 Y Y
TMS27C128 16384*8 28 27E128 Y Y
TMS27C256 32768%*8 28 27E256 Y Y
TMS27C512 65536%8 28 27E512 Y Y
TMx27C210 65536*16 40 27C210 PAS1 PAS1
THOMP SON

ET2716Q 2048%*8 24 2716 Y Y
ETC2716 2048*8 24 2716 Y Y
ETC2732 4096*8 24 2732 Y Y
ET2764 8192%*8 28 2764-F Y Y
TS2764 8192%*8 28 2764-F Y Y
TS27C64 8192%*8 28 2764A Y Y
ET27128 16384%8 28 27128F Y Y
TS27C256 32768%8 28 27256 Y Y



UPM Software Release V2.4

Eproms...

Hersteller Organis. Pins Sel.Code UPM/B__UPM/C
TOSHIRBA

TCS571001 131072%*8 32 571001 PAS1 PAS1
vTI

28H64 8192%*8 28 9864 Y Y
VT27C256 32768%*8 28 27256 Y Y
VT27C512 65536*8 28 27512 Y Y

SC = Select Code
PA = bendtigter Pin-Adapter PAxx

Anmerkung: Mit dem Select Code stellen Sie sicher, dah das zu
programmierende Bauteil mit dem richtigen Algorithmus
programmiert wird. Der Select Code ist jedoch nicht immer
identisch mit der Bauteilebezeichnung. Bauteile von
verschiedenen Herstellern haben unter Umstédnden dieselbe
Typenbezeichnung, obwohl sie mit unterschiedlichen Programmier-
spannungen programmiert werden missen.

Beispiel:

Der richtige Programmieralgorithmus fiir den EPROM-Typ NEC
27128D wird mit Selecting Code 27128F eingestellt, wdhrend SC
27128D dem AMD EPROM 27128A mit einer Programmierspannung von
12.5 V entspricht.

2.1.1.1 Programmierhinweise EPROMs

Intel 27C202

Beim 27C202 von Intel miissen beim Programmieren pro Bit Jjeweils

2 Transistorzellen programmiert werden. Die Transistorzellen sind
aufgeteilt in "ones" und "zeros". Wird eine Programmierung
durchgefithrt, werden abwechselnd erst die "ones’ und dann die
"zeros"-Zellen programmiert.

Wichtig: Bereits programmierte Zellen kdnnen nicht {iberprogrammiert
werden. Der Baustein muB erst geldscht werden.

Da der Baustein nur im Leerzustand programmiert werden kann, wird zu
Beginn einer Programmierroutine kein "I11lBIT-Check" sondern ein CHK 0
(Baustein leer) durchgefiihrt. Im Display erscheint "CH PROM ERASE --".
Dieser Check kann mit FC 28 ON/OQOFF ausgeschaltet werden. Default

ist ON. Wird ein programmiertes Bit festgestellt, erscheint die
Fehlermeldung "CHO FAIL". Der Baustein mub geldscht werden, bevor
eine erneute Programmierung erfolgen kann.

-9 -
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2.1.1.2 Hinweise fiir KonCom Anwender

Anwender, die mit der PC / Programmer Kommunikationssoftware KonCom
Version V2.1 arbeiten, k&énnen die detaillierte EPROM~Liste KonCom.UEL an
die neue Modulsoftware anpassen. Dazu werden die Angaben {iber Hersteller,
Typenbezeichnung, Organisation und Select Code aus der EPROM-Liste auf
Seite 6 und 7 dieser Beschreibung mittels einem beliebigen Texteditor (z.B.
WordStar) nach folgendem Schema in die Datei KonCom.UEL eingefiigt. Es ist
darauf zu achten, daB die Eintragungen in den vorgegebenen Spaltennummern
erfolgen:

Spalte 01 05 15 26
Zeile 1 REV v2.1 Modul-No.: 200
Zeile 2 LEERZEILE
Zeile 3 LEERZEILE

Die neuen Bauteile werden ab Zeile 4 in alphabetischer Reihenfolge
eingefigt:

Spalte 02 19 44 53

Zeile x AMD Am27C1024 65536x16 271024
Zeile x AMD Am27C256 32768x8 27256A
Zeile x AMD Am27C512 65536x8 27C512

Bitte denken Sie daran, auch eventuell gednderte EPROM-Programmier-
algorithmen oder Select Codes einzutragen.

- 10 -
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2.1.2 PROMs (UPM/B)

Mit Software V2.4 sind die folgenden PROMs neu programmierbar:

Hersteller Typ Organis. Pins Select Code PA
MOD SA
AMD .27851 16384x8 28 14 9
27851A 16384x8 28 14 9
27S65 1026x4 24 14A 39-3  PAB85S
27S65A 1026x4 24 14A 39-3 PAa8S
27875 2050x4 24 14A 39-2  PA85
27s75A 2050x4 24 142 39-2  PA85
27895 4098x4 28 14A 39 PA8S
27s95a 4098x4 28 142 39 PABS
27C191 2048x8 24 14B 22 -—
27C291 2048x8 24 14B 22 --
Atmel AT27HC641 8192x8 24 13 22-12 --
AT27HC641 8192x8 24 13 22-12 --
Cypress Cy7Cc291a 2048x8 24 37A 22 -
cY7c292a 2048x8 24 37a 22 -
CY7C293a 2048x8 24 37a 22 --
TI TMS27C291 2048x8 24 19a 5-4  --
TMS27C292° 2048x8 24 19a 5~-4 --

Select Code: besteht bei PROM-Anwahl aus 2 Teilen. Der erste. Teil wird als
MODul-Nummer bezeichnet, der zweite Teil als SA (Sockel-
adapter) -nummer.

PA: benétigter Pinadapter

- 11 -



UeM

Software Release V2.4

2.1.2.1 programmierhinweise PROMs

AMD 4-bit registered PROMs
Zur Programmierung dieser Bauteile wird ein Pinadapter PA85 bendtigt.

Die Bauteile haben ein zusédtzliches Architektur- und Initiali-
sierungswort, das vor der Programmierung auf geeignete Werte gesetzt

werden muf.

array architecture initialize
word address word address
27565 0...3FF 400 401
27875 0...7FF 800 801
27885 0...FFF 1000 1001
27595 0..1FFF 2000 2001
architecture
word G/GS pin I/IS pin
(o} async. enable async. init
4 async. enable sync. init
8 synch. enable .async. init
(e synch. enable sync. init

TMS 27C291/292

Im unprogrammierten (geldschten) 2Zustand hat dieses Bauteil einen
undefinierten Inhalt. Ein Blankcheck (CHK 0) ergibt daher auch bei
einem leeren Bauteil ein fehlerhaftes Ergebnis. Vor dem Programmieren
wird ein spezieller Blankcheck durchgefithrt und am Programmer die
Meldung ERROR DATA ausgegeben, wenn das Bauteil nicht leer ist. Ein
Uberprogrammieren des Bauteils ist nicht mdglich.

- 12 -



UPM Software Release V2,4

CY 7C245

Das Bauteil hat ein zusitzliches Architektur- und Initialisierungs-
byte. Vor dem Programmieren miissen diese 2 Bytes auf einen geeigneten
Wert gesetzt werden.

RAM RAM
address contents
0 data
TFFh data
800h init byte
801h control byte

Control byte: 00 async. output enable (default)
01 sync. output enable

Im unprogrammierten (geldschten) 2Zustand) hat das Bauteil einen
undefinierten Inhalt. Ein Blanckcheck (CHK 0) wird daher auch bei
einem leeren Bauteil ein fehlerhaftes Ergebnis liefern. Vor dem
Programmieren wird ein spezieller Blankcheck durchgefiihrt, und der
Programmer gibt bei einem nicht geldschten Bauteil die Meldung ERROR
DATA aus. Ein Uberprogrammieren des Bauteils ist nicht méglich.

ICT 27CxX321, 27CX322:

Durch Anwahl von 35A im ersten Teil des Select Codes wird die "Power
Down Fuse" automatisch programmiert. Im unprogrammierten (gel&schten)
Zustand haben diese Bauteile einen undefinierten Inhalt. Ein Blank
Check sollte daher nicht versucht werden. Ebenso sollte ein bereits
programmiertes Bauteil nicht {iberprogrammiert werden.

XIL XC1736:

Das Bauteil muB in die obere Hilfte des #duBersten linken Sockels (16-
Pin Sockel) des UPM Moduls eingesetzt werden. Unabhdngig von der
gewadhlten Start- und Endadresse wird das Bauteil iber das gesamte
Array programmiert (0...4536). Es sind folgende
Dateniibertragungsprotokolle unterstiitzt:

- Intel Hexadecimal Object (Format 40)

- Motorola Exormax (Format 49)
- Tektronix Hexadecimal (Format 45)

- 13 -
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2.1.3 PALs (UPM/B und/oder UPM/C)

Mit Software V2.4 kénnen folgende PALS neu programmiert wreden:

Manufacturer Type Select UPM/B UPM/C SF PL
Code

AMD PALCE 16V8 97-55 Y Y S S
PALCE 29M16 97-32 Y Y S NS
PALCE 29MAl6 97-33 Y Y S NS
PALCE 16L8-7 9C-17 Y Y s -

CYPRESS CY7C330 40-35 PA86 PAB6 NS NS

LATTICE GAL 16V8A 36-55 Y Y S S
RAL 10HS8 36-A1 Y Y S -
RAL 10L8 36-A2 Y Y s -
RAL 10P8 36-A3 Y Y S -
RAL 12H6 36-2a4 Y Y S -
RAL 12L6 36-A5 Y Y S -
RAL 12P6 36-A6 Y Y S -
RAL 14H4 36-a7 Y Y S -
RAL 14L4 36-A8 Y Y S -
RAL 14P4 . 36-A9 Y Y S -
RAL 16H2 36-AA Y Y S -
RAL 16L2 36-AB Y Y S -
RAL 16P2 36-aC Y Y S -
RAL 16HS8 36-AD Y Y S -
RAL 16L8 36-AE Y Y S -
RAL 16P8 36-AF Y Y S -
RAL 16R4 - 36-B5 Y Y S S
RAL 16R6 36-B3 Y Y S S
RAL 16R8 36-Bl Y Y S S
RAL 16RP4 36-B4 Y Y S S
RAL 16RP6 36-B2 Y Y S S
RAL 16RP8 36-B0 Y Y S S
GAL 20v8a 36-57 Y Y S S
GAL 22V10 36-5a Y Y S S
RAL 14HS8 36-Cl Y Y S -
RAL 14L8 36-C2 Y Y S -
RAL 14P8 36-C3 Y Y S -
RAL 16H6 36-C4 Y Y S -
RAL 16L6 36-C5 Y Y S -
RAL 16P6 36-C6 Y Y S -
RAL 18H4 36-C7 Y Y S -
RAL 18L4 36-C8 Y Y S -
RAL 18P4 36-C9 Y Y S -
RAL 20H2 36-CA Y Y S -
RAL 20L2 36-CB Y Y S -

- 14 -
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Pals
Manufacturer Type Select UPM/B UPM/C SF PL
Code

RAL 20P2 36-CC Y Y S -
RAL 20HS8 36-CD Y Y S -
RAL 20L8 36-CE Y Y S -
RAL 20P8 36-CF Y Y S -
RAL 20R4 36-D5S Y Y S S
RAL 20R6 36-D3 Y Y ] S
RAL 20RS8 36-D1 Y Y S S
RAL 20RP4 36-D4 Y Y S S
RAL 20RP6 36-D2 Y Y S S
RAL 20RP8 36-D0 Y Y S S

SEEQ EEPLD20RA102Z 70-45 Y Y NS -

SAMSUNG CPL 22V10 9D-28 Y Y s s

SF = Security Fuse (S=unterstiitzt, NS = nicht unterstiitzt, - = nicht verfiigbar)
PL = Preload (S = unterstiitzt, NS = nicht unterstiitzt, - = nicht verfligbar)
PAxx = Dbenétigter Pinadapter

- 15 -
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2.1.3.1 Programmierhinweise PALs

MMI PALs

MMI hat neue Bezeichnungen fir alle PALs eingefilhrt. Dabei wurden
folgende Extensionen gedndert:

alt neu

A -—> -25

B -15

D =10

-2 H (Half Power)

-4 Q (Quarter Power)

Z (Zero Power)

Die Bauteilauswahl beim UPM erfolgt jedoch nach wie vor gemdh der
bisherigen Einteilung nach Pin-out: MMI 20/A und MMI 20B.

Das heiBt, die MMI 20/A Einstellung gilt fiir alle bipolaren MMI PALs
deren Typenbezeichnung bisher auf -2, A, A-2, A-4, B-2, B-4 endete,
und jetzt auf H, =25, =-25H, -25Q, -15H, -15Q.

Die MMI 20B Einstellung gilt fiir bipolare MMI PALs, deren Typen-
bezeichnung bisher nur auf B oder D endete, und jetzt auf
-15 oder -10.

Beispiel:
Das MMI PAL 16R4H-15 (alte Bezeichnung 16R4B-2) muB wie das PAL 16R4
mit der MMI 20/A Einstellung programmiert werden.

RAL Bauteile

Mit der LOAD Funktion wird vom Programmer die Struktur des
angewdhlten RAL Bauteils erzeugt und dabei falsche Konfigura-
tionsinformationen korrigiert. Werden beim Verify Check (CHK 1)
falsche Konfigurationsdaten gefunden, gibt der Programmer die Meldung
ERROR PATTERN aus.

- 16 -
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GAL Bauteile

Mit Sonderfunktion FC 33 kann die Programmierung des Masterbits ein-
/ausgeschaltet werden. Standardeinstellung ist OFF.

Wenn es sich bei dem zu programmierenden Baustein um einen Master
handelt (Masterbit ist programmiert), gibt der Programmer vor dem
Programmieren die Meldung MASTER aus.

Der Programmiervorgang kann mit der ENTER-Taste fortgesetzt, bzw. mit
der ‘-’ Taste abgebrochen werden.

Taste Anzeige Bemerkung

PRO PR P> Programmierfunktion

ENTER PR P> MASTER Bauteil ist ein Master

ENTER PR P> CNT = 00 Programmiervorgang wird
fortgesetzt

ENTER PR P> XXXX Programmiervorgang l&uft

Beim Verify Check (CHK 1) wird die UES (User’s Electronic Signature)
nicht in die Checksummenberechnung miteinbezogen.

Bei GAL-Bauteilen wird kein Kontaktierungstest (Sockel, offener Pin,

etc.) durchgefiihrt. UnsachgemdBes Einsetzen des Bausteins kann daher
zu einer Beschddigung des Bausteins fihren.

PALCE16V8

Beim Verify Check (CHK 1) wird die UES (User’s Electronic Signature)
nicht in die Checksummenberechnung miteinbezogen.

Exel78C800:

Das Bauteil wird vor jedem Programmiervorgang automatisch geldscht.
Ungeeignete Programmierinformationen (z.B. beide Ausgidnge des
Inputbuffers werden am gleichen Produktterm angeschlossen)
verursachen eine Fehlermeldung.

-17 -
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2.2 Neue Funktionen

Funktion FC 33 Schaltet Masterbit Programmierung {(nur bei GAL
Bauteilen) ein und aus. Standardeinstellung ist OFF.

Eine Liste aller verfiligbaren FC Funktionen ist im Anhang enthalten.

- 18 -
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3. FIRMWARE INSTALLATION

Zur Installation der UPM Firmware muB der Netzschalter des Programmier-
gerdtes EPP-80 oder MPP-80S auf AUS stehen. Beim Abnehmen des UPM-Moduls
ist darauf zu achten, daB die Kontakte an den Steckerleisten des Moduls
nicht verbogen werden. Filhren Sie den Update wie unter Abschnitt 3.1 oder
3.2 beschrieben durch. Die Reihenfolge der neuen EPROMs ist wie folgt:

O pin 1
EPR V240 (UPM/A/B/C) ==> PR Y 'l\g_
d d
PAL V240 (UPM/B/C)  ==> PAL li' "l'
e e
PRC 1-5 V240 (UPM/A)
PRC 4-C V240 (UPM/B/C) ==> PRC P P
| |
u u
PRC C-E V240 (UPM/A) ==> PRC g g
PRC D-10 V240 (UPM/B)
PRC 3-10 V240 (UPM/C) ] ]
O

Abbildung 1l: Unterseite UPM-Modul

3.1 Update von Firmwareversion >V2.3 auf V2.4

Auf der Unterseite des UPM Moduls sind die 4 EPROMs zu entfernen und an
ihre Stelle die neuen EPROMs, Version V2.4 einzusetzen.

Achten Sie darauf, daB Sie die neuen EPROMs in der richtigen Reihenfolge
einsetzen.

- 19 -
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3.2. Update von Firmwareversion < V2.3 auf V2.4

Bei UPM-B und UPM-C Modulen, die noch nicht mit Firmware V2.3 gearbeitet
haben, muB auf der Bestilickungs- bzw. L&tseite der Mcdulplatine eine nach
Modulseriennummern unterschiedliche Hardwaremodifikation vorgenommen
werden. Die Hardwaremodifikation besteht im wesentlichen darin, daB 1 bzw.
2 Pins des EPROMs PRC 4-C bzw. PRC D-10/PRC 3-10 nicht in den Sockel
eingesteckt werden, sondern mit einem entsprechenden Pin des Modulsteckers

A verbunden werden. Die herzustellenden Verbindungen sind aus den
nachstehenden Abbildungen ersichtlich.

Sind aufgrund friiherer Updates bei Ihrem Modul bereits Verbindungen
eingebaut, missen nur noch diejenigen Leitungen hergestellt werden, die

noch nicht vorhanden sind:

UPM-B Module mit Serienhummer

bis 9735100:
STF
L= |
STA
CBA
0O OO EPR V2.40
) 0DoOO
connect: )
stazze P © 3 STA27a
STA27ato PRC4-C p@n} X g 5 §
to PRC D-10pin 0 o o o ||_ PAL V2.40
STA 27c to PRC 4-C pin 27 00O 1
to PRC D-10pin 27 83411 b 0 of O
B20
R0 0

\ T2
PRC 4-C. V2.40

1
B 2827

44 | .12

PRC D-10 V2.40

1
28 27

B 42

Pin 1 and 27 must be
isolated from the socket.

Pin 1 and 27 must be
isolated from the socket

Abbildung 2: Modifikation bei UPM-B Modulen, Seriennummern bis 9735100

(Bestiickungsseite)

- 20 -
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UPM-C Module mit Seriennummer bis 9735100

STA
CBA
OOooO O EPR V2.40
connect: 0 00
. STA 27¢ o 0 2 STA 27a
STA 27a to PRC 4-C pin 1 " g 5 - 2
b 0 o (O ! PAL V2.40
STA 27¢ to PRC 4-C pin 27 b oo 1
to PRC 3-10pin 27 B34 Jo 0o O
300
o T2
PRC 4-C. V2.40
. 1
A =
B42
PRC 3-10 V2.40
28 l27

Abbildung 3: Modifikation bei UPM-C Modulen,

(Bestickungsseite)

- 21 -

Pin 1 and 27 must be
isolated from the socket.

Pin 1 and 27 must be
isolated from the socket

Seriennummern bis 9735100
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UPM-B und UPM-C Module mit Seriennummer

> 9735100

Bei diesen Modulen befindet sich auf der Ldtseite der unteren Modulplatine

an der auf Abbildung 4 mit X gekennzeichneten Stelle ein Jumperfeld.

Stellen Sie sicher, daB die Jumper wie folgt gesetzt sind:

Jl J2 J3 J4 Js Jé

UPM/B

UPM/C

Abbildung 4:

- - X X X X

X X X -

B22 [:] [:]
EPR V2.40 1 D D
E_ N
6 =]
PAL V2.40 D‘D
[t |
O
B20 B34
O
PRC 4-C. V2.40
O B 44
PRC D-10 V2.40 B42

Hardwaremodifikation UPM-B und UPM-C Module mit
Seriennummern > 9735100 (Ldtseite)

- 22 -

J3
J4
J5
Jé

UPM-B/C
UPM-B/C
UPM-B/C
UPM-B
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3.2.1 Uberpriifung der Hardwaremodifikation

Durch die Eingabe folgender Select Codes koénnen Sie iberpriifen, ob Sie die
Hardwaremodifikation richtig durchgefiihrt haben:

zu selektieren UPM/B UPM/C
in Kategorie Select Code Select Code
EPROM 27512 27512
PAL 2217 2217
4028 4028
5068 5068
9666 9666
9D06 2242
9D06

Wenn sich alle Select Codes aktivieren lassen, kdnnen Sie sicher sein,
Ihren Umbau richtig durchgefilhrt zu haben.

- 23 -
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3.3 Inbetriebnahme

Bevor Sie mit ihrem Programmiergerdt arbeiten und die Vorteile der neuen
Software nutzen kdnnen, ist das UPM-Modul wieder aufzusetzen.

Achten Sie dabei auf die Kontakte der Steckerleisten an der Unterseite des
UPM-Moduls.

Das UPM-Modul kann nur in einer Richtung aufgesetzt werden.

Nach der Installation mul das Modul so angebracht sein, wie es die folgende
Abbildung zeigt.

Abbildung 5: EPP-80 mit UPM/B

- 24 -



ANHANG A

FEHLERMELDUNGEN UND ABHILFE

A.l. &allgemeine Fehler

Anzeicge

E CRC

E RAM

A.é. Bauteilbezogene
Anzeice

ERROR REVERSE

ERROR CUR

ERRCR SOCKET

EPROR WO DEV

IIRROR PIN XX

FYRECR SILICON

FRXRORXR IDDR

Bemerkungen

Unzulédssig niedrige Netzspannung
Gerdt aus- und einschalten.

Kompletter Softwarecheck bei der Initiali-
sierung fehlerhaft oder ungewollter Daten-
verlust im Speicher widhrend des Betriebs.

Datenspeicher fiir die Funktion und/oder
die Parameter zu klein.

Abhilfe - Speichererweiterung einbauen.

Fehler

Bemerkungen

Bauteil steckt verkehrt im Sockel.

Unzuldssig hohe Stromaufnahme des Bauteils
im Sockel.

Das Bauteil ist nicht im richtigen Sockel.

Kein Bauteil im Sockel.
Kann unter Umstdnden bei CMOS-Bauteilen
auftreten. Bypass mit FC E3.

Kontaktierungsfehler oder offener Pin ( XX
ist die entsprechende Pin-Nummer). Bypass
mit FC E2.

Die Silicon Signature des im Sockel be-
findlichen EPROMs stimmt nicht mit der ak-
tuellen Einstellung iberein.

Ein Kurzschluss auf den Adressleitungen
ist festgestellt worden.
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ERROR DATA

ERROR LAFU

ERROR PATTERN

ERROR SYSTEM

E HARD TEST XXX

A.3. Programmier- und

Anzeige

E PR XXX YY 22

E CHO XXX YY 22

E CH1I XXX YY 22

Ein Kurzschluss auf den Datenleitungen ist
festgestellt worden.

Die Security Fuse(s) des PALs im Sockel
sind programmiert, das Programmierarray
kann nicht mehr ausgelesen werden.

Das Programmierarray des PALs im Sockel
paft nicht in das Array des momentan ein-
gestellten PALs.

Das eingestellte Bauteil hat noch keine
Unterstiitzung, oder fiir das selektierte
Bauteil ist eine Hardware- Modifikation
erforderlich.

Wihrend der Initialisierungsphase wurde
ein Fehler erkannt. Weitere Funktionen
sind nicht mehr mdéglich.

Testfehler

Bemerkungen
Fehler wihrend der Programmierung eines
Bauteils bei der Adresse XXXX.

Die Daten YY im PROM, EPROM oder PAL sind
nicht gleich mit 22 im Datenspeicher.

Fehler bei einem Leercheck.

Bei der Adressse XXXX ist der Inhalt des
PROM, EPROM oder PAL YY nicht im Leerzu-
stand 2Z.

Fehler bei einem Vergleichscheck.
Bei der Adresse XXXX ist der Inhalt des

PROM, EPROM oder PAL nicht gleich mit dem
Inhalt 22 des Datenspeichers.

V2.
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Anzeige Bemerkungen
E CH2 XXX YY 22 Fehler bei einem Uberprogrammiercheck.

Bei Adresse XXXX paBt der Inhalt 22 des
Datenspeichers nicht an die gewilinschte
Adresse des PROM, EPROM oder PAL (momenta-
ner Inhalt 4ist YY). Der -entsprechende
Leerzustand des Bauteils ist beriicksich-
tigt. '

Dieser Test wird vor jedem Programmier-
vorgang ausgefiihrt.
E VR ¥ XXX 22 Fehler beim Vektortest erkannt.

Der Vektor XXX liefert bei der Bedingung Y
an Pin 22 ein fehlerhaftes Ergebnis.

Anmerkung zur Bedingung Y:

H Voo = 5,25V, Vg = 0,8V
L Vo = 4,75V, Vg = 0,8V
0 Vgg = 4,75V, Vg = 2,4V
1 Vg = 5,25V, Vg, = 2,4V

A.4. Fehlermeldungen im Compressed Mode

Wurde der Compressed Mode eingeschaltet, (bei PAL immer aktiv),
so erscheinen die Fehlermeldungen in gekiirzter Form. Anstelle
von exakten Angaben der Adressen und den entsprechenden Daten
erfolgt nur die Anzeige des ausgefiihrten Checks und das Ergebnis.

Anzeige Bemerkungen
CH 2 PaSS Uberprogrammiertest fehlerfrei.
CH 0 FAIL Fehlerhafter Leertest.

Um im PAL Modus die detaillierten Fehlermeldungen zu erhalten,
kann iliber die Funktion 30 die erweiterte Fehlermeldung aus- bzw.
eingeschaltet werden.

V2.
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A.5. Fehler bei der Dateniibertragung

Anzeige Bemerkungen
E IN Checksumme der libertragenen Daten stimmt
nicht.

Fiir Protokolle mit Checksumme oder fiir das
entsprechende Datenprotokoll wurden ungiil-
tige Character empfangen.

A.6. Fehlermeldungen f£iir JEDEC Dateniibertragung (nur PALs)

Anzeige Bemerkungen
E IN 0 XXX Ubertragungschecksumme des JEDEC-Files

stimmt nicht. XXXX ist die vom JEDEC Emp-
fénger berechnete Checksumme.

Abhilfe durch manuelle Modifikation im
JEDEC-File ( nach dem Endezeichen <etx> -
zu "0000" oder zu "XXXX" machen) oder mit
der ENTER-Taste fortfahren.

EIN1 unbekannter Device-Code.
E IN 2 YYYY 2222 Es wurde im JEDEC-File kein Device-Code
ibertragen.

| Abhilfe durch manuelle Eingabe des ent-
sprechenden UPM Select-Codes 22ZZ, der mo-
mentan aktive Code ist YYYY, oder durch
manuelles Einfiligen des Devicecodes im JE-
DEC-File.

Achtung!

Dadurch #ndert sich die Ubertragungscheck-

summe .

E IN 3 Im JEDEC-File wurden zu viele Sicherungs-
informationen fiir den aktiven PAL-Typ
Ubertragen.
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Anzeige

E IN 4

E IN S

E IN 6

Bemerkungen

Datenspeicher des Programmers ist zu klein
fiir JEDEC Dateneingabe.

Abhilfe entweder durch Speicher-
erweiterung oder Verkiirzen des JEDEC-
Files, z.B. durch Entfernen evtl.

Kommentare (Dadurch &ndert sich die Ubez-
tragungschecksumme!)

Die Anzahl der zu einem Test-Vektor gehd-
rende Pinanzahl ist unkorrekt.
Ungiiltiger Character empfangen (MMI HEX).

Abhilfe durch manuelles Entfernen von
evtl. vorhandenen Kopfzeilen etc.

V2.
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A.7. Fehlermeldungen bei LOAD / SAVE

Anzeige Bemerkungen
E LOAD 0 Unbekannter EPROM Typ im Sockel.

Uberpriifen, ob EPROM mit PAL-Masterdaten
eingesetzt wurde.

E LOAD 1 Die Checksumme der abgespeicherten Daten
ist nicht korrekt.

E LOAD 2 Der im Medium abgespeicherte PAL Typ ist
nicht implementiert.

Abhilfe durch UPM Update auf den neuesten
Stand.

E LOAD 3 Fiir den im Medium abgespeicherten PAL Typ
ist das momentane RAM des PROM-Programmers
zu klein.

Abhilfe durch Wechseln des Grundgerédtes

mit gréBerem RAM, oder RAM-Erweiterung er-
forderlich.

E SAVE 0 Ein als Medium nicht unterstiitztes EPROM
im Sockel.

Implementiert sind 2716, 2732, 27323,
2764, 2764A (INTEL und Kompatible)

E SAVE 1 Das EPROM ist zu klein, um alle PAL Daten
speichern zu kdnnen.
Abhilfe durch ein grdBeres EPROM.

E SAVE 2 EPROM ist nicht leer.

E SAVE 3 EPROM kann nicht programmiert werden.



ANHANG B

FEATURES AUS VORHERGEHENDEN SOFTWAREVERSIONEN
B.1 Softwareversion V 1.50

B.1.1 HARRIS CMOS Support

Ab Software V 1.50 kann das UPM/C Modul mit Pinadapter PA-80 die
Harris C-MOS PALs 16LC8, 16RC8, 16RC6 und 16RC4 programmieren.
Beim Einschalten des Programmiergerdtes sowie bei Ausfithrung der
Load/Save-Funktion (EPROM Backup) ist darauf zu achten, da8 der
Pinadapter nicht auf dem Modul aufgesteckt ist.

B.1.2 UvV-Ldschbetrieb wiéhrend der PAL Programmierung

Ab UPM-Software V 1.50 kann beim EPP-80 das UV-Epromldschgeridt
auch bedient werden, wenn der PAL-Modus selektiert ist.

B.1.3 Funktion FC 28

Mit Funktion 28 kann der Illegal Bit Check vor der EPROM-
Programmierung ein- oder ausgeschaltet werden. Standard-
einstellung ist Illegal Bit Check ON.

B.1.4 Linearer Speicher

Bei den vorhergehenden UPM-Softwarerevisionen konnte bei der
Dateniibertragung im INput-Mode der gesamte Speicherumfang nur in
64Kbyte-Bldcken addressiert werden. Die Jjeweils bendtigte RAM-
Bank mufte dabei manuell angewdhlt werden. Bei Adresseingaben,
die den gewdhlten Bereich iiberschritten, kam es zu Stdrungen.
Mit der neuen UPM-Software V 1.50 ist es erstmals mdglich, den
gesamten zur Verfiigung stehenden RAM-Bereich linear zu addres-
sieren. Dieses Feature wird in den Datenilibertragungsprotokollen
IN 49 (Motorola S Records) und IN 80 (Intel Hex) unterstiitzt. Nur
in diesen Formaten kénnen Adressen bis zu 32 Bit {bertragen
werden.
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Format IN 49:.

Es kann zusdtzlich eine 4-stellige Adresse (EADD) eingegeben
werden. Die Standardvorgabe ist 0000H. W&hlt man zum Beispiel als
EADD (extended address) 0037, entspricht dies einem Offset von
3700008 (Gesamtbereich fiir 32-Bit Adressen).

Beispiel fiir die Berechnung des Adressbereiches:

EADD
(extended address) 00440000 oder 12a00000 =
S2 Record Adresse 004Axxxx 12A3xxxx fester Wert
2XXXX 3xxxx
Daten werden ab Adresse Daten werden ab Adresse
2xxxxH gespeichert 3xxxxH gespeichert

Auf diese Weise kénnen bestimmte RAM-Bereiche ausgefiltert
werden.

Aus Kompatibilité&tsgriinden ist bei Standard IN 49 Protockollen
noch immer eine Offset-Eingabe méglich. Dies sollte nun jedoch
vermieden werden, und dafir die USBA-Eingabe erfolgen.

Beispiel: 32-Bit S3 Record

$31500020000000102030405060708090A0BOCODOEOF70 20000..2000F
$31500020010101112131415161718191A1B1C1D1E1F60 20010..2001F
$31500020020202122232425262728292A2B2C2D2E2F50 20020..2002F
5$31500030130303132333435363738393A3B3C3D3E3F3E 30130..3013F
§$31500030040404142434445464748494A4B4C4D4E4F2F 30040..3004F
§31500010350505152535455565758595A5BSCSDSESF1E  10350..1035F
$31500020060606162636465666768696A6B6C6D6EGF10 20060..2006F
$31500000070707172737475767778797A7B7CTD7ETF02 00070..007F
S9030000FC ENDRECORD

Beispiel: 24-Bit S2 Records

$214020000000102030405060708090A0BOCODOEOF71 20000..2000F
$214020010101112131415161718191A1B1C1D1ELIF61 20010..2001F
5214020020202122232425262728292A2B2C2D2E2F51 20020..2002F
$214030130303132333435363738393A3B3C3D3E3F3F 30130..3013F
$214030040404142434445464748494A4B4C4D4E4F30 30040..3004F
$214010350505152535455565758595A5B5CSDSESF1F 10350, .1035F
$214020060606162636465666768696A6B6C6D6E6F1l  20060..2006F
$214000070707172737475767778797A7B7CTD7ETF03 00070..007F
$9030000FC ENDRECORD

B-2

V2.
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Format IN 80:

Es kann eine 4-stellige Adresse (USBA) eingegeben werden. Die
Standardvorgabe ist 000H. Eine Eingabe von beispielsweise 0005H

entspricht einem Offset wvon 0050H.

Beispiel zur Berechnung des Adressbereiches:

USBA 04320
USBA record address 25430
Record address 022a

21332aH

l__- fester Wert

Das erste Datenbyte wird unter Adresse 2133AH (25430H - 4320H +

22AH) gespeichert.

Auf diese Weise kénnen bestimmte RAM-Bereiche ausgefiltert

werden.

Aus Kompatibilit#tsgriinden ist bei Standard IN 80 Protokollen
noch immer eine Offset-Eingabe méglich. Dies sollte nun jedoch
vermieden werden, und dafiir die USBA - Eingabe erfolgen.

Beispiel: IN 80

:020000020020DC
:10000000004992DB246DB6FF4891DA236CBSFE47B8
:0600100090D9226BB4FD43

:020000020036C6
:100000000062C42688EA4CAE1072D43698FASCBEQO
:080010002082E446A80A6CCE30

:020000020041BB
:10000500001D3A577491AECBE805223F5C7996B353
:07001500D0EDOA2744617ED3

:02000002516249
:1000000000850A8F14991EA328AD32B73CC146CB98
:0400100050D55ADF8E

:0200000251B0FB
:1000000041424341424341424344444444454545BF
:0E001000444444444545454444444445454524
:040000035162000541

:00000001FF

B-3

USBA receive 200
lst data record
2nd data record
USBA receive 360
1lst data record
2nd data record
USBA receive 410
1st data record
2nd data record
USBA receive 51620
1st data record
2nd data record
USAB receive 51B00
1st data record
2nd data record
start address rec.
end of file record
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B.2 Softwareversion vV2.00

B.2.1 Programmierung von 1 Mbit Bauteilen

Ab UPM Software V2.00 wird das 1 Mbit-EPROM 27011 (8 pages
a 16K) von Intel unterstiitzt. Bei der Programmierung ist
folgendes zu beachten:

1. Es ist ein Programmer RAM von mindestens 128 k
erforderlich.

2. Alle Funktionen (PRO, LOAD, CHECK) werden mit 2 x 8 bit
Worten durchgefiihrt. Bei einem kompletten 1 Mbit EPROM
ergibt die Anzeige FFFF.

3. Mit Funktion FC 21 wird die RAM-Bank selektiert, in der
die EPRCM-Daten geladen werden.
Die Daten von Page 0 bis Page 3 (Adressen 0000 bis FFFF)
werden in RAM Bank 0 geladen, die Daten von Page 4 ein-
schlieBlich Page 7 (Adressen 10000 bis 1FFFF) in Bank 1.

4. Bei Fehlermeldungen mit Adrefangaben (PRO und CHECK) wird
in der 6. Stelle im Display zwischen der Zeichenfolge CHK
und der 4-stelligen Adressangabe angezeigt, in welcher RAM
Bank die fehlerhafte Adresse liegt. Ein Blank steht fiir
RAM Bank 0, eine 1 fiir RAM Bank 1.

Beispiel 1:

E_CHL1_3456_55_00

RAM-Daten
PROM-Daten

Adresse, auf der Fehler gefunden wurde
(Page 0)

RAM Bank, in der Fehler gefunden wurde
(Blank steht fiir RAM Bank 0)

Fehler wurde beim Check 1 gefunden
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Beispiel 2:

E_CHO17302_67_FF

RAM _ Daten
PROM - Daten

Adresse 7302 (= Adresse 3302 in Page 5)
ist nicht leer

Fehler wurde in RAM Bank 1 gefunden (page 4...7)

Fehler wurde beim Blank Check gefunden

B.2.2 Unterstiitzung von GAL Bauteilen

Mit V2.00 unterstiitzt das UPM-Modul auch Generic Logic Array
Bauteile (GALs) von Lattice und VTI. GALs kdnnen im Unterschied
zu PALs elektrisch geldscht werden.

GALs verfiigen iiber einen internen Programmier-Z&hler, der nach
jedem Programmiervorgang um 1 erhdht wird. Vor dem Programmieren
wird im Programmerdisplay angezeigt wie oft das Bauteil schon
programmiert wurde. Ab 100 Programmiervorgidngen erfolgt Anzeige
>100.

Das UPM -Modul verfiigt iiber ein Konvertierungsprogramm, mit dem
das Programmierarray eines PALs auf ein kompatibles PAL eines
anderen Herstellers umgewandelt werden kann. Diese Funktion ist
in der UPM-Bedienungsanleitung beschrieben.

Das Konvertierungsprogramm ist auch bei GAL Bauteilen anwendbar.
Das heiBt, ein im Programmer-Memory geladenes Programmiermuster
eines emulierbaren bipolaren PALs wird automatisch auf ein GAL
umgewandelt. Direkte Konvertierung ist jedoch nur mdglich von
einem MMI Standard PAL. Andere PALs (z.B. AMD 16LH) miissen vor
der GAL Konvertierung erst auf ein MMI Standard PAL konvertiert
werden. Beispiel: AMD 16L8 =--> MMI 16L8 --> GAL 16L8.

Folgende PAL --> GAL - Emulationen werden unterstiitzt:

GAL 16V8

10L8 12L6 14L4 16L2 16R8 16R6 16R4 16L8
10H8 12H6 14H4 16H2

GAL 20v8

1418 16L6 18L4 2012 20R8 20R6 20R4 20L8
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B.2.3 Funktion FC 24 Skip Split/Shuffle

Die Shuffle-Funktion wird iblicherweise unmittelbar nach der
Split=-Funktion durchgefihrt. Soll die Split-Funktion zweimal
hintereinander durchgefiihrt werden, kann mit Funktion FC 24 die
Shuffle Funktion Ubersprungen wezrden.

B.2.4 Silicon Signature Abfrage

Ab V2.00 wird die Silicon Signature nur noch vor dem
Programmieren abgefragt. Die Abfrage entfdllt vor einem
reinen Load-Vorgang.

B.2.5 PALs

Ein im JEDEC File mit D0000* iibertragener Devicecode wird
ignoriert. Das heiBft, die ausgegebene Meldung ERROR IN 2 erlaubt
ein Fortsetzen der Operation.
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B.3 Softwareversion V2.10

B.3.1  Unterstiitzung Altera Pals EP 900/1210/1800

UPM Softwareversion V2.1 unterstiitzt die Erasable Programmable
Logic Devices Altera EP900, EP1210, EP1800 (PLCC~Gehduse). Diese
Bauteile sind funktional PALs, werden jedoch wie EPROMs
programmiert. Bei der Bauteileselektierung ist daher darauf zu
achten, daB diese Bauteile in der EPROM-Kategorie angewdhlt
werden. Zur Programmierung dieser Bauteile ist ein spezieller
Pin-Adapter (PA 83 bzw. PA 72) sowie ein Jedec <--> Intel Hex
Konvertierungsprogramm erforderlich, das im Lieferumfang des
PA83/72 enthalten ist. Dieses Konvertierungsprogramm wird nicht
benétigt, wenn von den Bauteilen 1:1 Kopien angefertigt werden.

B.3.2 Unterstiitzung von IFL-Bauteilen

Ab V2.1 werden IFL-Bauteile von Signetics unterstiitzt. Die
komplette Liste finden Sie unter 3.1.3 "Neu unterstiitzte PALs".

B.3.3 Erweiterter Vektor-Test

Ab Software V2.1 ist Check 9 (Vektor-Test) zusdtzlich zu 20- und
©24-Pin PALs nun auch bei 28-pin PALS (z.B. 29PL14) durchfiihrbar.

B.3.4. Neu implementierte Funktionen (PAL/EPROM/PROM)

Ab Softwareversion 2.1 kénnen folgende Tests, die bisher
automatisch abliefen, wahlweise ein- oder ausgeschaltet werden.

FC E2 Open Pin Test ein/aus (Standardeinstellung ein),
muB bei GALs ausgeschaltet sein.

FC E3 Socket /NO DEVice Test ein/aus (Standardeinstellung = ein)

FC E4 Beeper bei Fehlermeldung ein/aus (Standardeinstellung = ein)

Eine komplette Liste aller verfiigbaren FC-Funktionen ist im
Anhang C dieser Anleitung enthalten.

B-7
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B.4 Softwareversion V2.20

B.4.1 Verbesserungen und neue Funktionen

Funktion FC 21
Wahl der RAM-Bank

MMI 16RA8
Signetics

bipolar PROM 825135

Cypress
4017, 4024

CYPRESS
CY7C245

AMD PAL AaM2971

GAL 16V8, 20V8

Altera EP 320 /
Intel 5C032

Erlaubt mit der "-" Taste das
Durchsteppen durch die vorhandenen
Banken. Die gewiinschte Bank wird mit der
ENTER-Taste angenommen. Alternativ kann
jetzt auch durch Hexzahl-Eingabe die
gewlinschte Bank direkt angewdhlt werden.
Eine komplette Liste aller verfiigbaren
FC-Funktionen ist im Anhang C dieser
Anleitung enthalten.

Jedec Input korrigiert

Die LED leuchtet bei der Bauteilanwahl am
richtigen Sockel auf.

Beim Umschalten von diesen Bauteilen auf
MMI-B 3017, 3024 wird das Programmier
Array automatisch konvertiert.

Das Konfigurationsbyte befindet sich auf
Adresse 800 Hex (2049 dezimal) und wird
automatisch mitprogrammiert.

Error Pin 22 (sporadisch bei einigen
Bauteilen aufgetreten) behoben.

Vor der Programmierung von GALs ist mit
FC E2 der Open Pin Test auszuschalten.

Bei diesen Bauteilen sind hersteller-

seitig die Konfigurations-Sicherungen

2592 - 2879 bereits programmiert. Beim
Check 0 erscheinen somit die RAM-Adressen
144-167 nicht mehr als leer, sondern mit

FF. Beim Designen miissen die Konfigurations-
sicherungen auf 1 gesetzt werden, da

sonst auch beim Check 2 ein Fehler

auftritt.

v2.4
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Datenprotokolle
49 (MOTOROLA S2/S3)
80 (INTEL 8086 HEX)

Datenprotokoll
82 (DX10)

Remote Control
Uiber IEEE

Bei 32- (20-) Bit Ubertragungsformaten
ist Adresse 0 immer Adresse 0 in Bank O,
unabhdngig von der mit FC 21 selektierten
RAM Bank.

erweitert

Es werden alle Dateniibertragungsformate
mit Bindrdaten unterstiitzt. Z.B. BINARY,
DEC BINARY.
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B.5 Softwareversion V2.30

B.5.1 Neue Funktionen

Funktion FC 34 Beim Laden von Daten in 8-bit Formaten
werden die Daten immer in Bank 0
geschrieben. Um in alle RAM Banken
schreiben zu kénnen, kann mit Function 34
RAM Bank 0 gegen die gewilinschte Bank
ausgetauscht werden.

Beispiel:

Eingabe Anzeige Bemerkung

FC 34 SWAP 00

01 SWAP 01 RAM Bank 0 wird
gegen Bank 1
ausgetauscht.

Function 34 ist unabhingig von Function
21, mit der Sie die RAM Bank die Sie
editieren wollen, selektieren.



ANHANG C

FC - FUNKTIONEN

Uber die FC-Funktion (FC = Funktions-Code, wird beim EPP-80 mit

der FC-Taste und beim MPP-80S mit der Hex-Taste 8 aktiviert) werden
mittels einer Code-Nummer Sonderfunktionen aktiviert. Mit den
Programmiermodulen der Serie UPM und MDM stehen folgende Funktionen
zur Verfiigung (Standardeinstellungen sind mit * gekennzeichnet):

Code Funktion

00 Anzeige Software-Revision MDM Modul

02%* Blinken der wdhlbaren Parameter ON

03 Blinken der wdhlbaren Parameter OFF

04 Anzeige der EOF-Zeichen und Anderung bei Bedarf
(Standardeinstellung ist 1AHEX=CNTRZ ASCII)

05 Ausgabe eines hex-codierten Zeichens iiber die
serielle Schnittstelle

06% Software-Handshake (CNTR S/Q) ON

07 Software-Handshake (CNTR S/Q) OFF

08 Anzeige der empfangenen Bytes ON

09* Anzeige der empfangenen Bytes OFF

10 Anzeige RAM-Umfang

11 Anzeige Umfang des selektierten Bausteines

12 Anzeige IEEE-Adresse und der “"Ubertragungs-Ende"-

Zeichen, Anderung der Adresse iiber die
Hexadezimal-Tastatur, Anderung der "Ubertragungs-
Ende"-Zeichen

14%* Anzeige IEEE Status ON

15 Anzeige IEEE Status OFF, aktueller
Funktionsstatus wird angezeigt.

16%* SRQ ON

17 SRQ OFF

18%* Intelligente Checksumme

19 Additive Checksumme

20 Anzeige der Interface Konfiguration (nur EPP)

21 Wahl einer 64k RAM-Bank (bei Speichererweiterung)

24 Skip Split/Shuffle

25 No Remote Echo

26 Remote Echo ON

28 Illegal Bit Check *ON/OFF

30 Detaillierte Fehlermeldung REPORT ON/*OFF (nur
UPM)

32 Last Fuse Programmierung ON/*OFF (nur UPM)

33 Masterbit-Programmierung ON/*OFF (nur UPM)

34 Swap RAM Bank

77 RAM fiillen mit einem sich wiederholenden
Testmuster

78 Ram fiillen mit einem sich nicht wiederholenden
Testmuster
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Code ...

Al

EQ*
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E2
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Fl
OE

Funktion

Aktivierung Adress-Testroutine fiir das
eingesetzte Modul

Fehlermeldungen ON

Fehlermeldungen OFF

Open Pin Test *ON/OFF

(MuB bei GALs ausgeschaltet werden)
Socket/NO DEVice-Test *ON/OFF

Beeper bei Fehlermeldungen *ON/OFF
Aktivierung MDM Modul-Testfunktion

Abfrage fiir letzten Fehler bei IEEE und

Parallel Poll.
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