SFB 1656

Universität

Stuttgart

GeplanterInitialisierungsablauf

1 ) I n i t i a l i s i e r e n u n d K a l i b r i e r e n a l l e r S e n s o r e n u n d A k t o r e n

SFB 1656

Universität

Stuttgart

GeplanterDemonstrationsablauf

2) Demonst rationsablauf

2.1) IFP Objektdetektio n u nd Darstel lun g:

- Auffinden des Objektes

- Übersichtsbild

- Detektion der Löcher

- Grobkoordinaten des Objektes und der Löcher --> IPE

2.2) IPE Vielparameterau fnahme zur Detai lvermessun g:

ITO

- Zoom auf 4 Löcher

- Genaue Vermessung eines Loches: 4 Aufnahmen mit unterschiedlicher

Richtungsbeleuchtung (<--> ITO) zur Schattenunterdrückung

- Randkonturkoordinaten und/oder unkorrigierte Bilder und das korrigierte

Bild zur Darstellung --> IFP

- Zoom auf eine Zunge

2.3) IFP,ITO 3D-Vermessung :

IFP - 3D Bruchlinienvermessung; Koordinaten der Bruchkanten --> ITO

ITO Vermessung des Zungenabstandes

ITO

IFP

ITO

- Aufnahme eines Referenzmodells eines Objektteils --> IFP

- Einfelderung zw eier Teilaufnahmen: Matchen und gemeinsamen 3D-

Darstellung

- Detektion von Toleranz abw eichungen in z -Koordinaten (Dellendetektion)